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D-M-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
L1 Preedmiot (STWIORRB)

Precdmiotem niniejseej ogdlng Speeyfikacii Technicznel Wykonunin i Odbiory Robét Budowlanych
(STWIORI) s wymagania ogolne dotyergee wykonania i odbioru robét drosowveh i mastowvch dla zadania.
BUDOWA DROGI DOJAZDOWE] DO GRUNTOW ROLNYCH W M. PAGOW

1.2, Lakres stosowania S TWIORE

Oudlng Specylikacia lechniczna Wykonania | Odbiors Robot Budowlanych stanowi obowiazujgca podstuwy
opracowania sreregolowe] Specylikacii Technicznej Wykonania | Odbiors Robot Budowlanych stosowanc
jako dokument przetargowy | konttaklowy prey zlecaniu i realizacii robdi opisanych w punkeie 1.1.

1.3, Zakres robdt objetyeh STWIORB
Ustalenia zawarte w ninicjsze] specytikucji vbeimujs wymagania ogolne, wspdlne dla robot objetyeh ogdlnymi
specyfikacjami wehnicenymi, wydanymi prece GDDP dia poszezegéinych asonymentow robdt drogowych i
mostowych, W praypadku braku ogéinych speeyfikuc)i technicznych wydanyeh precy GDDP dla danego
asortymentu robot, ustalenin dorycza rowniez dia STWIORR sporzad zanyeh indywidusinie.
Spis Specyfikacii Technicenych Wykonania i Odbioru Rebir Mudowlanyeh:

DMt 00,00 WYMAGANIA OGOLNE

D-O1.81.01 ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

D-02.00.07 ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

D-O2.01.81 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH
D-02.03.00C WZMOCNIENIE GEOSYNTETYKIEM PODEOZA

D-64.01.01 KORYT?? WRAZ £ PROFILOWANIEM | ZAGESZCZANIEM PODLDZA
D-04.02.00 WARSTWY ODSACZAJACE 1 ODCINAJACE

D-04.04.02 PODBUDOWA Z TEUCZNIA KAMIENNEGO

D-06.04.00 ROWY

D=6, 03.01 RECZNE PLANTOWANIE POBOCZY

B-10.10.018 GEOSIATEA KOMORKOWA W KONSTRUKCIACH PODEUDOW NAWIERZCHN]

Nazwy i kody Wspdlnege Slownika Zamowiet (CPV) dla zskresu robat budowlanvch objerveh przedmiotem

43000000-7  Roboty budowiane

451000008 Przygotowanie terenu pod budowe

451100001 Roboty w zakresie burzenia 1 rozbiorki obiektow budowlanych; roboty ziemne
45111000-8  Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

45111100-9  Roboty w zakresie burzenia

45111200-0  Roboty w zakresia przygotowania terenu pod budowe | roboty ziemne
42112000-5  Roboty w zakresie usuwania gleby

45112300-8  Rekultywacja gleby

45112800-1  Wyeinanie | napetnianie

45112700-2  Roboty w zakresie kszialowania terenu

45113000-2  Rcboly na placu budowy

45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kempletnych obwiekiow budewlanych lub ich
CzeSCi oraz roboty w zakresie inzynierii ladowe] | wodnej
45220000-5  Roboty inzynieryjne i budowlane

zamawienia i wiw Specyfikaciami Wykonania | Odbioru Rebot Budowlanveh:
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45230000-8 toboly budowlane w zakresie budowy rurociagéw, lini  komunikacyinych |

elektroenergetycznych, autostrad, drég, lotnisk | kole; wyrbwnywania terenu

45231000-5 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagow. ciagow komunikacyjnych | [lini

energetycznych

45233000.9 Roboly w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni

autostrad, drog

452331000 Roboty w zakresie budowy autostrad, drég
45233200-1  Roboty w zakresie rdznych nawierzchni

Normy pafistwowe, instrukcje i pracpisy wyvmicnione w STWIORB bedy stosowane przez Wykonawes w jezyku
polskin,

Ld. Okredlenin podstawowe

Iidl I F
1.4.2.
1.4.5,
1.4.4,
1.4.5.

L4,

1.4.7.

1.4.5.

L4110

L4.12.
1413

1.4.14.

1.4.15.
1.4.10,

L4aT,
L4.18.

L4109,
1.4.20,

Uzyte w STWiIORR wymienione ponize) okreslenin nulesy rozumicd w kazdym proypadku nastepujgco:
Budowla drogowa - obickt budowlany, nie bedacy budvnkiem, stanowigey cabosé techniczno-uvikowy
(droga) albu jego ezes¢ stanowiyca odrebny clement konstrukeyjny Jub technologiczny (obiekt moslowy,
Korpus ziemny, wesel),

Chodnik - wysnacsony pas terenu prey jezdni lub sdsunicty od Jeadni, prcznacsony do ruchu pieszych,
ugose mostu - odleglose miedzy zewngirznymi krawedeiami pomostu, a w praypadku mostow lukowyeh £
nadsypka - odleglodd w swictle podstaw sklepienia micraona w osi jezdm drogowej.

Droga - wydziclony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojerdéw oraz ruchu pieszych wraz £
wizelkimi urzgdzeniami technicenymi zwiazany mi z prowadecniom | rabezpieceniom ruchu. .
Droga tymezasows (montazowa) - droga specialnie przygolownsna, przeznacrona do ruchu pojazdow
obslugujgeych zadanie budowlane na coas jego wykonania, przewidzinna do usuniecia po jego zukoficzeniu.
Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatreony picczecia onganu wydajacero, wydany
cuednic 2 obowiazujacymi preepisami, stanowiacy uregdowy dokument przcbiegu robdt budowlanych, shuzacy
do nolowania zdarzen | okolicanosei zachodzacych w toku wykenywania robér, rejestrowania dokonywanych
odbiorow robét, przekazywania polecen | innej korespondencji technicznej pomiedsy  Indvnierem/
Kierownikicm prajekiu, Wykonawca i projekisntem.

Estakada - obickt 7hudowany nad preesshoda terenowa dia zapewnicnis komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

Iniynier/Kierownik projekiu - osoba  wymieniona w danych kontraktowych (wyanacsonn przez
Zomawiajgcege. o Kiore) wyznaczeniu puinformowany jest Wikonawea), odpowiedzialna za nadsorowanie
robat i administrowanie kontraktem.

Jezdnia - czgic korony drogi przeznaczona do ruchu pojardiw,

. Kierownik budowy - usoba wyznaczons prece Wykonaweg, upowaznivna do kierowania robotami i do

wystepowania w jege imieniu w sprawach realicacii kontrakiu,

Korona drogi - jezdnia (jesdnic) z poboczami lub chodnikami, ratokami. pasami awaryjnego postoju i pasami
dziclacymi jezdnie,

Konstrukeja nawierzchni - ukbad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich pulgcsenia.

Konstrukeja nodna (przeslo lub pregsta obiekio mostowepa) - c7esé obiektu oparta na podporach mostowych,
tworsea ustroj niosacy dla praenivsienia ruchu pojazdow lub pieszych.

Korpus drogowy - nasyp lub 1a coedé wykopu, kidra jest ogranicrona korona drogi i skarpami rowdw,

Koryto - clement uformowany w kurpusic drogowym w celu ulozenia w nim konsirukeji mawierzchai,

Ksigzka ubmiarow - akeeptowany precs Indvniera Kierownika projekiu zeszyvt z ponumerowanymi stronami.
stuzacy do wpisywania preez Wykonawee obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, sekicow i ew.
dodatkowych zatacznikow. Wpisy w ksivice obmiaréw podiceaja putwierdzeniu prees Ingynicra’Kierownika
projekiu,

Laboratorinum - drogowe lub inne laboratorium badaweze, zaskcoplowane przez Zamawisjaceso, niczbedne
do przeprowadzenia wszelkich badaii i prob zwiazanveh z ocena jakosci materialow oraz robot.

Materialy - wurclkie rworcywa niezbedne do wykonania robol, suodne 2 dokumentacja projektowa i
specytikaciami lechnicznymi, zaakeeptowane precz Inzyniera’ Kierownika projekiu

Most - obiekt zZbudowany nad przeszkoda wodna dia zapewnienia komunikacji drogowej | ruchu picsscgo.
Nawierzchnia - warsiwa lub 7espét warstw sluzacveh do przejmowania i roskbsdania obcizzen od ruchu na

n

podiode gpruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dia ruchy,

a} Warstwa Scieralna - gdrna warstwa nawierzchni podidana bezposrednio eddealywaniu ruchu i czynnikdw
almasfervesnyvch,

b) Warsiwa wigzgca - warslwa snajdujaca si¢ miedzy warslwg scieraing a podbudowa, zapewniajaca lepsse
roztozenie naprezen w nawierzchni i preekarywanie ich na perdbudowe.

) Warstwa wyrdwnawcza - warsiwa sluzaca do wyréwnania nicrownodei podbudowy lub profilu istnicigee]
nawierzchni.

d) Podbudows - duina czese nawierzchni sluzsca do precnoszenia obciazen od ruchu na podivse. Podbudowa
moze skladac sig 2 podbudowy zasadnicze] i podbudowy POMOCHics].




¢} Podbudows zasadnicza - goma czesé podbudowy spelniajaca funkeje nosne w konstrukcji nawierzchni.
Moke onu skludad sie 7 jedne) lub dwoch warsiw,

) Podbudowa pomocnicza - dolna czedé  podbudowy spelniajgca, obok funkecji nodnych, funkcje
zabezpieczenia nawicrschni preed dziataniem wody, mroeu | przenikaniem czastek podloza. Moze zawieraé
warstwe mrozoochronng. udsaczajaca lub odeinaigca.

g} Warstwa mrozoochronna - warsiwa, krarej glowaym sdaniem jest ochrona nawierzchni preed skutkami

| dziatania mrozy,

h) Warstwa odcinajgen - warstwa stosowana w celu uniemosliwienia preenikania czastek drobayeh gruniu do
warstwy nawierzchni lesgeej powyzej,
1} Warstwa odsaczajocn - warsiwa stuzaca do odprowadzenia wody prredostagaee) sie do nawicrzchni.,

LA2L Niwelets - wysokodciowe | geomelryesne rozwinigcie na plusacey#nie pianowego przekroju w osi drogi lub
ahickin mostowego.

1.4.22. Obickt mostowy - most, wiadukt, estakuds, wnel, kladka dia pieszyveh | preepust

1.4.23. Objazd tymesssowy - droga specialnic preygotowana | odpowiednio ulrzymana do praeprowidsenia rachu
publicznego na okres budowy.

LA, Odpowiednia (bliska) zeodnosé - zgodnosé w yhonywanvch robdt z dopuszczonymi toleranciumi, a jesti
preedzial tolerancji nic zostal okreSlony - 2 pracvietnymi tolerancjami. prayjmowanymi zwyvczujowo dla
danego rodzaju rohdt budowlanych,

1.4.25. Pas drogowy - wydsclony liniami granicznvmi pus terenu przezndczony do umieszczania w nim drogi i
2wigzanych z nia urzgdecn oraz dezew i kreewdw, Pas drogowy moze rownicz obcjmowac teren przewidziany
do rozbudowy drogi | budawy urzadzen chronigeyveh ludsi i srodowisko preed ucigeliwodciami powodowanymi
precy ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - crest korony drogi prremmaczona do chwilowege postoju pojarddw, umicssczenia urzadzen

‘ organizacii i berpicczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, shizaca Jednocrednic do bocrmego oparcia

all konstrukeji nawierzchni.

1427, Podide nawierzehni - grunt rodsimy lub nasypowy, lezacy sl nawicrzchnia do glebokosci preemarzania,

1.4.28. Podioze ulepszone nawicrzchni - poma warsiwa podioza, lesuen bezposrednio pod nawicrschniy, ulepszona w
celu umoliwienia przejecia ruchu budowlanego i whasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie  Intyniera/Kicrownika projekiu - wsaelkic polccenia  przekazane Wykonawey przcz
inzynicra’kierownika projekiu, w formie pisemnej, dotycace sposobu realizacji robit Jub imnveh spraw
wizanych 7 prowadzeniem budowy,

= 1.4.30. Projcktant - uprawniona osoba prawna lub fizyvczna bedaca autorem dokumentaci projekiowej.

L4431, Przedsigwzigeie budowlane - kompleksowa realizacia nowego policzenia drogowego lub calkowita
; modernizacja'prachudowa (zmiana parameirow  geometrycznveh frasy w planie i przekroju podhuimym)
i istniejgcego polacrenia.
= L4352, Przepust - budowls v preckroju poprzecenym samknietym, preemmacsons do preeprowadzenia cicku, szlaku

' wedrdwek zwicrzat deiko zyjacyeh lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

g L4.33. Przeszkoda naturalns - element Srodowisky naluralnega, stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania
b hudowlanego. na przyklad delina, bagno. rzeka, selak wedrdwek drikich zwierzal itp.
1.4.34. Preeszhoda sztuczna - dziclo ludzkic, stanowiace utrudnienie w realizacii zadanin hudowlanego, na preykiad

i droga, kole). rurocigg, kanal, ciay pieszy lub rowerowy itp.

g 1.4.35. Preetargowa dokumentacja projektowa - czese dohumeniacii projekiowej, kiora wskazuje lokalizace,
charakterystyke | wymiary obickiu bedacego preedmiotem robr.

1.4.36. Preyerdlek - skrajna podpora obickiu mostowego. Moze skladad <ie z pelngj sciany. shupow lub innvch form

. konstrukeyjnyeh, np. skrzyit, komir,

! 1.4.37. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadhowanie i preywrocenie pierwotnyeh funkeji terenom
nuruszonym w czasie realizacyi zudania budowlanego.

1.4.38. Rozpietose teoretyezana - odlegloic miedzy punkiami podparcia (lozvskami), pragsta mostowego.

|
{1

==

B 1.4.39. Szerokoté calkowita obicktu (mostu / wiaduktu) - odlegtode miedzy sewngtranymi krawedziami konstrukeji
o whicktu, mierzona w linii prostopadiej do osi podhuznei. vheymuje calkowita secrokosé konstrukeyjng ustroju
nosgeego.
| B L.4.40. Srerokosé uiyikows obiekiu - szerokosé jerdmi {nawierzchni) Pracenaczona dla poseceepdinych rodzajow
! B Fichu oraz szerokosé chodnikéw mierzona w swictle porecay mostowych z wylaczeniem konstrukcji pray
- jezdni dotem oddziclujacej ruch kotowy od ruchu picszego.
| 1.4.41. Slepy kosztorys - wykuz robot z podaniem ich ilasci (przedmiarem) w kolejnosci technologicone) ich
B wykonania,
| @ 1442, Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajaceyo dla wykonania na nim robot oraz inne migjsca
Il wymicnione w kontrakeie juko tworzace ceedt terenu budowy.
i B LA43. Tunel - ohiekt zaglebiony ponizej poriomu terenu dia zapewnrenia komunikacji drogowej i ruchu picszego.
il ';'” LA, Wiadukt - obieki zbudowany nad linia kolejowa lub inng droga dia bezkolizyjnego mpewnienia komunikacji
e drogowej i ruchu pieszego.
H 1.4.45, Zadanic budowlane - czese presdsipwziecia budowlanego, stanowiaca odrebna caloi konstrukeyvina lub
| ,},J technologiczng. «dolng do samodzielnegy petnienia funkeji technicrno-uzytkowych. Zadanic moze polegaé na

wykomowaniu rolui zwigzanyeh 2 budows, modemizacia’ prechudows. uirzymaniem onsr ochrona budowli
# drogowe) lub joj clementu,
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L5, Ogdlne wymagania dofyezgee robot

llﬁlll

1.5.2,

Wykonawea jest adpowiedzialny za jakosé wykonanych robot. berpicczensiwe wsselkich CZVNosci na terenie
budowy. mewnly uzvie przy budowie orisz a1 ich zpodnoté 2 dokumentacja projckiows, STWIORB i
paleceniami [nzyniera’Kierawnika projektu,
Preekazanie terenu budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowyeh przekaze Wykonuwey teren budowy
wraz ze wizysthimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi. lokalizacig i wspoirzedne
punktow giownych trasy oras reperow, dziennik budowy vras dwa egzemplarze dokumentacji projektowe)j i
dwa komplety STWIORB.
Ni Wiykonawcy spoczywa odpowicdsialnose za ochrone preckussnych mu punkiow pomizrowych do chwili
adbiory ostatecznego robot, Usekodsone lub mniszczone znuki gedesyjne Wykonawea odiworzy i utrwali na
wlasny koszr,
Dokumentacja projckiowa
Dokumentacja projeklowa bedzic zawicraé rysunki. obliczenia i dokumenty. 7podne 7 wykazem podanym w
secsvpitowyeh warunkach umowy, uweeledninjacym podzial na dokumentacie projektows:

= Zamawiajgeegol wykas pozyeii, kiore stanowig praclurgows dokumentacie projeklowy oraz projektowa

dokumentacie wykonuwcen (lechniczna) | zostang preckasane Wykonawcy,
= Wykonswey: wykaz zawicrajucy  spis  dokumentac)i projekiowej. ktora Wykonawea opracuje
w ramuach ceny kontraktowe;,

Lgodnoié robit z dokumentaciy projekiowsy | STWIORE
Dokumentacja projekiowa, STWIORB | wszystkic dodatkowe dokumenty prechazane Wykonawey pries
inzyniera’Kierownikn projekiu stanowia €z¢s¢ umowy, a wymagania okreslone w chochy jednym z nich sg
obowigzujace dln Wykonawey tak jakby zawarte byly w calej dokumentacii. .
W przypadku rozhicznudel w ustaleniach poszezegtlnyeh dokumentow obowigeuje kolejnost ich waznodei
wymieniona w . Kontraktowych warunkach ogélnyeh” (.Oudlnyeh warunkach umowyy,
Wykonawca nie moze wykoreystywac bleddw lub opuszczcii w dokumentach kontraktowyeh, a o ich wyknyciu
winien natychmiast powiadomié Inzvnicra/Kierownika projekiu, kiory podejmic decysje o wprowadzeniu
adpowiednich zmian i poprawek.
W przypadku rozbicznosci, wyminry podane na pismie sa warnicjsse od wymiardw okresionych na podstawie
oderytu ze skali rysunku,
Wazvstkie wykonane roboty | dostarcsone materialy beds zgodne & dekumentiacja projektowa | STWIORDR.
Dune okreslone w dokumentacii projektowe) 1 w STWIORB beda uwarane 3 wartodei docclowe. od kiorych
dopusecealne s3 odchylenia w ramach okreslonego preedziatu telerancii. Cechy materialdw | clementiw
budowli muszg wykazywac zgodnoté 2 okreslonymi wymaganiami. a rosrsuty tych cech nie mogg preckraczad
dopusevenlnego preedziatu wolerancii.
W prevpadku, gdy mareriaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentaciy projekiows lub STWIORD i
wilynie 1o na nieradowalajaca jokost elementu budowli, to takie malerialy zostana zastapionc innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownic na koszt Wykonawcy.
Zabezpicceenie terenn budowy

2} Roboty modernizacyjne/ przebudows i remontowe {,,pod ruchem®™)

Wykimawcea jest zobowigzany do uirzymania ruchu publiczneso oraz utrzymania istniejacych obiekiow
Uiezdnie, sciezki rowerowe, ciagi piesze, 7naki drogowe. bariery ochronne, urzadremia odwodnicniz itp.)
i berenic budowy, w okresie treania realizucii kontrakiu, az do zakoncacnia i odbioru ostatecznepo rubal.
Przed praystapicniem do robét Wykonawea preedstawi  Inzvnierowi/Kicrownikowi projekiu  do
zatwierdzenia, uzgadniony z odpowiednim carzudem drogi i organem saraglzajacym ruchem, projeki
organizacji ruchu i zsbezpieczenia robot w ohresic trwania budowy. W zalemose od potrzeb i postepu
robot projekt organizaci ruchu powinien byé na biczyco dkiualizowany przez Wykonawee. Kazda smiana.
w o stosunku do  zatwicrdszonega  projektu  organicacii ruchi, wymaga kardorarowo ponownego
stwierdzenia projektu,

W censic wykonywania robot Wykonawea dostarczy, sinstaluje i bedzie obslugiwal wszysikie
tymesasowe  urzadzenia  zabezpiccsajace takie jak:  capory. swiatla ostrzegawcze, sypnaly., fip.,
zapewniajac w ten sposob bezpieczefistwo pojazdow i pieszych,

Wykenawea zapewni state warunki widocenosci w dzie i w nocy tych zapor i makow, dia kigrych jest 10
nigodzowne zo wrgledéw berpicczeisiwa.

Wzystkie znaki, sapory | inne urzadzenia aaburpieczajace beda aheeplowane prrez IngvnieraKicrownika
prajekiu.

Fakt przystapienia do robst Wykonawca obwicsci publicznie przed ich ro7poczeciem W sposob
uzgodniony 2 Inrvnicrem/Kierownikiem projckiu vraz przez umicszezenie, w micjscach i ilusciach
okreglonyeh  praes  InimieraKierownika projekiu, tablic informacyjnych, kiorych tresé bedrie
zatwicrdzona pezes Inryniera’Kierownika projektu, Tablice nformacyjne bedy umzymywane preez
Wykonawee w dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.

hos71 zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebngg zaplacie i preyimuje sie. Ze jest wlaczony w
ceng kenmrakiowa,

b)  Rubaty o charakterze inwestycyjnym



Wykanawea jest zobowigzany do zabezpieczenia lerenu budowy w okresie trwania realizacji kontrakie az
do zakonczenis § odblors ostarecrnego robdt,
Wykonawen dostarcey, zainstaluje i bedzie ulrzyimywae tymezasowe urzgdzenia zabcspicerajace. w tym:
ogrodzenia. porgcze. ofwictlenie. sypnaly i znaki ostrzeguwere oz wsrelkic inne frodki niczbedne do
wvchrony robér, wygody spalecznosei i innych
W micjscach przylegajacych do drog stwartych dla ruchu, Wykonawea ogrodzi lub wyraznie osnakuje
teren buduwy, w sposob uzgodniony 2 Inzynicrem/Kierownikiem projekiu,
- Wiazdy i wyjuzdy z terenu budowy precenaczone dia pojazdéw i muszyn pracujacych przy realizcii
robot, Wykonawea edpowiednio oznakuje w sposéb uzgodniony z Inzynicrem K isrown ikiem projekiu,
- - Fakt praystapicnia do robét Wykonawea obwiesei publicznie preed ich rozpoczeciom w sposob
B uzgedniony « Indynicrem/Kierownikicm projekiy oraz przez umicszuzcnie. w migjscach | ilodcinch
okreslonych preez  Inzyniera'Kierownika projekiu,  tablic informucyjnych, kidrych tresé  bedzie
@ zavwierdeona preez InzynieraKierownika projekin. lablice informacyjne heda utrzymywane precz

Wykenawce w doshrym stanie preez caly okres realizacii robot.
Koszt zabezpiccscnin terenu budowy nie podlegs odrebnej zaplacie i pravimuje sie. 2e jest wlaczony w
ceng kontraktows.

i 155 Ochrona drodowiska w causic wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek snac i stosowaé w czasie prowadscnin robot wezelkic przpisy dotyczace ochiony

srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanezania robdt Wikonawca hudeie:

' : ) ufrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wanly slojace).

- bl podeimowac wszelkie uamadnione kroki majace ma celu stosowanie sie do precpisiw i norm
dimyczacych ochrony $rodowiskn na terenie i wokdl terenu budowy oraz bedric unikad usskodeen lub
ucigsliwodei dia osob lub débr publicanych i innych, a wynikajacych z nadmiemego hakusu, wibracii,

cunicczyszezenia lub innyeh preyesyn powstalveh w nastepstwiv jewo sposobu drialania.

Stosujuc siv do lych wymagan bedzie mial secrcpoing waglad na:

1} lokalizucj; baz. warsrratow, magazyndw, skladowisk, ukopow i driw dojazdowych,
[ 31 drodki ostrosnosc | zabezpieczenia preed:
a}  zanicczysecseniem zhiomikéw i ciekdw wodnych pytami lub substanciami toksycznymi.
b)  zanicczysecaeniem powictrza pylami i gasami,
| I ¢  moiliwoscia powsiania pozary.
1.5.6.  Ochrona preceiwpodarowa
Wykonawca bedzie pracstracuac przepisy ochirony preceiwposarowe;,
Wykonawea bedzic utreymywad, wvmagany na podstawie odpowiednich prrcpisow sprawny spregt
| L preeciwpo2arowy, na tercnic bay prodikeyinyveh, w pomieszezeniach biurowych, micszkalnych. magazynach
e w maszynach | pojazdach.
Malcriaty fatwopalne bedy sktadowane w sposob zgwdny 7 odpowicdnimi preepisami i zabezpieczone praud
| | | dostepem osob treecich,
. Wykonuwea bedzie odpowiedzialny 21 wszelkie straty spowadowane pozarem wywolanym jako rezultat
e realizacji robot albo preez personcl Wyhonawey.
: 1.5.7. Materialy szkodliwe dia otoczenia
| | | Materialy, ktore w spos6h trwaly sa sekodlive dia otoczenia, nic beda dopuszczone do wrycia
- Nie dopuseera sig uzycia materialow wywolujacyeh szkodlive promicniowanie o siyzeniu wickszyvm od
dopuszczalnegn, okreslonego odpowiednimi preepisami.
| Wszelkie materinty odpadowe uzyte do robdl bedg mialy aprobaty lechnicrng wydana pracy uprawniona
i Jednostke, jednosnncenic okreélajacy brak sekadliwego oddziakvwania tych materialow na Srodowisko.

Materiaty, kidre sy svkodliwe dla otoczenia tvlko w czasie robér, a po zakohczeniu robdt ich szkodliwodd

zanika (np. materialy pylaste) moga byé uzyvie pod warunkiem pracsirecgania wymagain technologicanych

1 || whudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednic preepisy Wykonawca powinien otrzymaé zgode na uzveie

L tych materiatdw od wiasciwych organdw administracji panstwowej.
. Jereli Wykonawea uzyl materialow szkodlivveh dls ofoczenia zgodnic a: specviikacjami, a ich uzvcie
- spawodowato jakiekolwick sagrozenie Srodowiska, 10 konsckwencje tego ponicsic Famawiajacy.
” | | L.5.8. Ochrona wiasnosei publicznej i priwatnej
- Wykonawea odpowiada za ochrone instalacii na powicrschni ziemi i za urzadzenia podziemne, takic jak
ruroeiggl. kable itp, oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacyeh wiascicielami tych urzadzen potwicrdscnie
| I | informacji dostarczonych mu prees Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni
il whasciwe oznaczenie | zabezpieczenic prred vszkodzeniem tych mstalacyi | urzadzen w cansic trwania budowy.
Wykonawea sobowiazany jest umiceié w swoim harmonogramic rezerwe czasowa dia wszelkiego rodzaju
y robot, ktare majd hy¢ wykonane w zakresie preetozenia instalacy | urzadzen podziemnych na terenie budowy i
|| | powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu | wiadze lokalne o zamiarze rozpocaccin Tobat. O fakeic
przypadkowege usskodeenia tveh instalacji Wykonawca bezrwlocrnie powiadomi Inzynicra‘Kierownika

3 projekiu i zaintercsowane wladze oraz bedeiv £ nimi wspatpracowal dostzrezajac wszelkiej pomocy potrzebnej

'H prey dokenywaniu napraw. Wykonawea bedeie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jeen dzialania

o uszkanleenia instalacii na powierschni ziemi i urzadzen podziemnych wvkazanyeh w dokumentach

i dostarceonyeh mu przez Zamawiajaceso,
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Jezell wren budvwy preylega do terendw 2 ausbudowy mieszhkaniowa, Wykonawca bedsic realizowad roboty w
sposob  powodujuey  minimalne niedogodnusei dla mieszkancow. Wykonawea odpowindn za wseelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowe] w sasiedatwic budowy, spowodowane jego dzialulnoscig.
Inzynier/Kierownik projekiu bedeie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawariveh pomiedzy
Wykonawen o wlasciciclami nieruchomosci i dotvezgevch korzystania z wlasnodci | drig wewnetranych.
Jednakze, ani Ingynicr/Kivrownik projekiu ani Zomawinjacy nie hedrie ingerowal w takic porozumienia, o ile
hie beda one spraecene « pustanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

Ograniczenic obeiyzen osi pojazdow

Wykonawcn bedzie stosowad sie do ustawowych ogranicech naciskow osi na drogach publicrmych przy
transporcie materialow i wyposazunia na i z terenu robdt, Wykonuwea uzyska wszelkie niesbedne scrwolenia i
uzgodnienia od whsciwych wiads co do przewozu nietypowyeh wagowa tadunkéw (ponsdiormalywaveh) i o
kazdym takim przewozie bedeic powisdamial Inzyniera/Kicrownika projekiu. Inzvnier/Kicrownik projekiu
moze polecic, aby pojazdy nic speiniajace tych warunkéw costaly usunigte z terenu budowy. Pojardy
powadujace nadmierne obcigzenic oxivwe mie beda dopuszczone na swiero ukonczony fragment budowy w
ohrehie terenu budowy | Wykomnawes bgdzie odpowiadal za naprawe wszelkich robét w ikn sposdb
usekanleonych, zgodnie 2 poleceniami Inzynicrn Kicrownika projektu,

Beepicerenstwo i higiena pracy

Podezas realizacji robot Wykonawea bedzie precstirzcgad przepisow dotyczgeych berpieczefstwa i higicny
pracy.

W szczepolnosei Wykonawea ma obowiazek zadbad, aby personel nie wykonywal pricy w warankach
niebezpiecznych, sekodliwych dia zdrowia oraz nie spelniajucych odpowiednich wymagai sanitamych.
Wykanawea zapewni 1 bedre utrzymywal wszelkie urssdzenia zabezpieczajgee, sucjalne oraz spragt
i odpowiednig odziel dla ochrony #ycia i sdrowia oséh sirudnionych na budowie oras dia Zapewnienia
hezpiecrenstwa publicznegs.

Uznaje sig, 2e wszelhie koszly zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyicj nie podlegaja
widrehnej zaplacie | 53 uweglednione w cenie kamraktowei.

Ochirona | utrzvmanie robdl

Wykonawen bedzie odpowiadul 2i vehrong robdt | za wezelkie malerialy | urzadsenia unywane do robdt od
daty rozpouzecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robdt precs Ingyniera’Kierownika projektu,
Wykonawea bedzie utrzymywal roboty do czasi odbioru ostatecencgo. Uirzvmanie powinno byt prowadzone
w taki spusob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w smdowalajacym stanie przez caly czas. do
momeitu odbivre ostatecznego.

Jeshi Wykonawes w jukimkolwiek causic zanicdba urrzymanie, to na polecenic Inzyniera’Kicrownika projekiu
powinien rozpoczad roboty utrzymaniowe nic podniej niz w 24 godziny po olrsymaniu tego polecenia.
Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisiw

Wykonawca zobowiwsany jest znaé wszystkic aarzadzenia wydane preez wladse centralne 1 miejscowe oz
inne praepisy. regulaminy i wytvezne, kibre sa w jakikolwick sposdb wigzane 7 wykonywanymi robotami i
bedzie w pelni odpowicdziainy za przestrzeganic tyeh pastanowien podeses prowadzenia robot,

Wykonawea bedzie praesirecpac praw patentowych i bedvie w pelni odpowiedsitlny 7a wipelnicnie werslkich
wymagan prawnych odnosnic znakow firmowych, nasw lub innych chronivnych praw w odniesieniu do
spreefu. materialow lub uresdzen uiytych lub zwiazanyeh » wykonvwaniem robol | w spostb ciaghy bedeie
informowat Ingyniera’Kierownika projekiu o swoich deistaniach, przedstawinjac kopie zerwolen i inne
odnosne dokumenty, Wszelkic siraty. koszty postepowania. obcinZenia i wydatki wynikle 7 lub zwigzane
nuruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokrvie Wihonawea, z wyjatkiem przypadkéw. kiedy takie
naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specviikacii dostarcronej przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Réwnowaznodé norm i zbinrdw przepisow prawnyeh

Gueickolwiek w dokumentach koniruktowyeh powolane sa konkreine normy i przcpisy, kidre spelniaé majg
mileriahy, sprzet | inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beds obowiszywat postanowienia
najimwszego wydania lub poprawioncge wydania powolanych morm i przepisow o ile w warunkach kontrakiu
nie postanuwiona inaczej. W przypadku pdv powolane normy i precmsy sa pafstwowe lub odnosz sie do
konkretnego kraju fub regionu, moga by rowniez stosowane inne tdpowicdnie normy zapewniajace rowny lub
wyesey pogiom wykonania niz powolane normy lub przepisy. pud warunkicm ich sprawdeenia i pisemneze
zatwierdzenia prace Infymiera‘Kicrownika projekru. Réznice pomiedsy powolanvmi normami a ich
proponowanymi  cumiennikami  musza by¢  doklsdnie opisane prece Wykonawee | prevdivzone
InzynierowiKierownikowi projekiu do zatwierdsenia,

Wykopaliska

Weselkie wykopalisku, monety. preedmioty warlofciowe, budowle oraz innc pozosialodci o znacseniu
geologicenym lub archeologicanym odkryte na terenie budowy beda uwazane #a wlasnosé Zamawiajacepu.
Wykenawea zobowiazany jest powiadomi¢ Inzyniera’Kicrownika projekiu i postepowad zgodnie z jemo
poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawea ponicsic koszry iflub wystapia opoimicnia w robotach,
Inzynier! Kierownik projektu po usgodnienio z Lamawiajgcym i Wykonawea ustali wvdluzenie czasu
wykonania robdit iflub wysokosé kwoty, o kidra naledy zwieksey¢ ceng kontrakiows.

1.6, Zaplecze Zamawiajycego (o ile warunki kontrakiu preewiduja realizaciy)

Wykonawea zobowigzany jest zabezpiccayé Famawiajacemu, pumicszczenia biurowe. spreet, transport oraz

inne urzadzenia towarzyseace, zeodnie 2 wymaganiami pidlanymi w D-M-040.00.01 ~Laplecze Zamawiajscego™.
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I MATERIALY
2.1. Zrodia uzyskania materinliw

Co majmniej na trzy tygodiie preed saplanowanym wykorzystaniem jakichkalwick materiatow praeznacsaumych
do robat, Wykonawea przedstawi Inzynicrowi‘Kierownikowi projekty do suiwicrdzenia, szczegotowe informacje
dotyesgee  proponowanego Zrodla wylwarzania, zamawiania lub  wydobywanin tych materiabdw jak  rownice
odpowicdniv swiadectwa badan laboratoryinyeh oraz prabki materialow,

Zutwicrdzenie partii materialdw 2 danego Jridia nie ormacza automatycenic, #¢ wszelkie materialy z danugo
Frodia uzvskaja coiwierdzenie,

Wykonawen sobowigzany jest do prowadzeniu badun w celu wykazania, #c materialy uzyskane 2
dopuszczonego Zrodla w sposdh ciagly spelniaja wymaguniy STWIORE w crasic realizacji robl,

2.2, Pozyskiwanic materialdw miejscowyeh

Wykonawca odpowiada 1 uzyskanie porwoled od wlascicieli | odnosnych wiadz na possskanie materialow ze
zrodel miejscowych wlaczajue w 1o gzrodla wskazane prece Zamawiajacego | jest sobowigzany  dostarczyé
Inkynicrowi/Kierownikowi projehiu wymagane dokumenty preed rospacreciem eksploatacii frodla,

Wykonawca prredstawi Inzynicrowi/Kierownikowi projekiu do zatwierdzenia dokumeniuci 7awierajaca
raporly 7 badad terenowych i laborataryjnych oraz proponowana pracs siehie metode wydobycia i selekgji,
uwgledninjge aktualne decyzie o eksploatacii, arguniw administracii paisiwowej | samorzadowei.

Wykonawea ponosi odpowiedzialnodc sa spelnienie wymagai ilosciowyeh i jakosciowych materialow
pochodzacych ze frodet migiscowych,

Wykonawes ponosi wszysikie koszty, z tyluh wydobycia materialow. deierzawy i inne jakic okaza sie
potrzebne w zwiazku ¢ dostarezeniem materialow do robot.

Humus i nadkhad czasowo zdjgte z terenu wykapow, dokopdw i micjse posyskania materialow micjscowych
beda formowane w hildy § wykorzystane przy zasype i rekultywacji terenu po ukoicseniu robot, i

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane » wykopow na terenie budowy lub # innvch miejse wikisanych
w dokumentach umowy beds wykorzystane do robot lub edwiczione na odkiad odpowiednio do wymagad umowy lub
wekazan Ingyniera’Kierownika projekiu.

Wykonawca nie bedvzic prowadzic zadnych wykopiw w obrebie terenu budowy posa tymi, kidre zostaly
wyszezegoinione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to piscmng zgode Inzyniera/Kiciownika projekiu,

Eksploatacja Zrodel muteriakiw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowinsujacymi na danym
absearae,
1.3. Materiaty nie odpowisdujyee wymaganiom

Muterialy nie odpowiadajuce wymaganiom zostana przez Wykomwoe wywiszione z terenu budowy i zlo2one
w micjseu wskazanym przez InzynieraKicrownika prajekiu. Jesli Insynicr/Kicrownik projektu zezweli Wykonawcy na
uzycic tych materiatow do innyel robol niz te dla kidrvch zostaly sskupione, 10 koszt tych maleristow zostanie
odpowicdnio preewariosciowany (skorvgowany ) przez Ingynicra’Kierowniks projekiu.

Kaady rodzaj robor, w Kidryin enajduja sie nie badane i nie zapkceptowane materialy, Wykonawea wykonuje
na wlasne ryeyko, licsge sie z jego niepreyjecicm. usunieciem | niczaplaceniem
2.4, Warianiowe sivsowanic materialow

Jesli dokumentacia projekiowa lub STWIORR prrewiduja mozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materiaby w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzvniera’Kicrownika projekiu o swoim samurze co
najmnigj 3 tveodnic preed ugyciem tego materiab, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to potrzebne » uwagi na
wykonanie baclar wymaganych preez IngvmieraKicrownika projekiu Wybrany
i zaakceptowany rodzsj muteriatu nie moze bye pirénicj zmieniany bez zgody Insynicra’Kierownika projekiu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanic matcrialiw

Wykonawca zapewni, uby tymezasowo skladowane materiaty, do czasy gdy beds one uzyte do robdt, hyly
suberpieczone przed zanieczysecreniami, zachowaly swojy jakot€ | wiasciwosei i byly dosiepne do kontroli precz
Indyniera/Kierownika projeki.

Micjsca czasowsgo skladowanin materialow beda zlokalizowane w obr¢bie lerenu budowy w migjscach
uzgodnionyeh 7 Inzynierem Kierownikiem projektu lub poza terencin budowy w miejscach sorganizowanych przez
Wykonawey i zaakeeptowanych przez Insynicra'Kicrownika projekiu.

2.6, Inspekcja wyiwdrni materiakiw

Wylwormie materialow moga byc okresowo kontrolowane prece Inzyniera’ Kierownika projektu w celu
sprawdzenia sgiklnosci stosowanych metod produkeji z wymaganiami. Probki materialéw mogg byé pobierane w celu
sprawdzenia ich wlasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowit podstawe do ukceptacii okredlonej partii materiatow
el wrgledem jakosci,

W przvpadku, gdy Inzymier'Kierownik projekin bedzie preeprowadeal inspekcje wyiwomi, musza bve
spetnione nastepujace warunki:

4] Inzynier’Kierownik projekin hedzie miat zapewniong wspolprace i pomoc Wyhomawey oraz producenta materialow
w czasie przeprowadzunia inspekcji,

by Inzynier’Kierownik projckiu bedzie miat wolny dusigp, w dowolnym: czasic, do tvch czesei wytwomi. pdzie
odbywa sie produkcjs materialow przeznaczonych do realizacii robot,

€) Jeichi  produkcja odbyws sic w  miejscu nie  nalerscym  do Wykonawcy. Wykonawca uzyska dla
Inzynicra'Kierownika projekiu zcewolenie dla preeprowadzenia inspekeji i badan w tych migjscach.
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3. SPRILT

Wykanawea jest zobowiazany do wiywanin jedynie takiego sprzetw, kiiry nie spowoduje nickorzystngo
wplywu na jakodé wykonywanych robil. Spregt uzywany do robot powinien bye zgodny z oferta Wykonawey
i powinien odpowiadad pod wegledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym w STWIORB, PZ) lub projekein
organizacii  robol.  saakceplowanym  przez  InzynicraKierownika  projektu;  w preypadku  braku  ustalen
w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by urgodniony i zaakceptowany precy Indvniera’Kierownika

rojektu.
e Liczba i wydajnost spregiu powinny gwarantowad precprowadzenic robeét, zgodnie « sasadami okredlonymi
w dokumentaci projektowe], STWIORN i wskazaniach Inévniera’ Kicrownika prajekiu.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawey lub wimajety do wykonania robét ma bye utrzymywany w dobrym
stanic i uotowosci do pracy. Powinicn byd sgodny z normami ochrony srodowiska i praepisami dolycmcymi jego
usvtkowanin,

Wykonawea dostarczy Ingynierowl/Kicrownikowi projekiu kopic dokumentow potwicrdzajacveh dopusrezenie
spragtu do uzytkowania | badan okresowych, tam gdzie jest 1o wymagane preepisami.

Wykonnwen bodzic konserwowaé spraet juk rownie naprawiad lub wymicnise SPrAEl nacsprawiny,

Jezeli dokumentacia projektowa lub STWIORB preewiduja motliwosd warlantowego uzycia sprzglu proy
wykonywanych raboluch, Wykonawca powiademi Insynicra Kierownika projckiu 0 swoim zamiarze wybory
1 uzyska jego akceplucie przed uzyciem sprzetu, Wybrany sprzet. po akeeptacji Inzyniera/Kierownika projekiu, nie
mode byc poniej smicnisny bez jego zpody.

Jakikalwiek spragt, maszyny, urzgdzenia | narsedsin nic gwaraniujace zochowania warunkow umowy, Justiang
przez Inzyniera/Kierownika projek zdyskwalifikowane i nie dopuszezone do robet.

4. TRANSPORT

Wykopawca jest sobowigzany do stosowania jedvmic takich &rodkéw tramsporty,  kiore nie wplyny
nigkorzysinie na jakose wykonywanych robdt i wlasciwosel pracwosonych materialow,

Liczba drodkow transporiu powinna zapewniaé prowsdscnic robot rgodnie z sassdami okreslonyini
w dokumentacji projektowel, STWIORB | wskazaniach Inzyniera’ Kicrownika projekiu, w terminie praewidzianym
Wk,

P'rey ruchu na drogach publicznyeh pojazdy beda spelniad wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego
w odniesicniu do dopuszezainych naciskdw my 0% i innych parametrow techniconyveh. Srodki transportu nic speiniajace
tyeh warunkdw mogs hyé dopuszezone precs Ingyniera’Kierownika projekiu, pod warunkiem przywricenis stanu
pierwotnego uzythowanych odeinkéw didg na kosa Wikonawey,

Wykonawen bedzie usuwat na bicageo, na whasny  koszt,  werelkic zanieczvszezenia. wsskodzenia
spowodowane jego pojasdami na drogach publicenyeh oraz dajazdach do terenu badowy,

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawes jest dpowiedziainy za prowadzenie robot zgodnie » warunkami umowy orae sa jakodd
zastosowanych malerighow i1 wykonywanyeh robil. 72 ich zgodnodé z dokumentacja projektowa. wymupaniami
STWIORE, PZL, projekiem arganizacii robét opracowanym priez Wykonawee oraz poleceniami Inzyniera’Kiervwnika
projekil.

Wykonawea jest odpawiedzialny za stosowane metody wykonvwania robdi,

Wykonawea jest odpowiedzialny za dokladne wytvezenie w planie i wysnaczenie wysokosci wsavstkich
clementow robdt zgodnic £ wymiarami | rrednymi okredlonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na
pismic przez Inzyniera’Kierownika projekin,

Bledy popetnione przez Wykonawee w wytvezeniu | wyznaczaniu robot 2oslung. wsunigte przez Wykomwee
ha whisny koszt, z wyjatkiem, Kiedy dany blad okaze sic shutkiem bledu zawarlegy w danych dostarczonych
Wykomawey na pismie przez Inzyniera’ Kicrownika projekiu.

Sprawdzenie wytyezenia robdt lub wysnaczenia wysokosci prece Inzyniera’ Kierownika projekiu nie zwalnia
Wykonawey od odpowiedzialnodei za ich dokladnose,

Decyzje Inzyniera’Kierownika projekiu dotvezace akeepracii lub vdreucenia materialow i clementow robot
beda opane na wymaganiach okredlonyeh w dokumentach umowy, dohumcniscyi projektowej i w STWIORR, a takze w
normach i wytycenych, Prey podejmowaniu decysji Inzymer Kierownik projekiu uwzgledni wyniki badan materiatow
rabot, rozrzety normalnie wystepujace pray produkei i przy badaniach materiabiw, doswiadczenia £ pravsaingci, wyniki
hadan naukowych orae inne czynniki wphywajace na rorwazana kwestie,

Palecenia Inzyniera’Kierownika projekiu powinny by¢ wykonywane precs Wykonawee w czasic okredlomvm
precs Indymera’Kierownika projektu, pod groiba zatreymania robdt Skutki finamowe z tego tylulu poniesie
Wykanawea,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
G.l. Program zapewnicnia jakogei

Wykonawca jest zobowigcany opracowac | przedsiawic do akeeptacji Inzyniera’ Kicrownika projekiu prosram
zapewnienia jakedei, W programic sapewnienia jakosci Wykonawea powinien okredlic, zamierzony sposob
wykomowania robdt. me2liwosct techniczne, kadrowe i plan organizacyi rohot gwaraniujacy wykvnanic robét zgodnic «
dokumentacjg projeklows. STWIORB oraz ustaleniami.

Program zapewnicnia jakosci powinien cawierac:
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a) cogdl ogdlng opisujaca:
= organizaci¢ wyhonania rebot, wtym terminy i sposdb prowadscnia robot,
wrganizaeg mchi na budowic wraz 2 oznaskowanicm robat,
= sposdb zapewnienia bhp.,
= wykoz zespolow robucryeh, ich kwalifikacje | przygotowanie prakiyezne,
wykus osob odpowiedzialnych za jakosd § terminowos¢ wykonania poszcacydingch elementow robét,
= system (sposdb i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakodcia wykonywanych robar,
© wyposizenic w spraet i urzadzenin do pomiarow i kontroli (opis luborstorium wiasnego lub laboratorium,
ktdremu Wykonawea zamierza zlecié prowadsenie badan),
= sposdb oraz forme gromadeenia wynikow badan laboruluryjnych, zapis pomiarow, nastaw mechanizmdw
sterujacych. a takie wyciguanych wnioskéw | zastosowsnvch korekt w procesie lechnologicznym,
proponowany sposdb i forme prackazywania tyeh informacii Inzynierowi/K icrownikowi projekiu;
b) o szezegolowy opisujgen dla kasdego asorymentu robdt
= wykaz maszyn i usmdzen stosowanych na budowic 2 ich parametrami technicanymi omz wWyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-hontrlne,
redenje @ ilodd drodkéw transporly oraz urzadzen do magazynowanis i zaladunku materialdw, spoiw,
lepisacay, kruszvw itp..
= sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkéw praed uiraty ich wiasciwodei w czasie transpaoru,
sposol i procedure pomiardw | badun (rodzaj | czestotliwodé, pobicranie probek. legalizucis
i sprowdzanic urzgdzen, itp.) prowadeviych podezas dostaw  materialiw, wylwarzania mieszamck
I wykonywania possczeptinych elementow iobol,
sposob postgpowania z materiatami | robusami nie odpowiadajacvimi wymaganiom.
6.2. Zusady kontroli jukosei robot

Celem kontroli rohi bedzie takie sterowanie ich preygotowaniem | wykonaniem, aby osiagnaé zalozona jukosé
robdt,

Wykonawea jest odpowicdzialny za pela konirole robot 1 jakosci matcrialow. Wykonawca sapewni

odpowiedni system kontroli, whiczajac personel, laboralorium, spreet. zaopatrzenic i wxsystkie urzadzenia niezbedne do
pobierania pribek i badah materialdw oraz robol,

Przed zatwierdeuniem systemu kontroli InevnierKierawnik projehlu moze zaradad od Wykonawey
przeprowadzenia badan w celu sudemonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawea bedzie precprowadzad pomiary i badania materialow oraz robol 2 crestotliwodeiy zapewniajacy
stwicrdzenie, 2e roboty wykonano suodnic z wvmaganiami zawarlymi w dokumentacji projcklowej i STWIORB

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich crestoliwost sa okreslone w STWIOREB. normach
i wytyeznych. W praypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier’ Kierownik projekiu ustali jaki zakres kontroli
Jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawea dostarcey Ingynicrowi/Kierownikowi projekiu swiadectwa. 2e wazysikie stosowane urzadzeniu
i spregt hadawezy posiadaja wazna legalizacjc, zostaly prawidlowo wikalibrowane i odpowiaduja wymaganiom norm
okreslajguyeh procedury badan.
InsymerKierownik projekiu bedsic micé nicograniczony dosiep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
lnspekeii,

leynierKierownik  projektu  bedsic  prockazywad Wykonawey pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnigciach dotyezacych urzadzen labormtoryjnych, spregtu, zaopatrscnia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawceych. Jezeli niedociggniecia te heda tak powane, ze mogs wplynad ujemnie na wyniki badan,
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma udyeic do robét badanych materiabiw i dopusei je do wzycia dopiero
wiedy. gdy niedoviggnigcia w pracy laboratorium Wykonawey zostang usunicle i stwierdzona rostanic odpowiednia
jakosé tveh materiatiw,

Wiizysthie hosely swiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi Wykonawca.

6.5, Pobieranie probek

Probki beda pobivrane losowo. Zaleca sie stosowanic statystycznych metod pobicrania probek. opartych na
casaldiie, de wszysikie jednostkowe elementy produkeji moga by z jednakowym prawdopodobiefstwem wylypowane
do badan,

Inzymier/Kierownik projckiu bedzie mice zapewniony mozliwoéé udziahy w pobicruniu probek.

PMojemniki  do  pobierania  probek  beds  dustarcsone preez Wykonawce 1 zatwierdzone pracz
Inzyniera’Kicrownika  projekie.  Probki  dostarczone  preez Wykonawce do  badan  wykonywanych przez
Inzyniera’Kicrawnik  projektu  beda  odpowiednio opisane | osnukowane, w sposob smkccptowany przez
Inkyniera’'Kierownika projekiu.

MNa zlecenic Inzyniera’Kierownika projekiu Wiykonawca bedsic preeprowadzac dodatkowe badania tych
materiatow, ktére bude watplivodei co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang precz Wykonawce
usunigie Jub ulepszone » wlasne) woli. Koszty yeh dodatkowveh badan pokrywa Wykonawca tylko w przvpadku
stwierdzenia usterek: w pracciwnym przvpadku kosziy Le pokrywa Zamawisjucy,

6.4, Badaniy i pomiary

Wszystkie badania | pomiary beds przeprowadzonc seodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy
nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w STWIORN, stosowaé muozna wytyerne krajowe, albo inne
procedury, zaakeeptowane przez Inzynicra/ Kierownika projekiu.
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Pracd przystapieniem do pomiardw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera’ Kierownika projekiu
v rodesju, migjseu § terminie pomiary lub badaniu, Po wykonaniu pomiaru lub badsnia, Wykonawea preedstawi nu
pigmic ich wyniki do akeeptacyi Inzyniera’ Kierownika projekou.

6.5. Raporty 2 hatan

Wyhkonawen bydzie preekarywae Inzynierowi'Kicrownikowi projekiu kopie raportiow 7 wynikami badad jak
najszybeiei, nic ponicj jedmak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakodei.

Wyniki badad (kopie) beda przekazywane Inzvnicrowl Kierownikowi projekiu oa formularzach wedlug
dostarcronego pracz nicgo waorn lub innveh, preee niegoe ausprobowanych.

6.6, Badania prowadsone preez Intyniera/Kicrownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania komtroli, pobicrania probek i badania
materialow w micjseu ich wylwarzaniapozyskiwania, a Wykonawes | producent materialow powinien udzielié mu
niczbedne] pomocy.

Inzynier/Kierownik projekiu, dokonujac wervfikacii svstemu kontroli robat prowadronego prycy Wykonawce,
paprecy migdzy innymi swoje badanin. bedric ocenia¢ 2godnodt muterialéw i robdt z wymaganiami STWIORB na
podstwic wynikow whasnych badan kontrolnych juk | wynikéw badan dostarcaonych preez Wykonawcg.

lnzynicr/Kicrownik projektu powinicn pobiera¢ probki matcrialow i prowadzic badania nicruleinie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jereli wyniki tych badan wykaza, 2e raporty Wykonawey 53 niewiryvgodne, 1o
Ingynier/Kicrownik projekiu oprze sie wylacenic nn wlasnyeh badaniach przy ocenie zgodnodci  materialow
i robdt 2 dokumentucja projektowa | STWIORB. Muse rownie2 zlecic, sam lub popreez Wykonawee, preeprowadzenie
powtomych lub dodikowyeh badan niezaleznemu laboratorium, W takim przypadku calkowite koszty powlomych lub
dodatkewych badan | pobicrania probek poniesione zostung preez Wykonaweg,

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopudeid do ukyciu tylko 1¢ materialy, kiore posinidaja:

I ceriyfikat na enak herpieczensiwa wykazujacy. s zapewniono rgodnosé s kryteriami  technicznymi
okretlonymi na podstawic Polskich Norm, aprobat technicznveh oraz whasciwych precpisow | dokumentow
technicznyeh,

2. deklaracie zgodnosci lub certyfikat zoodnodci z:

Polska Narma lub

= aprobatg technicana, w prevpadky wyrobéw, dla ktorvel nie ustanowiono Polskicj Normy, je2eli nie s3 objete
certyfikacja okreslona w pki 11 kidre spetniaja wymeogi STWiORT,

W preypadku materialdw, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane prrez STWIORR, kaida partia
dusturczana do robot bedzie posiadad 1e dakumenty, okredlajace w sposib jednoznaczny jej cochy.

Priwlukty przemyslowe musza posisdad ww. dokumenty wydane prece producenta, a w razic poirseby poparte
wynikumi badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tveh budan beda dostarcrone precs Wykonawee
IngynierowiKicrownikowi projektu,

Jukickolwiek materialy, ktdre nie spelniajy tych wymagan beda odrrucane,

6.8. Dohumenty hudowy
(1) Daiennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Famawiajacego i Wykonawee
w okresie od preekazanis Wykonawey terenu budowy do kofica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialiose #a
prowadzenie dzienniku budewy 7eadnic z obowigzujacymi preepisami [2] spoczywa na Wykonawey.

Lapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco | beda dotyezy¢ przebiegu robot, stanu
hezpieczenstwa ludei i micnia oraz techniczne) i gospodarcre] strany budowy.

Kazdy zapis w dvienniku budowy bedeie opairsony dat jego dokonania, podpizem osoby, ktéra dokonula
zapisu, Z podanicm jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane rwala
technikg, w porzadku chronologicznvm, bezposrednio jeden pod drugim, bez procrw,

Falgezone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda asnuscrone kolgjnym numerem »alacmika
i opatrzone data i podpisem Wykonawey i Inzvniera’ Kicrownika propekiu,

Do dziennika budowy nalesy wpisywat w szczegdlnosei:

- datg przekazania Wykonawey terenu budows,
datg preckazania przez Zamoawisjaccgo dokumentacj projektowej,
= datg uzgodnienia prece Inzyniera/Kierownika projekiu programu zapewnienia jakosci | harmonogramow robol
- erminy rogpocsgcia i zakonczenia posscsegolnveh elementéw robal
= praehieg rohat, trudnodci i preeszkody wich prowadzeniu, ukresy 1 prevezyny przerw w robsach,
= wagi i polecenia Inzynicra/Kierownika projektu.
= daty zarsgdzenia wstrzymania robol, 2 pudanicm powody,
rattoszenia i daty odbioraw rohot zanikajacyeh i ulegajacych zakryciu, cresciowyeh i otatecrnyveh odbiortw robdr,
= wyjasnienia, uwagi i propozyveje Wykonawey,
stan pogody 1 lemperature powictrza w okresie wykonywania robot podiegajacych ograniczeniom lub wymaganiom
saceepolnym w zwigzka z warunkami klimatyeznymi,
= Zgodeos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicenych 7 ich opisem w dokumentacji projekiowe;,
dane dotvezgee czynnodei peodesvinych ( pomiarowych) dokonywanych przed i w trakeic wykonywania robst
- dane dotyezace sposobu wykonvwania zabezpicesenia robat,
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= dane dotyezace jakodci malerialow. pobierania probek orae wyniki preprowadzonych badait 2 podimicm. kio je
presprowadzal,
wyniki prob possczepoinych elementow budowli » podaniem, kto je preeprowadzl,

= inne istotne informacie o precbiegu rohin.

Propozycje, uwagi | wyjasnienis  Wykonawey, wpisane do  driennika budowy bedy pracdioione
InzynicrowirKierownikowi projekiu do ustosunkowania sie,

Deuysje Inzyniera’Kierownika projekiu wpisane do dziennika budowy Wykonawea podpisuje 2 zarmaccnicm
ich preyjecis lub snjeciem stanowiska.

Wpis projekianta do dziennika budowy obliguje Infyniera’Kierownika projektn do ustosunkowania sig
Prajektant nie jest jednak xirong umowy | nie ma uprawnich do wydawania polecen Wiykonawey robdr.
(2} Ksigtka olmniardiw

Ksigzka obmiariw stanowi dokument pozwalajacy na mzlicrenie fakiycanego posigpu kardego z clementow
robot, Obmiary wykonanych robor przeprowadza sic w sposdh ciaghy w jednostkuch preyietyeh w kosztorysie
| wpisuje do ksigzki obimiarow,
(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnodei lub cenyfikaly zpodnosci materialow, orzeczenia o jakosci
materialow, receply robocze | kontrolne wyniki badan Wykonawey beds gromadzone w formie uzgodnione]
w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zalaczniki do odbiory robét, Winny by¢ udostépnione na
kuzde ryczenie InzynieraKierownika projektu
(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentdw budowy zalicsa <ig. oprocz wymienionveh w punkiach (1) - (3) nasi¢pujace dokumenty:
4] poswolenie na realizacie zadania budowlanego.
by protokoly przekazania terenu budowy,
€)  wnuwy cywilno-prawne z osobami traecimi i inne umowy cywilno-prawne,
dy  prowokoly wdhioru robit,
el protokoly & ourad §ustalen,
f1 BIOZ (sporzaden kicrownik budowy),
¢l korespondencie i budowie,
(5) Przechowywanic dokumentiw budowy

Dokumenty budowy beda preechowywane na terenic budowy w miejscu odpowicdnio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktdregokolwiek 7 dokumentow budowy spowoduje jego natvchminstowe odiworrenic w fortnie
precwidziane) prawem,

Weselkie dokumenty budowy beds zawsze dostepne dla Infyniera'Kierownika projekiu i przedstawiane do
weladu na ayerenic Zamawiaigeepo,

7. OBMIAR ROBOT
7L Oreirlne zasady obmiaru robit

Olbnniur robot bedzie okresla¢ fakiycony rakres wykonywanych robon zgodnie z dokumentacia projekiows
| STWIORB, w jednostkach ustalonych w kosstorysie

Obmiary robot dokonuje Wykonawea po pisemnyin powisdomieniu Inzynicra’ Kierownika projekiu o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, o najmniej na 3 dni precd tym lerminem.

Wyniki vbmiaru beda wpisanc do ksiazki obmiardw.

Jakikolwick blad lub preeoczenic (upussczenie) w ilosciuch podanych w dlepym Kosstorysic lub gdzie indziej
W STWIORB nie swalnia Wykonawey od obowinsku ukoficzenia wszysikich rohar [Sledne dane sostana poprawione
wi instrukeji Ingyniera/Kicrownika projektu na pismie.

Qbmiar gotowych robor bedzie przeprowadeony # czestodcia wyindgana do celu miesiecznej philnodel na rzecz
Wykonawey lub w  innym czasie  okreslonym  w  umowie lub ocrekiwanym  preez Wykonawce
i InFvniera'Kierownika projektu,

7.2, Zasady okredlania ilogei robdt | materialow

Mugosei i odleglotci pomigdzy wyseczegdlnionyimi punktami skramymi beda obmierzone poziomo wadio?
linii vsiowej.

Jesli STWIORE wlasciwe dla danveh robét nie wyniagags tego inaczej, objgtosei bedy wyliczone w m” jako
dlugese pomnezona preez sredni preekeg),

Hosei, kidre majg by¢ obmiersone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach sgodnie z wymaganiami
STWIORB.,
7.3, Urzgdeenia i sprect pomiarowy

Wszysthic urzadzenia i sprzet pomiarowy. stosowany w crusic obmiaru robét beds ruakceptowane price
Inzymiera’Kierownika projekiu

Urzadzenia i spreet pomiarowy zustang dostarczone przez. Wykonawcee. Jezeli ureadsenia te lub spragt
wymagaja badan atestujacych to Wykonawea bydzie posiadad wazne swisdectwa legalizacii.

Wszvstkic urzgdacnia pomiarowe bedy precz Wykonawce utreymywane w dobrym stanic, w calym okresic
Lewiania robdr.
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7.4, Wagi i zasady wazenin

Wykonawea dostarczy | esinstaluje urzadzenia wagowe vdpowiadajace odnodnym wymaganiom 5 T'WIORB
Bedzie utrzymywnc to wyposazenie zapewniajoc w sposob ciagly zachowanic dokladnosci wg norm zalwicrdzonych
preez IngynieraKierownika prajekiu.
7.5, Czas przeprowsdzenin obmiaru

Ubmiary beda pracprowadzone przed cagiciowym Iub ostatecznym odbiorem odcinkow robot. a tukic
w przypadki wysigpowania diussec) przerwy w robotach,

Obmiar rabot zanikajacyeh preeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych #akryciu preeprowadza sie preed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmisru oraz nieodzowne oblicsenia beda wykonane w sposob zrozunraly
i jednosnaczny,

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub  objetosci  beda  uzupelnione odpowiednimi  szkicami
umieszeronymi na karcie ksigzki obminrow. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dolaczone w formie oddzielnego
colyeznika do ksiazki obmiarow, Kidrego wror zostanie uzgodniony 2 Inzynicrem/Kierownikiem projekiu,

8. ODBIOR ROROT
8.1, Rodicaje odhinrdw robot
W zaleznused od ustalen odpowiednich STWIORDB, roboty podlegajs nasicpujacym etapom odbions:
al  odbiorowi robot zanikajacych i ulegujucyeh zakryein,
by odbiorowi cegdeiowemu,
€] odbiorowi ostatecsnemi,
iy odbiorowi pogwarancyjnemu,
8.2, Odbidr robit zanikajyeych | ulegajacyeh zakryciu

Oclbicr robd zanikajacych i wlegajacych zakrveiu polega na finalnel ocenie ilosci 1 jakosci wykonywuny¢h
robot, kiore w dalszym procesic realizacii ulegng zakryciu,

Odhior robot zanikajgeyeh i wlegajacyeh zakiveiu bedsie dokonany w czasic umoliwiajacym wykonanic
ewentualnych korckt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robit

Odhiory robot dokonuje Inzynicr Kierownik projekiu,

Gotawase danej ezgsci robot do adbioru zglasza Wykonawea wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomicniem Inzyniera'Kierownika projekiu, Odbiér bedzic préecprowadzony niezwlocanic, nie poinicj jednak niz
w ciggu 3 dni od dary zeloszenia wpisem Jo deiennika budowy i powiadomienia o tvin fakcic Inryniera Kierownika
projektu.

Jakost i ilose robdt ulegajgeych zakryciu ocenia Inzynics Kicrownik projektu na podstawie dokumentow
zawierajgeyeh komplet wynikow badan laboratoryjnyeh | w oparciu o preeprowadzone pomiary. w konfrontacii #
dokumentacja projektowa, $TWIORE i uprecdnimi ustaleniami,

8.3, Odbidr cagiciowy

Qdbidr cegsciowy polega na ocenic ilodei | jakoéei wykonanych crescd robdt. Odbioru credciowego robit
dokonuje sie wg cusad jak przy odbiorze ostatecanym robot. Odbioru robdt dokonuje Inzvnier’ Kicrownik projekiu,
8.4, Odbidr ostateerny robat
841 Zasady odbioru ostatecznego robdt

Ckibior ostateceny polega na finalne] ocenie recezywistego wykonania robot w odniesicniu do ich ilogci,

Jakadcn i wartosci,

Calkowite zakonceenic robdt oraz gotowodd do edbioru ostalecznego bedric stwierdzona prace Wikonawee

wpisem do dzienniki budowy z bezzwlocznym powisdomieniem na pismic o lym fakcie Inzynicra’Kierownika

prajekni,

Odhitr ostateczny robol nastapi w terminie usialonym w dokumentach umowy. liczge od dnia potwicrdzenia

preez Inzyniera’'Kierownika projekm zakonczenia robon i przyjecia dokumentow. o kiorveh mowa w punkcie

842

Odbivry  ostateczneso  rwbol  dokona komisja wyrnaczona przez Zamawmjacepo w  obecnode]

Inzynicra/Kierownika projekiu i Wykonawey, Komisia adhicrajaca roboty dokona ich oceny Jakosciowej na

podstawic preediozonyeh dokwmentow. wynikéw badan i pomiardw, ocenie wirnalnej oraz zpodnosc

wykonania robdn 2 dokumentaci projcktowa i S TWIORB.

W toku odbivru ostateczneso robol komisja xapoma sie # realizaca ustalen przyjetych w trakeie odbiordw

robot zanikajgeyeh i ulegajacych zakryeiu, rwhaszeza w zakresie wykonania robét wupchniajacveh i robit

poprawkowych.

W praypadkach nicwvkonania wyenaczonveh robit poprawkowych lub robdt uzupelniajucych w warstwie

scieralngj fub robotach wykonczeniowych, homisja przerwie swoje czymnoéei i ustali nowy fermin odbior

nstAtecznego,

W przypadku stwierdecnia przez komisie, ze jakuéé wykonywanych robit w poszczegélnych asortvmentach

miynacznie odbiega od wymaganej dokumentacia projekiows | STWIORB 7 uwzglednieniem lolerancji i nie

mi wigkszego wphywu na cechy eksploatacyjne obiekiu i bezpieczenisiwo ruchu, komisja dokona potracer,

ocenigjae pomnigjszona wartosd wykonywanveh robot w siosunku do wymagan przyjetvch w dokumentach

IO W Y.
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B2, Dokumenty do odbioru ostatecznego

Padstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecsnego robot jest protokél odbioru ostalecmego robot

sporzadzony wi wzoru ustaloncgo preez Zamawiajacego.

Du adbioft ostatecznego Wykonawes jest zobowiazany prayzotowsd nusigpuiace dokumenty:

| dokumentacje projektowy podstawows 7 naniesionymi smiunami oraz dodatkowa, jedli sostala
sporeydzona w trakeie realizacii umowy,

2, seceegolowe specyfikacie technicane (podstawowe z dokumenitw umowy i ew, uzupelniajpce lub

samienne),

receply i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i ksigzki obmiardw (oryginaly),

wyniki pominrgw kontrolnvch oraz badai | oensceen laboratorvimych, sgadne 7 STWIORB i ew. P7J,
deklaracje sgodnosei lub ceryfikaty zgodnosel whudowanych materialow ggodnie 7z STWIORE i ew, P7),
opinig technilogiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikdw buda i pomiardw zalgczonych do
dokumentdw oudbioru, wykonanyeh zgodnie 2 STWIORN i PZ),

8. rysunki (dokumuniacic) na wykonanie robot iowarsyvszacyvch (np. na praclozenie linii telefonicanej,
energetyczne], gasowcy, oswictienia itp.) oraz protokoly odbiory i przekazania tvch robdt wihascicielom
urzadzen,

9. peaderyjng inwentarysacie powykonawcza robét i sieci usbrajenia terenu.

10, kopis mapy zasadniczej powstate] w wyniku geodezyine] inwentarvzacji powykonaweic).

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przvaotowania dokumentacyjncgo nic beda potowe do

vdhivru ostatecznege, komisja w porasumicniu z Wykonawea wysnacsy ponowny termin odbioru vstatecrnego

rulait,

Wszystkic warzadzone precz komisje robaty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wi wroru

ustalonego pracy Zamawiyacego. :

Termin wykonania robot poprawkowyeh i rohdt uzupelniajgeych wyznacsy komisja.

B.5. Odbidr pugwaraneyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot ewiazanych 2 usunigcicm wad stwierdzonveh prey

adbiorze ostatecznym | zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany nu podstawie oceny wizualneg) obickiu z uwzglednieniem susad

apisanych w punkeis 8.4 LOdhidr ostateczny robot”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCT
9.1, Ustalenia ogdlne

Podstawy platnosei jest cona jednostkowa skalkulowuna preez Wykonawce za jednosike obmiarows ustalona
dla danej pozveyi kosziorvsu,

Dla pozycji kosztorvsowych wycenionveh rvczaliowo podstawa plainosci jest warlosé (kwota) podana przez
Wykonnwee w dane] poryc)i kosalorysu.

Cena jednostkowa lub kwola rycsatiowa pozycji kosalorysowe] bedrie uwzgledniad wszystkie czynnodei,
wymagania i budania skiadajace sie na joj wykonanie. okredlone dla ij roboly w STWIORB i w dokumentacii
privjektowe.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe rubot beda obejmowa;
= robocizng bezpodrednia wras « lowarzyszacymi kosztami.
= warost zuzylych materialéw wraz z kosetami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubyikéw i transportu na

leren budowy,

= warlodd pracy spreetu wiaz £ lowarzyszacymi Kosztami,
= koszty posrednic, zysk kalkulacyiny i rvevke,
= pudatki ohliczone zgodnie ¢ obvwigeujacymi preepisami.

D cen jednostkowyeh nie nulezy wliczaé podatku VAT.
9.2, Warunki umowy | wymagania ogolne D-M-00,00.00

Kosal dostsowania sie do wymagan warunkow umowy | wymagan ogélnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wazystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wysrczesolnione w kosztorysic.
9.3, Objazdy, preejardy i organizacja ruchu

Koszt wybuduwania objazdéw przejazdiw | organizacii ruchu abejmuge:

(a} opracowanic oras wrgodnienie z Inzynicrem/Kierownikiem projekiu i odpowiednimi instytucjami projekiu
organizacii ruchu mu csas trwania budowy, wraz 7 dostarczeniem kopii projekiu Inzymicrowi Kierownikowi
projekiu i wprowadzanicm dalszych zmian i uzgodnien wynikajgeyeh 2 postepu robdt,

(h) ustawienie tymezasowepp vrnakowania i oéwictlenia sgndnie 7 wymaganiumi bezpieczefstwa ruchu,

{v) oplatydzierzawy reren

{d} preyootowanie tereni,

(¢} konstrukcje tymezasowej nawicrzchni. ramp, chodnikaw. krawgimnikow, barier, ounakowat i drenazu,

{f) tymerasows przebudowe urzadecn ohoyvech.

Koset utrzymania objazdow/pracjasdiw | organizacii ruchu ubujmuie:

(a) vesysyceanie, przestawicnie, przykrycic | usuniecie tymezasowsch oznakowan pionvwych, poziomych, barier i
Swiated,

(b} utrzymanic plyanodei ruchu publiczneun.

I3
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Koset likwidaci objardow/preejazdow 1 organizacji ruchu obejmuje:

(0] usunigeie whudowanych materialdw i oznakowanis,
(b} duprowadsenie terent do stanu plerwotnego,
(€]

10, PRZEPISY ZWIAZANE

2

3I
4.

Ustawa z dnia 7 lipea 1994 r. - Prawo budowlane (D, U, Nr 89, poz. 414 z phinejszyvmi Zmianami),

Zarzadzenie Ministea Infrastrukiury 7 dnia 19 listopada 2001 r, w sprawie dziennika budowy, montadu 1 rozbidrki

oraz tablicy informacyjne (De. UL Ne 138, poz. 1555).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz, U. Nr 14, paz. 60 2 péznicjszymi ziminnami).
Rorporzadzenie Ministra [nfrasteukiury 2 dnia 11 sicrpnia 2004 r. w sprawic systemdw oceny 2godnoscei,
wymagan, jakie powinny spelniad notylikowane jednostki uceestnicsgce w ncenic zgodnodei, oz sposobu
oznuczania wyrobow budowlanych oenakowaniem CE (Dz.U. 2004 ar 195 poz. 2011)

Rasporzydzenic Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa 2 dniu 2 kwiemia 2001 . w sprawie geoderyjnej
ewiduneji sieci uzbrajenia terenu oraz zespulow usgadniania dokumentuc)i projekrowej (DU, 2001 nr 38 poz.

455}

Rozporzadzenic Minisira T'ransporiu i Gospodarki Morskiej 2z dnia 30 maja 2000 r. w sprawie warunkdw
technicznych, jakim powinny odpowiadad drogowe obickly inzvnicrskie i ich usviuowanieDz.0. 2000 nr 63 poL.
735)

Rozporzadzenie Ministri Transportu i Gospodarki Murskici 2 dnia 2 marca 1999 r w sprawiewarunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadac drogi publicane i ich usytuowanie. (Dz.U. 1999 nr 43 poz. 430)
Rozporzadzenie Ministra Infrastrukiury £ dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpicczefistwa | higieny pracy podcas
wykonywania robot budowlunyeh (Dz.U. 2003 nr 47 poz 401)

Rozparzadzenie Ministra Infrastrukiury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacii dotycsacej berpieczedsiva
I achrony zdrowia oraz planu hezpieczefistwa i ochrony zdrowia (Dz.U. 2003 nr 120 poz. 1126) :

- Rozporzydzenie Ministra Gospodarki 2 dnia 20 wrzednia 2001 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podcaas

eksploatacji maszyn | innych urradzen technicenveh do robét siemnych, budowlanych i drogowych. (Dz.U. 2001 nr
118 poz. 1263)

line howiazujace preepisy i normy.
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D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW

WYSOKOSCIOWYCH

. WSTEP
L 1.Przedmiot STWIORH

Przedmiotern ninicjsze) szczegblowe] Specyfikucji Technicznej Wykonanis i Odbioru  Robot

Budowlanych (STWIORB) sa wymagania dotyczsce wykonania i udbioru robdt zwigzanyeh z odtworzeniem trasy
drogowej i jej punktdw wysokosciowyeh dla zadania: BUDOWA DROGI DOJAZDOWES DO GRUNTOW
ROLNYCH W M. PAGOW

1.2

llsl

1.3.1.

1.3.2.
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Zakres stosowania STWIORR
Owolna Specyfikacja Technicana Wykonania | Odbioru Robét Budowlunveh stanowi obowigzujgca podstawe
opracowania srezegdlowe] Specy(ikacii Technicznej Wykonania i Odhivru Robot Budowlanych stosowancej
juku dokument prrctargowy i kontraklowy przy zlecaniu i realizacii robi opisanych w punkeie 1.1,
Lakres robdt objgiveh STWIORE
Ustalenia zawarte w ninicisecj specyfikacil dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych 2z

wszystkimi - crynnodciani umozliwiajgeymi | majacymi na celu odiworzenie w terenie preebicau Irasy
drogowe] oraz polazenia obiektdw inevnicrskich.
Odiworzenie trasy i punktdw wysokosciowych
W zakres ruliil pomiarowych, zwiazanyeh £ wdiworzeniem trasy i punkiow wysokosciowych wehodzg:

a) sprawdzenic wysnacrenia sytuacyjnego | wysokosciowepo punkiow glownych osi trasy i punkitw

wysokosciowych,

b) uzupeinienic osi traxy dodatkowymi punktami (wyenuacrenie osi),

€) wyznaczenic dodathowyeh punkiow wysokodciowyeh {reperow roboczych),

d) wyznacrenie przekrojow popreecanyeh.

¢) zastabilizowanie punktdw w spustb trwaly. ochrona ich preed zniszcreniem oraz oznakowanie w sposob

ilatwiajacy odszukanie | cweniualne odiworzenie.

Wyznaczenie obiekidw mostowyeh
Wyznuczenic  obiekidw  mostowych  obejmuje sprawdzenic  wyznacrenia osi obicklu i punkidw
wysakasciowych, zaslabilizowanie ich w sposob trwaly, ochrong ich przed zniszczeniem, venakowanie w
spirsoh ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowania bicktu (kontur,
podpory, punkiy ).
Okredlenia podstawowe
Punkiy glowne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkry kierunkowe orias poczatkowy i koficowy punkt rasy,
Pasostake okreslenia podstawowe sa swodne z obowigzujacymi. adpowiednimi  polskimi normami | z
definiciami podanymi w STWIORBE D-M-00.00.00 .Wymagania ogdlne™ pki 1.4,
Opdine wymagania dotyezgee robuit
Ogdlne wymagania dotveegee robot podana w STWIORE D-M-00.00.00 ~Wymagania ogdlne™ phi 1.5,

2. MATERIALY

1I‘]'!

i

Ogdlne wymagania dofyvezace materialiw

Ogdlne wymagania dotyczace materialiw, ich pozyskiwania i skladowania podano w STWIORB D-
ML DO.0O  Wymagania ogdine” pkt 2.

Rodzaje malerialiw

Do utrwalenin punkiow glownych trasy nalesy stosowaé pale drewniane « gwozdziem lub pretem
stalewym, stupki betenvwe ulbo rury metalowe o diugosci okolo 0.50 metra.,

Pale drewniane umivsscrone poza granica robot siemnyvech, w sasiedztwie punklow zalamania trasy,
powinny miec drednice od 0.15 do 0.20 m i dlugoéé od 1.5 do 1.7 m.

Do stabilizacji pozostatych punkiow nalezy stosowaé paliki drewniane srednicy ol 0,05 do 0.08 m i
dlugesci vkolo 0,30 m. a dia punktiw utrwalanych w istniejace] nawierzchni bolce stalowe srednicy 5 mm i
dlugosei od 0.04 do 005 m.

«Swiadki” powinny mie¢ dlugosé oholo 0.30 m i przekraj prostokagtny.

3. SPREZET

3.1,

4.2

Ogolne wymagania dotvezgee spriglu
Chpddne wymagania duiycegee sprzetu podano w STWIOREB 1-M-00.00,00 ~Wymagania ogolne™ pki 3.
Sprzet pomiarawy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy | punkiow wysokosciowyeh nalezy stosowaé NasIepuiIcy Sprael:
= teedolily lub tachimerry.
= niwelatory,
— dalmierse,
tvezki,
= Haly,

17
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tasiny stulowe, sapilki,
Spragt stosowany do odtworzenia trusy drogowe] i jei  punkiow wysohosciowyeh  powinien
gwarantowae uzyshanic wymaganej dokladnodei pomisry,

+ TRANSPORT

4.1

4.2,

Ogdlne wymagania dotycegee transportu

Ogdlne wymagania dolyeesce transportu podane w STWIORN D-M-00.00.00 ~Wymugania ogoine”
ph A,

Transport sprzgtu i materinlin
Spregt | materialy do odtworzenia trasy moina preewozié dowolnyini srodkami LrAnSpony,

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.

8.2

5.3.

Oygolne zasady wykonania rolyit

Ogtlne zasady wykonania robot podano w STWIORE D-M-00.00,00 .. Wymagania ogolne™ pki 5.
Zasady wykonywania prac pomisrowyeh

Prace pamisrowe powinny by¢ wykonane zgadnic 7 obowiazujacymi Instrukejami GUGIK fod | do 7

Praed prrystapieniem do robét Wykonuwen powinien przeja¢ od Zamuwisjacego dane Zawierujycn
lokalizacje | wspdltregdne punktow gldwnych trasy onwe reperow.

W oparciu o materialy dostarczone praes Znmawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadizié
obliczenia i pomiary geadezyjne niezbedne do szczegdlowego wityczenia robét,

Prace pomiarowe powinny byé wykonane prece osoby posiadajace odpowivdnic kwalifikacje i
uprawnienia,

Wykonawca powinicn natychmiast poinformowad Inzynicra o wszelkich bledach wykrytyeh w
wytyczeniu punkeow glownyeh (rusy § (Jub) reperow robocaveh. Bledy e powinny by¢ usunigte na kosat
Lumawigjacepao,

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentaci projekiowej sa rzodne
Z rzecey wistymi regdnymi terenu, Jezeli Wykonawea stwicrdzi, ze rzecsywiste rzedne terenu istotnic rvmniy sie
od rzednyeh okreslonyeh w dokumentagji  projekiowe), 10 powinicn  powiadomié o tym Iniynicra.
Uksztaltowanic terenu w takim rejonie nic powinno bye zmieniane preed podj¢ciem odpowiednicj decyzji
przez Indynivra, Wezystkie roboty dudatkewe, wynikajace z réznic regdnych terenu podanych w dokumentaci
projektowej | reednych rzeczywisiych, ukeeprowane przez Inzynicrs, zostana wykonane na koszt
Zamawiajaccuo. Zaniechanie powisdomicnia Inzyniera omacza, ze roboly dodatkowe w takim proypadku
obeiaza Wykonawey,

Wszystkic roboty, kidre bazujy na pomiarach Wykonawcy, mic moga by rozpoczete procd
Zaakceptowaniem wynikdw pomiardw przez Ingyniera.

Punkty wicrecholkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednie osi Iy musza by zaopairzone w
ozmaczenia okreslajuce w sposob wyradny i jednusnacany charakterystyke i polosenie tvch punktow. Forma i
wzir tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane precs In2yniera.

Wykonawea jest adpowicdzialny #a ochrone wszysikich punkiéw pomiarowych i ich oznaczefi w
crasie trwania robot. Jezcli snaki pomiarowe przckasane preez LaMaWiajacego foslana niszczone pracs
Wykonawee Swiadomie lub wskutck zaniedbania, a ich vdiwarzenic jest koniccane do dalszepo prowadzenia
rohat, to zostang one odtworzone na koszt Wiykonawey.

Wszysikic pozostale prace pomiarowe koniccanc din prawidiowej realizacji robdt naleza do
obowigerkow Wykonawey,

Sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punkiow wysokosciowych

Punkry wierzchotkowe trusy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly,
prey uzyein pali drewnianveh lub shupkéw betonowych, a takse dowiazane do punkidw pomocniczych,
poluzenyeh poza granicy robot ziemnych. Maksymalna odleglosé pomigdzy punktami glownymi na odcinkach
prostveh nic moe preekraczad S(Hl m,

Famawiajacy powinien zalozve robocze punkly wysokoiciowe {repery robocze) wadluz osi trasy
drogowej. a tak2e przy kazdym obickeie inzvnierskim.

Maksymalna odlcglodé migdiy reperami roboczymi wadluz traxy drogowej w terenic plaskim powinma
wynosic 300 metrdw. natomiast w terenie falistym | garskim powinna byt odpowiednio smnicjscona, salemie
od jezo konfiguracii,

Repery robocre nalery zalozyé pora granicami robot zwiazanych = wyvkonaniem trasy drogowej |
ubieklow towarzysegeych. Jako repery robocze moims wykorzystac punkty stale na stabilnvch, istnicjacych
budowlach wzdiuz wrasy drogowej, O ile brak takich punkidw, repery robocse nalcky zatond w postaci
slupkaw helonowych lub grubych ksziakiownikow stalowych. osadzonych w gruncic w sposab wykluczajacy
osiadanic, suskeeptowany przez Inzyniera.

Regdne reperow roboczych nalery okreslac z takg doktadnoscia, aby Sredni blgd niwelacji po
wyréwnaniu byl mnigjszy od 4 mmdkm, stosujac niwelacje podwiing w nawiazaniu do reperiw panstwowych.

Repery robouze powinny byé wyposazone w dodatkowe oznaczenia, Zawiwermjace wyradne |
Jednoznaczne okreslenic nazwy reperu i jego regdne;.
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5.5

Odtworzenie osi trasy

Tyezenic osi tragy nalety wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz innc dane geodezyine
preekazone prece Zumawiajacego, przy wykorsystuniu sieci poligonizacii pafistwowe) albo innej osnowy
geodezyjnej, okredlone] w dokumentacii projekiowe),

0% trasy powinna byé wyrnaczona w punkiach ghownych | w punktach posrednich w odlegloici
zalezne] od charakicrystyki wrenu i uksnaltowania trasy, lecz nic rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszezalne odehylenie sytuacyine wytyezong osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej
ni¢ moze by¢ wicksze niz 3 cm dla autosrad i drdg chspresowych lub 5 em dla porostalych drig. Rzedne
niwelety punkiow osi trasy nalety wyznacevd ¢ dokladnoteis do | cm w stosunku do rzednych niwelety
okreslonych w dokumentacji projekiowe),

Do utrwalenia osi trasy w lerenie nalezy uyé materialow wymienionych w pkt 2.2,

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylke wowczas, pdy Wykonawea robal sustapl je
wlpowicdnimi palami po obu stronach osi, umieszczonyeh poza wranics robot.

Wyznaczenie preckrojow poprecesnyeh

Wyznaczenie praekrojdw popreccenych obejmuje wyrnaczenic kruwedzi nasypdw i wykopiw na
powlerzchni terenu (okredlenie granicy robit). sgodnie z dokumenacia projeklowa oraz w miejscach
wymagajgeych usupehnicnia dia poprawnego precprowadzenia robdt | w micjscach 7aakceptowanych precs
[mEvniera.

Do wysmaceania krawedzi nasypiw | wykopiw naledy stosowaé dobrze widocme paliki lub wiechy.
Wicchy nalezy stosowat w przypadku nasypow o wysokisci preekraczaigee) | metr oraz wykopow glebszych
niz | metr, Odleglose migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowad do uksaaltowania terenu orag
geametrid trasy drogowej. Odleglodt 1a co najmniej powinns odpowiadaé odstepowi kolejnych proekrojow
poprrecznyveh.

Profilowanie preckrojow poprzecenyeh musi umozliwing wykonanie nasypow | wykopow o kszialcie
rondnym z dokumentacia projekiows.

Wiznaczenie poloenia obiektow mostowych
Dla kazdega 7 obicktdw mosiowych nalezy wyznaczyé jego pahaenic w terenie popraez.
4] wytyczenic osi obiekiu,
by wytyezenie punkidw okreshijacveh usvuowanie (konlur) obickin, w szeregolnosci preyczofiow i
filardw mostow i wiadukidw,

W preypadku mostow | wiadukiow dokumentacia projektows powinna zawieraé opis adpowicdniej

ostowy realizacyjne] do wytyczenia Ivch obiektédw,
Polozenic ubickiu w planie nalezy vkreslic « dokladnodeia okreslong w  punkcic 3.4,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Gl

6.2,

Ogolne casady kontroli jakosei robot
Ogdlne zosady kontrali jakosei robot podano w STWIORE 1-M-00.00.00 »Wymagania ogdine” pki 6.
Kontrola jakodci prac pomiarowych

Kontrolg jakosei prac pomiarowych zwigzanveh 7 odiworzeniem trasy i punktow wysokosciowvch
nalezy prawadzic wedlug ogdinyeh zasad okredlonyeh w instrukejach i wytyeenyeh GUGIK (1,.2.3.4.56.7)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4,

7. OBMIAR ROBOT

Tila Ogdlne zasady obmiaru robot

(gdine zasady obmiaru robit podano w STWIORE D-M-00.00 00 ~Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2, Jednosthka ehmiarowa

Jednostks obmiarowy jest ki (kilometr) odtworzonej trasy w lerenie.

Obmiar rohat zwiazanych z wyznacecniem obiekiow jest czescia ohmiaru robét mustowych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1, Ogdlne zasady odbioru robdt

Lrgalne zasndy odbioru robdt podano w STWIORE D-M-00,00.00 ~Wymagania ogdlne™ pki §.
BRI, SposOl wdhinrn robdn

Odbiér robot 7wigzanych z odiworsenicom trasy w terenic nasigpuje na podslawic szkicow |

driennikow pomiardw geodezyjnych lub protokals # kontroli geodezyjnej. kiore Wykonawca prezedkiada
InEvnierowi,

9, PODSTAWA PLATNOSCI

21,

Oydine ustalenia dolyvezgee podstawy platnoici

Ogolne ustalenia dolyergce podstawy platnosci podano w STWIORB D-M-00.00.00 «Wymasania
oaolne” pki G,

9.2. Cena jednustki obmiarowej

Cena | ki wykonania robot obejmuje:
= sprawdzenie wyznaesenia punktéw glowaych osi trasy i punktow wysokosciowyceh,
= wrupelnicnie osi trasy dodatkowymi punktami,



= wyznaczenie dodatkowych punkiow wysokosciowych,
- wyznaczenic preckrojdw poprzecznych z ewentualnym wytyezeniem dodatkowych prackrojow,
= sustabilizowanie punkiow w spostb Irwaly, ochrona ich przed anisecocnicm | oznakowanie ulatwiajace
odszukunic i ewentualne odiworzenic,
Phatnosé robdt ewigeanych z wyznaczeniem obickiow mostowych jest ujeta w kosecic robét mostowyeh,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
| Instrukeja techniczna 0-1. Opdine zsady wykonywania prac geoderyjnyveh.
2. Instrukcja techniczna G-3. Gemderyjna obstuga inwestyeji. Glawny Lirzad Geodezii i Kartografil, Warszawa
1974,
Instrukeja techniczna G- 1. Geoderyjnn osnowa pozioma, GUGIK 1978.
Instrukeja techniczna G-2. Wysokascivwa osnowa geadezyving, GUGIK 1983,
Instrukeja techniczna G-4, Pomiary syluscyjne | wysokodciowe, GUGIK 1979,
Wytverne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983,
Wylyeene techniczne G-3.1. Osnowy realizcyjne. GUGIK 1983,
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D-02.00.01 ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

I. WSTEP
I.1. Preedmiot STWIORD

Przedmiowem niniejszej szczegOlowej Specyfikacii Techniczne] Wykonanin i Odbiory Robét

Budowlanych (STWIORB) sy wymagania dotyczace wykonania i odbioru liniowveh robot #iemnych dla zadania;

]

1.2

=

1.4

e 1)

ll‘l
1.4.1.

1.4.2,
I I“Jl

==

L4.4.
L.4.5
L4
1.4.7.
1.4.8
1.4.%9.
1410

= |

14.11.
1.4.12.

=

1.4.13.
Ld.14,
L4135,

1.4.16.

1

1.4.17.

l.4.18.

BUDOWA DROGI DOJAZDOWEYS DO GRUNTOW ROLNYCH W M. PAGOW.

Lakres stosowania STWIODRE
Ogdlna Specyfikacja Technicena Wykonania i Odbivry Robdt Rudowlanyeh stanowi chowigrujaca podstawg
opracowanin szezepilowe] Specyfikachi Techniceng Wykonania i Odbioru Robat Budowlanych stosowanej
Jjako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniv i realizaci robot oprsanych w punkcie 1.1,
Lakres robot objgtvel STWIORD
Listalenia zawarte w ninieiszej specylikacji dotveza zasad prowadecnia robot riemnych w czasic preebudowy
drogi | obgymuja wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych,
Okreslenia podstawowe
Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruniu maturalnego lub 7 gruntu antropogenivenego
spelminjyen warunki statecznode | odwodnicnin.
Korpus drogowy - nasyp lub ta czest wykopu, kivra jest ograniczona korona drogi i skarpami rowdw,
Wysokost nusypu lub glebokodé wykopu - riznica reedne) terenu i rapdac robot ziemnych, wyznaczonych w
osi nasypu Tub wykopu,
Nasyp niski - nasyp, kiorego wysokodd jest mniejsza niz | m.
Nagyp dredii - nasyp, kidrego wysokodé jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
Nasyp wysoki - nasyp, kivrego wysokos$¢ preekracza 3 m.
Wykop phytki - wykop, kidrego plebokost jest mniejsza niz | m.
Wykap sredni - wykop, ktbrego glebokoéé jest zawarta w granicach od 1 do 3 m,
Wykop gleboki - wykop, ktdrego glebokodé prackracza 3 m.

Ragno - grunt organiceny nasycony wods, o malej nosnosci, charaktervazujacy sie anacanym i dlugotrwatym

osiadaniem pod obciasenicm,
Girunt nieskalisty - kazdy wrunt radzimy, nie okredlony w punkeic | 4.12 jako grunt skalisty.
Girunt skalisty - grunt rodeimy, lity lub spekany o nieprresunictych blokach, kidrego probki nie wykazuja
#mian ohjetosci ani nie rozpadajy sic pod dziataniem wody destylowancj: maja wytrzymalodé na sciskanie R,
puraad 0.2 MPa: wymaga uzycin srodkow wybuchowyeh albo narsedz pncumatycznych lub hydraulivznvch do
wlspHyenia.
Ukap - miejsce pozyskania gruitu do wykanania nasypow, polosonc w ohrebie pasa robot drogowyih,
Dokap - migjsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, polozone pora pasem robal drogowyeh.
Odklad « miejsce whudowania lub skladowania {odwiczienia) gruniow poryskanych w czasie wykonywania
wykopaw, a niv wykorzystanyeh do budowy nasypow oraz innveh prac swigranych z trasa drogowa.
Wskaznik zapesscsenia gruntu - wielkos¢ charaktervrujsea stan zageszczenia grunty. okredlona wg waor:

I, =
P
edzie:
2 - : gestosc objelusviowa szkieletu zageszczonege pruntu, zgodnie z BN-77:8931-12 1%].
{Me'm™),
Al - maksymaliu gestose objetadciowa szkieletu grumtowego przy wilgotnodci uplymalnej. zeodnie z PN-

P-0448 11988 [2]. sluzgca do oceny zageszczenia gruniu w robotach ziemnych, (Ma/m’).
Wskasnik rodmoziaristosci - wiglkode charakieryzujaca sapeszezalnose gruntow niespaistyeh, okreslona wg
WAL

T s
A
zdzie
(& - srednica oczek sita. preez kiore preechodzi 60% gruntu, (mm),
an - srednica ocrek sita, przez kiore prrechodzi 10% grunii, {rnm)
Wekainik odksztaleenia grunti - wielkosé chargkicryzujaca slan zageszezenia gruntu, okreélona we wzoru:
E,
. heE,
gdaic:
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E, - modul acdksraleenia gruntu ommaczony w picrwssym obciazeniu badane] warstwy zgodnie 7
PN-5-02205; 1998 [4].
E; - modul edksaaleenia gruntu oznaczony w powlamsin obciaseniu badanej warsiwy ggiodnie 7

PN-5-02205; 1998 |4].

Pozostale okreslenia podstawowe sy zpodne z obowigzujacymi. wdpowicdnimi polskimi normami | 7
definicjami padanymi w STWIORE D-M-00,00.00 . Wymagania ogolne” pki 1.4,

Ogdlne wymagania dotyessee robit

Crgolne wymagania dotyczace robit podane w ST WIORE D-M-00.00,00 « Wyvinauania apolne™ pht 1.5,

2 MATERIALY (GRUNTY)

:1IP

:lzl

2.5

Opdine wymagania dotyczgee matcriakiw

Ogdlne wymagania dotyczace materialiw, ich poryskiwania i skladowania. podino w STWIORB D-M-
00.00.00 W ymupania opalne™ pkt 2,

Podzial gruntdw

Podzial gruntdw pod wegledem wysadzinowosci podaje thlica 1

Podzial gruntow pod weglodem preydatnosel do budowy nasypow podano w STWIORB D-02.03.01 pkr 2.
Lasady wykorzystania gruntiw

Grunty uzyskane prey  wykonywaniu  wykopow powinny by¢ przez Wykonawce wykorsystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty provdame do budowy nasypéw moga byé¢ wywicrione
poza leren budowy tylke wowezas, gdy stanowia nadmiar objgtosci robdr ziemnych i za zeswoleniem
linkynivra,

Jeaeli gnmty preydame, uzyskane prey wykonanin wykopow, nie bydye nadmiarem objetosci robdt wicmnyeh,
zostaly #u spody Inzyniera wywiczione preez Wykonawee pozu teren budowy z preeanaczeniem innym niz
budowa nasypow lub wykonanic prac objetveh kontraktem, Wivkonuwea jest zobowiazany do dostarcrenia
rdwnowaing ohjetosel gruntdw preydatnyeh 2o rodet whasnyeh, zaakeeptowanych prrez Inzyniera.

Grunty | materialy nicprzydame do budowy nasypiw, okreslone w STWIORB D-02.03.01 pkt 2.4, powinny
byé wywiezione precz Wykonawee na odklad. Zapewnienie terendw na odklad nalezy do obowigskow
Zamawiajacego, o ile nic okredlono tego inaca] w kontrakeie. Inzynier moze nukazad porostawienie na lerenic
budowy gruntiw, ktarvch czasowa nieprzydalnese wynika jedynie 2 powodu ramarznigcia lub nadmicmnc)
wilgotnosel,

3 SPRIZET

3-]-

3.2

Ogdlne wymagania dotyezgce spragtu
Ogolne wymagania dotvessce sprzctu podano w STWIORE D-M-00.00.00 - Wymagania ogdlne™ pk 3.
spregt do robdt ziemnyeh
Wykonawea przystepujacy do wykonania robdt ziemnyvch powinien wykazaé si¢ modliwoscia korzvstania z
naslgpujaceso sprzgtu do;
= odspajania i wydobywania gruntéw (naizedrin mechaniczne, mioty pncumalycane. zrvwarki, koperki,
ladowarki, wivrtarki mechaniczne itp.).
= Jednoczesnege wydobywanin i precmieszezania gruntow (spycharki. zgamiarki, rowniurki. urzadzenia
do hvdromechanizacii itp.).
= transportu mas semnyeh (samochody wywrotki, samochody skrzynigwe, tasmociagi itp. ),
spregiu zageszezajacego (walce, ubijuki, phyty wibracyine itp.).

4. TRANSPORT

4.1

4.2,

Ogdlne wymagania dotyezgee lransporia

Ogolne wymagania dotyezace rransportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ~Wymagania opdlne” pki 4.
Transport gruntiw

Wybor drodkdéw transportowych oraz metod lransporiu powinien bye dostiosowany do rodzuju  gruntu
(materiatu), jego ohjgtosci, sposobu odspajania i valsdunky oraz do odicglosci transportu, Wydajnesé Srodkdw
tfransportowych powinny byé ponadio dostosowanae do wydainossi sprzclu stosowanezo do wablania i
whudowania gruntu (materizhi j,

Zwickszenie odleglosci transportu ponad wartodci zatwicrdrone nic moze by€ podstawa roszezen Wykonawey,
dotyezacych dodatkowej zaplaty 70 transpon, o ile zwiekseone odlcglosei nie zostaly weredniej zaakceplowune
na pismie przez Indyniera.

5 WYKONANIE ROBOT

Al

5.2,

Ogdlne raxady wykonania robda

Ogdlne zasady wykonania robot podano w STWIORE D-M-00.00.00 ~Wymagania ogdlne™ pht 5.

Dokladnosé wykonania wykopdw i nasypéw

Odchylenie osi korpusy ziemnego. w wykopie lub nasypic, od osi projekiowanej nie powinny byé wicksze niz

= 10 em. Rinica w stosunkl do projekiowanveh rzednveh robot Ziemnych nie muoze preekraczad = | em i -3
CITL.
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Saurokidd gornel powierzehni korpusu nie moze roznic sic od szerokodei projektowane) o wigtej niz = 10 cm,
o krawgdeie korony drogi nie powinny mieé wyraznych zataman w planie.

Pochylenic skarp nie powinno réznié sic od projektowanego o wiece] niz 10% jego wanodci wyrazone
tangensem kata, Muksymalne nierdwnosci na powierschni skap nie powinny prrekraczaé + 10 em przy
pomiarze faty 3-metrowa. albo powinny bye spelnione inne wy mugania dotyczace nierownosci. wynikajgee ze
sposabu umoecnienia powicrachni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania. dotvezace rownosci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i réwnasei
skurp, powinny byv¢ okredlone w dokumentacii projektowe) | STWIORB,

Odwodnienia pasa robdt ziemnyeh

Niezilesnie od budowy urzadzen, stanowiscych elementy systemow vdwadnisjacyeh, ujetych w dokumeniacji
projeklowe, Wykonawca powinien, o il wymagajg tego warunhi lerenowe, wykonaé urzadzenia, Kidre
zapewnia udprowsdzenie wod gruntowych i opadowyeh poza obszar robdt sicmnych rak, aby zabezpieciyd
grunty przed precwilpoceniem | nawodnieniem. Wykonawea ma obowiazek takiego wykonyvwania wykopow |
nasypow, aby powierschniom gruntu nadawad w calyim vkresie trwania robot spadki, Zapevwniajace prawidlowe
odwadnienie,

Jezeli, wskutek zaniedbunin Wykonawey, grunty ulegng mawodnieniv, kidre spowoduje ich diugotrwals
nieprzydatnosé, Wykonawea mn obowigzek usunigein tych gruntow i zastapienia ich gruntami praydarmymi na
whasny koszt bez jakichkolwick dodatkowych oplat ze strony Zumuwiajgcego za te caynnosci. juk rownies za
dowieriony grunt,

Odprowadzenie wod do istnigjacych sbiomikéw naturalnyeh | urssdsch edwadniajacyeh musi by¢ popredzone
uzgodnieniem z odpowiednimi insivtucjami,

Odwodnlenie wykopdw

Technologia wykonania wykopu musi umozliwiaé jego prawidlowe axdwodnienie w calym okresie Irwania
robot ziemnych, Wykonanie wykopiw powinno postepowaé w Kicrunku podnoszenia si¢ niwelety.

W caasic robot ziemnych nalezy zachowae odpowiedni spadek podluzny i nada¢ przekrojom popraccmym
spudki. umozliwiajace szybki odplyw waod 2 wvkopu, O ile w dokumentacyi projekiowej nie zawarto innego
wymagania, spadek poprzecany nie powinicn hyé mniejszy niz 4% w preypadku gruntdw spoistych i nie
minigjszy miz 2% w przypadku gruniéw nicspoistych. Nalezy uwzglednic ewentualny wphvw kolejnosei i
sposobu odspajunia gruntéw oraz termindw wykonywania innych robot na speinicnic wymagah dotvezacych
prawidlowezo sdwiodnienia wykopu w czasie postepu robar ziemnych,

Zrodta wody, odslunivle prey wykenywaniu wykopow, nalezy uja¢ w rowy i lub dreny. Wody opadowe |
gruntowe nalezy odprowadzié poza 1eren pasa robol demnyveh

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

b.l.

ﬁlll
6.2.1.

6.2.2,

3.
6.3.1.

Ogolne zosady koniroli jakoscl rohot
Cheirlne znsady kentroli jakosci robdt podana w S TWIORB D-M-00.00.00 . Wymagania ogdlne™ pki 6.
Buadania i pomiary w czasie wykonywania robdt ziemnyeh
Sprwidzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnicnia korpusu ziemnego polega na kontroli reodnosci 2 wymaganiami specyvilikacji
okreslonymi w pkeic 5 oraz 2 dokumentacia projektowa,
Secregolng uwage nalezy awnicic na
- whasciwe ujecie | edprowadsenie wod opadowyeh,
- whasciwe ujecie | odprowadecnie wysickow wodnyeli,
Sprawdecnic jakosei wykonania robat
Czynnodei wehodzace w zakres sprawdeenia jakosei wykonania robit okreélono w pkeic 6 STWIORB D-
02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01.
Budania do odbioru korpusu ziemnego
Czgstotliwnie oraz zakres badan i pomiarow
Cagstotliwose orur wakres badan | pomiaréw du odhioru korpusu ziemnego pirdaje tablica 2.

Tabiica 2, Cogsiotlivedd oras zakres badan | pomicriw wykenanych robos Zivemnveh

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwoié badan i pomiardw
|| Pomiar szerokosci korpusy | Pomiar lusmy. szablonem, lata o dlugosci 3 m i

Ziemnego poziomica lub niwelatorem, w odstepach co 200 m na

2 | Pomiar seerokosci dna prostych, w punktach ghwnyveh huku, co 100 m m
Foviw tukach o R > 100 m co 50 m na hukach o R < 100 m

3 | Pumiar reednych oraz w miejscach, kidre buden warpliwodci
powicrzchni korpusy
Zicmnego

|4 | Pomiar pochyvlenia skarp

5 | Pomiar rownosei
powierzchni korpusu

6 | Pomiar rownosei skarp

7| Pomiar spadku podtuznese | Pomiar niwelsiorem rzednveh w oilstpach co 200 m
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powierzchni karpusu lub dna | orae w punkisch watpliwych
rwu
& | Padanie zageszceenin wruntu | Wskadnik zageszczenia okreslué din kazde) ulodoncj
warstwy lecz nie rzadzic) niz w trzech punktach na
1000 m* warstwy

632, Seerokost korpusu ziemnego

Szerokosc korpusu ziemmego nie moze réznié sie od sscrokosci projekiowane] o wiecej miz = 10 em.
6.3 Szerokost dna rowidnw

Szerukost dnd rowow rie moze roanic sig od szerokodel projektowane] o wiecej niz + 5 em.
6.34.  Razedoe korony korpusn ziemnego
Rzgdne korony horpusu ziemnego nie moga rdenié sic od rzednyveh projekrowanych o wigee) niz -3 cm | ub
flem,
6.3.5.  Pochylenic skarp
Pochylenic skarp nie moze roznic¢ sie od puchylenia projekiowanego o wiece] niz |0% wanodci pochylenia
WATRRON o tangense kyla,
b.3b,  Nownodd korony korpusu
Nierdwnodci powierachni korpusu ziemnego micrzone laly 3-merrowa, nic moga preekracsasd I em,
63T Rownosé skarp
Nierdwniasei sharp. mierzone latg J-metronwd. nie moga praekracead + 10 em.
638, Spadek pudluiny korony korpusu lub dia rowu
Spadek podlusny powierzehni korpusu cicmnego lub dna roww, spruwdzony przez pomiar niwelilorem
regdnych wysokosciowych, nie moze dawaé roenic, w slosunku do regdnych projektowanych, wickszyeh niz -3
cm lub +1 em,
6% Zagessceenie gruntu
Wskaznik zageszcrenia gruniu okresiony zgodnic z BN-77/8931-12 [9] powinien byé zgodny 2 zatozonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntéw dla kioryeh nie mozna okseslic wskasmika rageszcrenia
naledy okredlic wskaznik odkseatienia Lo, zgodnie z norma PN-S-02205: 1994 14,

64.  Zasady postepowania z wadliwic wykonanymi robotami
Wieystkic materialy nie spelniajuce wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, rostang
odrzucone. Jesli materialy nie spelniajuee wymagaf zostang whudowane lub zastosowane, W na polecenie
Inzyniers Wykonawea wymieni je na whidciwe, na wlasny koszt.
Wszysikie rubaty, kidre wykazuja wicksec odchylenia cech od okretlonych w punkiach § i 6 specyfikacyi
powinny byé ponownie wykonane prees Wykonawce na jego koszt,
Na pisemne wystapienie Wykonawey, Infynier mose uznaé wade #a1 nie majaca xasadnicsego wphywu na
cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres | wiclkosé potracen za obniromy jakosé.

7. OBMIAR ROBOT
7.1, Ogdlne zasady obmiaru robat

Orgolne zasady obmiary robot podano w STWIORE D-M-00.00.00 «Wymagania ogolne™ pkt 7,
T Obmiar robil ziemnych

Jednostka obmiarowa jest m” (metr szedcienny ) wykonanveh robdt ziemnyveh.

& ODBIOR ROBOT
Oudlne zasady odbioru rebit pedano w 5 TWIORB D-M-00.00.00 ~Wymagania ogilne™ pkt 8.
Roboty ziemne usnsje si¢ za wykonane syodnie z dokumentacjy pmojcktowa, STWIORB i

wymagamiami Inzynicra, jezcli wszystkie pomiary i badunia 7 zachowaniem tolerancji wg pki 6 daly wyniki
pozylywne,

9, PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w STWIORE D-M-00.00.00 - Wymagania ogolne™ pki 0.
Zakres czynnosci objerych ceng jedoostkows podano w STWIORE D-02.01.01. D-02.02.01 oraz
D-02.03.01 pki 9.

10, PRZEPISY ZWIAZANE
11, Normy

I PM-B-024%0: 1986 Lirunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podzial i opis gruntdw

2, PN-BAM4E]1: 1948 Grunty budowlane. Badania probek gruntéw

3. PN-B-04493: 1960 Grunty budowlane. Oznaczanic kapilamosci biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zicnme. Wymagania i bedania

3. PN-ISO10518:1993  Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia T wyroby pokrewne

7. BN-gdE931-01 Lrogi samochodowe, Oznacszenie wskasniks piaskowezo

B BM-64/893}-02 Drogi  samochodowe. Oznaczenie moduly  odkszalcenia  nawierrehni




_ podotnyech i podloza preez obcigrenie pivia
9. BN-T7/8931-12 Ornaczenic wshaznika zageszezenia gruntu

1.2, Inne dokumenty
0. Wykonunic | odbior robot ziemnych dla drég seybiego ruchu, IBDIM, Warszawa 1978,

11, Instrukin hadan podioza gruntowego budowli drogowyeh | mostowyeh, GDDP, Warszawa 1998,
12, Kataloy lypawyeh konstrukeji nawierzehini podatnych i pélsztywnych, IBDIM, Warszawa 1997,

N B EE =N K )

I3, Wylyesne wzmueniania podioza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDIM, Warssawa 2007,




D-02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH
NIESKALISTYCH

1. WSTEP
1.1, Przedmiot STWiORE
Praedmiotem niniejssuj sreregolowe) specyfikacii techniczne (STWIORB) s3 wymagania dotyezace
wykonania i odbioru wykopdw w gruntach nieskalistyeh dla zadania: BUDOWA DROGI DOJAZDOWES DO
GRUNTOW ROLNYCH W M. PAGOW,
1.2, Lakres stosowania STWIORE
Opolng Specyfikacia Technicana Wykonania | Odbiory Robot Budowlanych stunowi obowigzujaca podstawe
opracowania szczegdowej Specylikacii Techniczne) Wykonania | Odbioru Robat Budowlanych stosowane
Jako dokument przetargowy i kontrahlowy pray zlecaniu i realizaci robot opisanych w punkeie 1.1.
1.3, Zakres robét objetych STWIORB
Ustalenia zawarre w ninicjsze| specyiikaci dotvery zasad prowadzenia robdt Ziemnych w cansic budowy drogi
i ubgjmujs wykonanie wykopow w gruntach nieskalistvch. Zakres robot prazedstawia pracdmiae
14, OkreSlenia podstawowe
Podstawowe okredlenia zostaly podane w STWIORE D-02.00.01 pkt 1.1,
1.5, Opdlne wymagania dotvezgee robal
Ogolne wymagania dotyezace robét podane w STWIORB 1D-02.00.01 pkt 1.5,

2. MATERIALY (GRUNTY)
Material wystepujacy w podiozu wykopu jest gruntem rodzimym, krory bedzie stanowil podioze nawicrzchni.
Lgodnie z Katalogiem typowych konstrukeji nawierschni podamyeh i polsatywnvel [12] powinien
charakteryzowa¢ si¢ grups nosnodei G, Gdy podiose nawivrzchni zaklasyfikowano do inngj grupy nosnosci,
nalezy podioze doprowadsic do grupy nosnosci Gy zgodnie 2 dokumentacja projektowa | STWIORB

3 SPREET
Ogalne wymagania i ustalenia dotycesce sprectu okredlono w STWIORE D-02.00.01 pki 3.

4. TRANSPORT
Chzodne wymagania i ustalenia dotyceace transponu okreslono w STWIORB D-02.00.01 pht 4.

5. WYKONANIE ROBOT
S0 Lasady prowadzenia robét
Ogdine zasndy prowadzenia robdt podano w STWIORE D-02.00.01 pkt 5,

Spawsiih wykonania skarp wykopu powinicn gwarantowaé ich statccenost w cabm  okresic
prowadeenia robol, & naprawa uszkodzen. wynikajucveh # nicprawidlowego uksztaliowania skarp wykopu, ich
podcigcia lub innych odstepstw od dokumentacii projektowej obciaza Wykonawee.

Wykonawea powinien wykonywad wykopy w taki spasch, aby grunty o réznvm stopaiu prevdatnosci do
budowy nasypow hyly odspajane oddzielnie. w sposib unicmozliwiajacy ich wymicszanie. Odstepstwo od
powyzszego wymdgania, uzasadnione skomplikowanym ukladem warstw geotechniconych, wymaga zgody
Inevniera,
Qdspojone grunty preydamme do wykonania nasypaw powinny byé bezposrediiio whudowane w nasyp lub
przewiezione na odktad. O ile Inzynier dopusci ceasowe skladowanie odspojonych gruniow, nalezy je
adpowiednio zabeepievzyé preed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2, Wymagania dolyczyee cageszerenia | nosnosei gruntu
Fageszezenie gruntu w owykopach | miejscach zerowyeh rohit semnych powinno spelniac wymagania,
dotyezgee minimalne] warosei wikadnika zageszezenia (1,), podluneso w tablicy 1.

Lablica 1. Mininalne wartusel wskafnika zagessezenia w wykopach i miejscach zerowveh robdér stemmych

Minimaloa wariosé 1, dia:
Strely autostnad innych droy
korpusu i drog kategoria ruchu | kategoria ruchu
chspresowvch KR3I-KR& KRI-KR2
Gidrna warstwa o grubosci 20 em 1.03 L 1.00
Na glebokodct od 20 do 50 ¢m od
powierzchii robii ziemnyvech 1,00 1,00 097
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Jezeli grunty rodeime w wykopach | migjseach zerowveh nie spelniuju wymaganego wikainika zageszerenia,
to preed ulogenicm konstrukeji nawierrchni nalety je dogedcic do wartedei |, podanvch w tablicy 1.
Jeteli wartosei wskainike sagesscsenia okredlone w tablicy 1 nie mogg byé osiagniete preez bezpodrednic
anggszezanie gruntow rodzimych, w nalezy podjac srodki w celu ulepszenia gruntu podio?a, umozliwiajacego
uryskanie wymaganych wartodei wskainika zageszezenia. Mozliwe do astosowania frodki. o ile nie sa
okreslone w STWIORB, proponuje Wykunawes | prredaawia do akeeptacii Inzynicrwi.
Dedatkowo mozna sprawdzié nosnose warstwy gruniu na powierzchni robdt ziemnych na podstawie pomiaru
winirnega moduly odkszialcenia E; zgodnic 2 PN-02205:1998 [4) rysunek 4.

8.3 Ruch budowlany
Nie nalezy dopuszezné ruchu budowlanego po diic wykupu o ile grubosé warstwy gruniu (nadkladu) powyze
rzednych robdl siemnych jest mniejsza niz 0,3 m.
Z chwily preysiypicnia do ostatecznego profilowania dea wykopu dopuszcza sie po nim jedynic ruch maszyn
wykonujacych tg esynnodé budowlany. Moze odbywaé siv jedvnie sporadvezny ruch pojazdiw, kidre nie
spowoduja uszkodzch powicrzchni korpusu,
Naprawa uszkodzen powierschni robat ziemnveh, wynikajacveh miedotrzymania podanych powyzej
warunkow obcigza Wykonawey robot ziemnyeh.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1, Ogdlne zasady kontroli jakodei robdt
Ogdlne zasady kontroli jakodci robdt podane w STWIORB D-02.00.01 pk 6.
.2, Kontrola wykonania wykopiw
Konteala wykanania wykopow polegs ns sprawdzeniu zgodnodei z wymagunismi okreslonymi w dokumentacji
projekrowej | S I'WIORB, W czasie kontroli szezegolng uwage nalezy 2wedcic na: :
) sposth odspajania gruntow nie pogarszajacy ich whasciwodci,
bl zapewnienie statecznodci skarp,
¢l odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robat i po ich zakofczeniu,
d) doktadnosc wykonania wykopdw (usvivowanie | wykonczenie),
¢} Zlessczenie porne) strety korpusu w wykopie wedlug wymagan okreslonych w pkeic 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
1 Opdlne rasady ahmiarn robdt

Ogdlne zasady obmiaru robat padane w STWIORE D-02.00.01 pkt 7.
i Jednostka obmiarowa

Jednostkn obmiarows jest m' (metr szescienny) wykonancgs wykopi,

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbiora robdi podane w STWIORB D-02.00.01 pki 8.

U, PODSTAWA PLATNOSCI
4.1, Ogdlne ustalenia dotycegee podstawy plataode

Ogolne ustalenia dotyezace podsiawy platnodei podano w STWIORE D-02.00.0] phkt 9.
9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania | my wykopiw w gruntach nieskalistych obejmuje:
prace pomisrawe 1 roboty prEyzotowawess,
= oznakowanic robot,
wykonanic wykopu 7z transportem wobhu na nasyp lub  odkiad. ohejmujace  odspojenie,
przemieszczenic, zaladunek, preewiezienie | wyladunck ~ koszty skladowania.
= udwodnienie wykopu na czas jege wykonywania.
= profilowanie dna wykopu, rowow. skarp,
srgpszeaenic powierzehni wylkopu,
= preeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryinych, wymaganych w specyfikacji technicznci,
— rozplantowanie urobku na odkladzie,
- wykonanie, a nastepnie rozebranic drig dojazdowveh,
= rekultywacjg terenuw.

10, PREEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow zwigzanych podano w STWIORE D-02.00.01 pkt 10.
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D - 02.03.01¢c - WZMOCNIENIE GEOSYNTETYKIEM PODLOZA

L1 Precdmiot STWIORE
Przedmiotem niniejsze] srezegolowe] spucyfikacii technicanej (STWIORB) sy wymagania dotyczgce
wykonanin i edbioru wykonaniem wzmocnienia geosyntetvkicm podloza nasypu na grunicie slubonosnym dla zadania:
BUDOWA DROGI DOJALDOWE] DO GRUNTOW ROLNYCH W M. PAGOW,
1.2 Fubires stosowania STWIORD
Ogdlna Specyfikncjn Techniczna Wykonania i Odbiore Rolxit Budowlanych stanowi obowiazujscs poudstawe
opracowania ssceegOlowe) Specylikacji Technicznej Wykonunia i Odbiory Robdt Budowlanych stosowanej
Jako dokument przetargowy i kontraklowy prey zlecaniu i realizaci rabot opisanveh w punkeic 1.1,
1.3 Zakres robdt objetyeh STWIORD
Ustalenia zawarte w ninicjszci specyfikaci dotycza zasad prowadecnia robot zwiazanyeh z wykonaniem
wamacnienia geosyntetykiem podloza nasypu na gruncie slabonosnyin. Zukres robot praedstawin precdingr.

L4, Okreslenia podstawowe
L1 Geosyntetyk - material o postael ciggle), wylwarzany z wysoko spolimeryzowanych witkien synlelyemyeh jak

polierylen, polipropylen. poliester, charakteryzujacy si¢ m.in. duza wytreymalosciy oraz wodoprzepuszezalnoscia,
Geosymetyki obejmuja; geosiatki, geawlokniny, geotkaniny, geodzianing. seorusaty, geokompozyty, geomembrany.

1.4.2. Geowloknina - material nictkany wykonany z whokien svatetyconych, kiorych spajnodd jest zapowniona preez
iglowanie Jub inne procesy lucsenin (np. dodatki chemiczne. palacsenic termiczne) i kibry zostaje massynowo
uformewany w postaci maty,

L3, Geotkaning - material (kuny wylwarzany z wiokien syntetveznyeh precs przcplatanie dwdch lub wiccej ukluadow
pregdz. widkien, filamentéw, tasim lub innych elementaw.

144, Geokompazyt - material lozony # co najmniej dwoch rodzaiow polacsonych geosynielykow, np. geowlikniny i
geosialki, uformowanych w postaci maly.

1.4.5. Cieosiatka - plaska struklura w postaci siatki, z otworami znacenic wickszymi niz elementy skladowe. # vezkami
pulaczonymi (przeplatanymi) w weelach lub ciagnionymi

146, Gearuszt - sigtha wewngiranie polaczonych elementiw wytrzvmalych na rozcigganie, wykonanych jako
ciggnione na goraco, ukladane i sklejane lub zzezewane.

L4.7. Wemocnienie geosynietvkicm podiosa nasypu - wykorsystunie wladeiwodci geosyntetvku przy rozciaganiu
(wytrzymatosci, sztywnosei) do poprawienia wiasciwosci mechanivanych grunm nasvpu.

1.4.8. Nasyp - drogowa budowla ziemna wykonana powyiej powicrzehni terenu w obrebie pasa drogowego.

1.4.9. Stabe podloze (pod nasypem) - warstwy gruntu nie speiniajace wymagan, wynikajocyeh » warunkow nodnadel lub
statecznosci albo warunkdw preydatnosct do uzythowania nasypu.

1.4.10. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne 2 ohowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i 2 definiciami
podanymi w STWIORE  D-M-00.00.00 . Wymagania ogolne™ [1] pkt 1.4,

L5, Ogdlne wymagania dotycrgce robot

Ogdine wymagania dityczace robot podane w STWIORE D-M-00.00.00 ~Wymagsnia ogolne™ [ 1] pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1, Ogdlne wymagania dotvezace materialiw

Ouailne wymagania dotyczace materiabow, ich pozyskiwania | skladowania, podane w STWIDRE (M-
00.00.00 . Wymawanin ogolne™ [1] pkt 2.

2.2. Maierialy do wykonania robot
211 Zpudnose materialow 7 dokumentaciy prajekiows i aprobata technicsna

Muleriaty do wykonania wzmocnienia podioza nasypy zu pomocy geosyntetyku powinny byé zgodne z
ustaleniami dokumentacji projektowe] lub $ST oraz z aprobata techniceny BN,
2.2.2, Geosynletvk

Rodanj geosyntetyku i jego wihadeiwode powinny odpowiadac wymaganiom okreslonym w dokumemntacji
projektowe] (np. peowlokning, geotkaning, peokompozyt. EeOrusyL i, ).

W przypadku braku wystarczajgeych danyeh, pray wyborze geosyntelyku mozna korzystaé z ustalen podanych
w zalaczniku | w zakresic wiasciwodei | wyborn materiahs,

Przy zastosowaniu geosyntetyku do oddeiclenin korpusu nasypu od slabego podiora zaleca sie materialy o
wytrzymatosci co najmniej 8 kN/m oraz dusej odksztalcalnodei (np. witkniny o wydluzeniu priy zerwaniu ¢o najmniej
40%); materiaty te powinny zapewni¢ swobodny przeplyvw wody.

2%
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Geosyntetyki powinny hyé dostarczane w rolkach nawinigtych na ruleje lub rury, Wymiary (secrokose,
diugodd) moga byl standardowe lub dostosowane do indywidualnych ramawien (niekidre wyroby moga bye
dostarczane w panelach). Rolki powinny by¢ opakowane w wodoszcselng folie, stabilizowana proeciw detluniu
promieniowania UV | zabezpiecaons praed rozwinicciem.

Warunki sktsdowania nie powinny wphywac na whisciwoscl geosynmetykiw, Podezas przechowywania nalezy
chronic materialy, zwiaszeza geowlokniny pracd zawilgoceniem, zabrudzeniem, juk rownic? przed dhugotrwalvm (np.
parlygodnivwym)  dzialaniem promieni sloncesnych. Materialy nalezy preechowywaé wylacznic w rolkach
upakawanych fabrycznie, ulozonych poziomo ng wytdwnanym podiozu. Nie nalesy uklada¢ na nich tadnych ebeigaen.
Crpakowania nie nalery zdejmowad a2 do momentu whudowania

Podean ladowania, rozladowywania i shludowania nalezy zabezpieceyé rolki prred uszkodzeniami
mechanicanymi lub chemicznymi oraz przed dzialaniem wysokich remperatur.

——

213 Grunly na nusypy
Lirunty nn nasypy powinny odpowiadst wymaganiom STWIORB D-02.00.00 [3).
X SPRZET
A1 Ogdlne wymagania dotyezgee spregiu
Ugolne wymagania dotyezgee sprogiu podano w STWIORB  D-M-00.00.00  Wymagania ogolne™ | | ] pkt 3
3.2, Spragt stosowany do wykonania wzmoenienia geosynicivkiem podlo?a nasypu |

W zaleznodei od potrech Wykonawca powinien wykazad sic muzliwodein korzystania z nuslgpuigceso spraétu;
) do ukladania geosyntetykaw
uktadarki o prostej konstrukeji, umosliwinjgce rozwijanie geosyntelyku ze szpuli, np.  preee pudwicsrenie rolki
do wysicgnika koparki, ciggnika, ladowarki itp.
by do wykomunin robot ziemnych
rowniarki, walce, plyty wibracyjne, ubiiaki mechanicenc itp. edpowiadaigee w ymaganiorn S1TWIORB D-02.00.00
5.
4. TRANSPORT
4.1. Ogblne wymagania dotyesyee transportu

Ogalne wymagania dotyczgee ransporty podano w STWIORB D-M-00,00.00 ~Wymaganiu opilne™ [1] pkt 4.
4.2 Transport materialtow

Geosyntetyki moga by¢ trunsportowane dowalnymi srodkami transportu. pod warunkicm:
= opakowania bel (rolek) folia. brezentem lul thanina techniczna,
= rabezpieczenia opakowanyeh bl proed przemieszczanicm sic w crasie PrEEwoIL.
= ochrony praed sawilgoceniem | nadmicrnym ograaniem,
- micdopuszezenia do. kontaktu bel £ chemikaliami. tuszczami oraz preedmiotami mogacymi prachic lub rozciad
seowlikning,
Malerinl ziemny na nasypy powiticn byd preeworony zeodnie ¢ wymaganiami S I'WiORB D-02.00.00 [3].
5 WYKONANIE ROBOT
A.L Ogélne zasady wykonania robat
Ogalne zasady wykonania robot podano w STWIORE D-M-00.00.00 ~Wymagania ogalne™ [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonvwania robot

Konstrukeju i sposob wykonania wemocnienia geosyntetvkicm podloza nasypu powinny byé zgodne z
dokumentacja technicena | S5T. W praypadiu braku wystarczajacyeh dunyeh mozna korzystac z ustalen podanych w
ninigjszej specyfikacii. pod warunkiem wzyvskania akeeptacji Inzyniera. Dotycey to m.in. zasad wzmocnienia podstawy
nasypu, podanych w zatgczniku 2 1 budowy drég tvmczasowyeh # sastosowanien geowloknin, podanych w zalacniku
1,

5.3 Roboty preyvgotowaweze

Roboty preygotowawecze dolveza ustalenia lokalizacii nasypul, oditworzenia Lrasy. ew. usuniccia praeszkan,
preygalowania podioza i ew, usunigia gomej warstwy podioza slabonosnego.
Odiwarzenie trasy i punkiow wysokofciowych, usuniccic drzew. krzakédw, humusu, daminy i roboty
rozbidrkowe powinny odpowiadac wymaguniom $1WiIiORDE D-01.00.00 2}
Praygolowanie podioza wymaga:
- usunigeia drzew, krzewdw, karseni, wigkszyeh kamieni, kiore moghvby uszkodzié material geotekstylny, a take
ziemni roslinnej, o ile jest to mozliwe (np. na torfach nie jest weksrane usuwanie tew. kozucha),
- wyrdwnamia powierschni. najlepiej przez <ciecic hikn w ruchu do tylu aby ukladany material peotekstylny
preylegat na calej powiersehni do podioza,
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5.4. Ukladanie i zasy pywanie geosynlely hiw

Ueosynteryki nalezy ukladed na podsiawic planu, okrediajacego wymiary pasm, Kierunek posigpu robét,
kolgjnose ukladania pasm, seerokosé zukladow, sposib kicrenia, mocowania tymczasowego itp. Wikazany jost
kierunek ukladania , pod gdre™,

Geosyntetyki nalezy tak ukladac, by pasma lezaly paprzecrnie do kierunku zasvpywania. Zaklady susicdnich
pasim powinny wynosic 30-30 em, na podiozu bardzo stabvm (CBR = 2%) | nicrdwnym lub w biezace) wodzie - nawet
100 ¢m. Jezeli pokeywana powicrachnia jest wezsza niz dwie szerokosci pasma. o moznu je uklndaé wadiuz asi. Nalezy
wiwezas szeregdlnie preestrecpal cachowania 2akladu pasm. Aby zapobiec praemieszczuniu np. przez wiatr, pasma
nalezy przymocowat (np. whitymi w grunl pretami w kszraleie L) lub chwilowo obciazyé (np. pryrmami gruniu,
workami z gruntem itp.). W uzasadnionych preypadkasch wymagane jest laczenie pasm, najcsgscici na budowie za
pomocy 2sevein, polaczen specjalnyveh itp.

Wskazane jest stosowanie pasm jak najszerszych (vholo 5 m), gdy? mniej jest zakladbw i polycsch. W
preypudku dysponowania waskimi pasmami (1,5-3 m) korzysiny jest uklad krzyzowy z przeplecionyveh prostopadiyeh
pasi, roewijanych popreccanie 1 podiuimie. Uklad taki zapewnia shuleesns dwukierunkowa wspdiprace materialy.

Jezeli secrokose wyrobu nie jest dostosowana do wyviniarow konstrukeji, 10 rolki material mosna cigé na
patrzebny wymiar za pomocy adpowicdnich urzadzed, np. pily mechanicenci. Nie nalezy pray tvm dopusrcand do
miejscowego topienia materialu, aby nic spowodowad sklejania warstw rolki.

Lasypywanie powinne nostepuwac ud czola pasma na utozony material. po ceym zasypha jest rozkladana na
calej powierzchni odpowiednim ursilecnicm, najezgéeie) spycharka, a tvlko wyjathowe recmie. Dufe kamienie nic
powinny byc zrzucane z wigkszej wysohodei, by nic niszezyé geosyntetykow. W takim praypadku celowe jest ukladanie
najpierw begposrednio na materiale warstwy bez kamieni. Pasma nalezy ukladaé _dachiowkowo™, aby przesuwanic
zasvpki nie powodowato podrywania materiab

Niedopuszezalny jest ruch pojazdine yasienicowych, wakcdw okolkowanveh i innyeh ciczkich maszyn
hezposrednio po ulozonym materiale geotekstyloym. Wymagana jest warstwa zasypki co najmmicj 25-30 cm. Za zgoda
Inyniera mozna dopuscic ruch cigzkich pojardiw kolowych po materiale, jeéli powstanie kolein mrwixluje wrbranie
lugirw | napigeie materiaky, dzigki czemu leplej precciwdsiala on odkszialceniom gruntu, Koleiny musigpnic wypelnia
sy zusyvpki.

Spusth wykonania nasypu powinien byl zgedny 7 ustaleniami dokumentacji projekiowej | odpowiadad
wyinaganiom QST D-02.00.00 [3].

5.5, Inne rivhoty

Do innych rabét, nie nalezacych bezposrednio do zakresu robot prey wemocnieniu geosyntetvkicm podioza
nasypu moga nalesed: nawierzchnia, urzadzenia bezpiecsensiwa ruchu, elementy odwodnienia, umocnicnic skarp iip.,
Ktore powinny byd upgle w asohnych pozycjach kosaorysowych,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
1. Ogilne zasady kontroli jakosei robot
Ogdlne zasady kontroli jakosti robot podano w STWIORE  D-M-00.00.00 . Wymagania opdlne™ [1] pkt 6.
6.2, Badania przed preyvstapicnicm do robdt
Przed przystapieniem do robdt Wykonawea powinien:
- uzyskad wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powsacchnego  stosowania

(certyfikaly na snak hezpieczenswa, aprobaty technicsne, cenviikaty zpodnodei, deklaracie zeodinedei, ew. badania
materialow wykonane przez dostawcow itp. ),

= sprawdzic cechy zewnetrzne potowych materialow z tworsyw.
Werysikie dokumenty oraz wyniki badun Wykonawea preedstawia [nzyvnierowi do nkecptacii.

6.5, Badania w ceasie robot
Cagstotliwasc oraz zakes badai i pomiarow, ktore nalezy wykonaé w czasie robot podaje tablica 1.
Tablica 1. Crestotliwose oraz zakres badat | pomiariw w czasic robat

) . , Czestotliwasg Wartodci
Lp. Wyszceepolnicnie badaf | pomiaréw badar d it
|| Dezyvszezenie i wyrdwnanic lerenu {ale podioze W pktu 5.3
2 | Zpodnose > dokumentacja projektows Kamnirola hiezaca Wﬁi‘;t::::gcji
Prawidfowosd ulozenia geosyvitetyku, We dokumentacji
previepanie do sruniu, wymiary, wicelkodd Jwy, projektowe), aprohary
ankladu itp. lechniczne] i phiu 5.4
4 | Zabezpieczenie peosynietyku przed
przemieszczeniem. prawidlowost pola- Jw, Jw,
czeh, rakolwien, balastu itp.
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§ | Wykonanie nasypu Jw, Wy STWIORE D-
02.00.00

6 | Pracatrecganic ooraniczen ruchu

; " i ¥
robocsego pujusdiw Iw W pkiu 5.4

7. OBMIAR ROBOT
7.1 Oghloe zasady obminru rohdt

Qgolne zasady obmiaru robdl podano w 51 WIORB D-M-00,00.00 . Wymagania ogolne™ [1] pkt 7.
7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmisrows jest:
m* {metr kwadratowy), przy ukladaniu geosyntetyku,
- m' (metr Szescienny ), prey wykonywaniu nasypow,
Jednostki obmiarowe innych robor 53 ustalone w osabnych pasyejach koszorvsowych,
8. ODBIOR ROBOT
R Opdlne zasady odbiors rohdt

Ogdine zasady vdbioru rohdt podano w STWIORE D-M-00.00.00 , Wymagania ogdlne” [1] pki §.

Roboty uzngje sic za wykonane zgodnie 2 dokumentscia projektows, SST | wymaganiami Inzyniera, jezeli
waeysthie pamiary i badania 2 zachowaniem tolerancii wedhag phiu & daly wyniki pozviywne.
8.2. Odbiér robot zanikajgeyeh | wlegajgcych zakryciu

Odbiorowi robot eanikajscyeh i ulegajacych sukryeiu podiepaja:
preveotowanic podiok,
= ulwzenie peosvitetyku.
Culbidr tych robot powinien by¢ zgodny 7 wymaganiami pktu 87 STWIORB D-M-00.00.00 Wymagania
ogolne” | 1] vraz niniejsze; STWIORR,
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1, Ogolne ustalenia dotycegee podstawy platnosci

Ogalne ustalenia dotyesace podstawy platnosci podans w STWIORE D-M-00.00.00 «Wymagania agdlne™ [1]
ki 9.

9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania kazde] jednostki obmiurowe] ohejmuje:
—  PrECL pomiarowe,
— arnakowanie roll,
prevevlowanie podioss,
= dostarczenie materiahiw i spreetu,
= praeprowadzenie pomiardw i badan wymaganych w ninieiszej specy fikacii tlechniczney.
= ndwiezienie sprzgtu,
Dodatkewo cena wykonania | m* ukladania geosyntetyku obejmuje:
= wyhkonanie robdt preypotowawczych,
= uwlozenie geosyntervki
Dodatkowa cona wykonania | m” zasypki nasvpem ziemnym obcjmuje:
susypanie geosyntetyku nasypen siemnym zgodnie 2 wymaganiami pktu 5.4 nin icjsec] specyiikacji | STWIORRB D-
02.00.00 [3].
Cena wykonania nie obejinuje robot innych, ktére powinny bye ujete w osobaych pozycjach kosztorysowych
0. PREEPISY ZWIAZANE
HL1. Ogélne specyfikacje techniczne (OST)

Lo D-M-00.00.00  Wymagania ogalne
2 101 0000 Roboty preyeotowawcre
3. D02 00 Roboty ziemne

10.2. Inne dokumenty

4. Wytyezne WEITCn ianis podioza eruntowezo w hudowniciwie drogawym.,
DD - IBIM, Warszawa, 2042
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D-04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZANIEM
PODLOZA

. WSTEP
1L Preedmiot STWIORE
P'reedmiotem niniejszei szczegdlowe) Specyfikacii |echniczne] Wykonaniy i Ocdbions Robét Budowlanyeh
(STWIORR) s wymagania dotyczgee wykominia i odbioru robot zwiazanyeh 2 wykonywaniem korvia wraz z
profilowanivm i zageszezaniem podloza wruntowege dia zadania; BUDOWA DROGI DOJAZDOWEJS DO
GRUNTOW ROLNYCH W M. PAGOW,
1.2, Lakres stosowania STWIORB
Ogelnan Specyfikacja Techniczna Wykonania | Cxdbiore Robot Budowlanych stanowi obowiazujacy podstawg
opracowanin szezegdlowe) Speeyfikacii Technicme] Wykonania @ Odbiory Robot Rudowlanych stosowanej
Jako dokument prectargowy | kontraktowy prey slecaniu i realizacii robot opisanyeh w punkcie 1,1
1.3 Zakres robit objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w ninicjszej specyfikacji dotycza susud prowadzenia robdt ewigaanyeh 7 wykonaniem korvia
praeznaczonego do ulirenia konstrukei nawierzchni poscersenia,
L. Okreslenia podstawowe
Okredlenia podstawowe s 7godne 2 obowigzujgeyini, wlpowicdnimi polskimi normami i definicjami
padanymi w STWIORB D-M-(HLO0.00 ., Wymagania ogélne™ phi 1.4,
1.5, Opdlne wymagania dodyergee robit
Ogedlne wymagania dotvezgee robat podano w STWIORE D-M-00.00.00 «Wymagania ogélne™ pki 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. S5PRZET
A1 Opiine wymagania dotyczgce spragtu
Ogolne wymagania dotyczace spreetu podano w STWIORDE D-M-00,00.00 ~Wymagania ogdlne™ pkt 3,
3.2, Sprzet do wykonania robat
Wykonawea preystepujacy do wykonania korvia i profilowania podloza powinicn wykazad sie mozliwoscia
korzystania z nastypujacepn spreetu:
= riwniarek lub spycharek uniwersalnych 2 ukosnie ustawinnym lemicszem: Inzynier mwde dopuscié
wykonanie koryta i profilowanic podioza z zastosowaniem spycharki 7 lemieszem ustawionym prostopadie
oot kivrunku pracy masziy,
= kaoparek z ceerpabami profilowymi (przy wykonywanin waskich korv),
- walcow statycznych, wibracyjnych lub phyt wibracyjnych,
Slosuwany sprzet nie mode spowodowat nickorzystnego wphwu na wiadciwodei gruntu podiora.

4, TRANSPORT

4.1, Ogdlne wymagania dotyezgce transporiu
Ogélne wymagania delyczace ransportu podano w STWIOREB D-M-00,00.00 ~Wymagnnia ogdine™ pkt 4.

4.2, Transport materialdw
Wymagania dotyczgue transportu materialow podano w STWIORE D-04.02.01. D-04.02.02. D-04.03.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

A1 Ogblne zasady wykounania robaot
Ggalne zasady wykonania robit podano w STWIORB D-M-00.00.00 ~Wymagania ogalne” pki 3.

S Warunki preystapienia do rohdt
Wykonawea powinicn praystapic do wykonania koryla oraz profilowania | zaggsrcsenia podloda besposrednio
preed rozpoczeciem robot awigsanveh 7z wiykonaniem warstw nawisrzchni, Wezednicjsre przystapienie do =
wykonania korvia oraz profilowania i zageszczania podivzajest mozliwe wylacanie za sgody Indvniera, w
korzystinych warunkach atmosferycznyel.
W wykonanym korvcie oraz po wyprofilewanym i zageseceonym pindloru nie moze odbywad sie ruch
budowlany. nicewigzany bezpodrednio z wykununiem pierwszej warslwy nawierzchni

53 Wylionanic korvia
Paliki lub szpilki do prawidlowego ukszialiowania korvta w planic i profilu powinny byé wcresniej
PrEy gotowane,
Paliki lub szpilki nalesy wstawiaé w osi drogi i w reedach rownoleglveh do osi drogi Tub w inny sposab
zaakceptowany przez Inzynicra, Rozmieszezenie palikow lub szpilek powinno umoliwiaé naciagniceic
senurkow lub linek do wytycrenia rabot w odsigpach nie wickszveh niz co 10 metrow.
Ruodzaj sprzgnu, 2 w szczegdlnedei jepo moc nalezy dostosowne do rodzaju gruntu. w kidrym prowadzone sg
ruboty 7 do trudnodci jego odspojenia,
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Koryto mozna wykenywad recznie, gdy jego szerokosé nic povwala na zastosowanie maszyin, na prevkiad na
poszerzeniach lub w preypadku robot o makym zakresic. Sposib wykonania musi byé mmakceplowany preer
Indyniera,

Grunt odspojony w csmsic wykonywania kervta powinicn byé wykorevstany zgodnie z ustuleniami
dokumentacji projektowe] | STWIORB, . whudowany w nasyp lub vdwieziony na odklad w migjsce wakirane
praez lnEynien,

Profilowanie i zapessercnic podioza nalezy wykonaé zgodnic 2 susaddami okreslonymi w pki 5.4,

Profilowanic i capesacranie podloda

Preed preystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczysecaonc sc wszelkich zanieczyszczen,

Po oczyszczeniu powierschni podloza nalezy sprawdzié, czy istnicjuce regdne terenu umozliwiajy
usyskanie pa profilowaniu zaprojekiowsnych rzednych podioza, Zaleca siv, uby reedne terenu preed
profilowaniem byly o co najmniej § cm wyssze ni2 projekiowane rzedne podloza.

Jercli powyzszy warunck nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podiodu prezewidzianym do
profilowania. Wykonawca powinien spulchni¢ podioze na glebokosé zaakceplowana preve Inzyvniera, dowiesé
dodatkowy grumt spelniajacy wymagania obowinzujace dla gomej strefy korpusw. w ilosci koniecznej do
ugyskaniu wymaganyeh reednyeh wysokosciowyeh i mpeioié warsiwe do uzyskania warlossi wskafnika
zageseceeniv, chreslonveh w tablicy |

Do profilowania podlozs nalezy stosowad rowniarki, Scigly grunt powinien byé wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposab zsakceptowany przez Inzyvniera.

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalery przvstapic do jego mpeszezania. Lageszczanie podloss nalehky
kontyruowat do osiggniccia wskasnika zageszezenia nie mniciseego od podanago w tablicy 1. Wakumik
sapesscrenia naledy okredla¢ zzodnic 2 BN-77/8931-12 |5].

Tablica 1. Minimatne wartosei wskodnika =ages=coenio podioca 11

Minimalna wanodé [, dia:
Strefa Auttastrad | drig Innych drog ]
korpusy ekspresowych Ruch cigiki Ruch maicyiry
i Lraarbes Cap i od Sigrkiepn
Giornu warstwa o grubodci 20 em 1.03 1.00 .00
Ma glebokodei od 20 do 50 cm od
pawierzehni podloza 100 _L.o0 0.97

W przypadku, pdy gruboziamisty material tworzgey  podioze  unicmozliwia préeprowadicenie  badania
zageszezenin, kontrole sayyssozenia nalezy oprzed na metodsic ohciaren phytowveh, Naledy okreshié pierwotny
I widrny modul odksataleenin podloza wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunck WIdImego i picrwotnego modulu
odkszialcenia nie powinicn preckraczac 2.2,

Wilgotnodé gruntu podioza pouver sngeszczania powinna byé rowna wilpotnosci optymalnegj £ Wwicruncja od -
204 do | HI%s,

Utrzymunie koryta oras wyprofilowanego | zageszezonegn podioza

Podlote (korvie) po wyprofilowaniu i zageszezeniu powinno bye ulrsymywane w dobrym stanie,

Jezeli po wykonaniu robit swigzanych z profilowanicm i sgesrereniem podiozs nasiypi preerwa w
robotach | Wykonawea nie prevsiapi natychmiast do ukladania warsiw nawierzelni, 1w powinien on
subezpicczye podloze przed nadmicrmym zawilgoceniem, na pravklad prees rozlozenie tolii Jub w inny sposdhb
ragkceptowany preez Inzvniera.

Jezeh wypeofilowane | zageszcronc podioze ulegto nadmicmemu sawilgoceniv, to do ukladania kolejnej
warstwy moina preyvsiapic dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podioza Inzynier oceni jepo stan | ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli
dawilpovenie nastapilo wekutek zaniedbania Wykonawcy, 0 naprawe wykona on na wlasny kosat,

6. KONTROLA JAKOSCE ROBOT

ﬁl].

.2,
6.2.1.

Ogdline zasady hontroli jakosei robdt

Ozdine zasady kontroli jakosct robdt podano w STWIOR B 13-M-00.00.00 «Wiymagania vgdine™ pkt 6.
Badania w ceasie rohit

Cagstotliwost oraz zakres badad | pomiarow

Cogstorliwose oraz zakres badan i pomiarew dotyczacvch cech geometrveznych i zapeszcscnm konvia i
wyprolilowanego podioka podaje lablica 2.

Tublica 2. Cogsratlinedd oraz zakres badai | pomiardw wykonanepo koryia i wyprofiiowances podinza

Lp. | Wyszczepdlnienie hadan Minimaina czestotliwose
i pomiardw hadan | pomiardw
| | Szerokoéé koryta 10 razy na | km '
2 [Rownosé podhuina ¢ 20 m na kardvm pasie ruchu
3 | Rownnsé popraeczna 10 razy na | km
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4 | Spaddkl poprzecene W) razy na | km
S | Kzgdne wysokosciowe e M3 mow osi jezdni i na jej krawedsuch dls sutostrad

i drog ekspresowych. co 100 m dla pocostalych drog

i | Uksaahowanic osi w ¢ 23 m w osi jerdni i na joj krawedziach dla autostrad

plunic ™ i drog ekspresowych. co 10 m dla pozostalych drog

7| £ageszeeenie, wilgotnodd |w 2 punktach na dzienne] drialkce robocscj, lecz nie
l gruntu podioa rendziv nik ruz na 600 m’

*) Dodatkowe pomiary spudkow poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalery

wykonac w punktach gliwnyeh lukow poziomych

6.2.2.  Szerokosé koryls (profilowanego podioda)
Szerokosc koryia i profilowanego podlozu nie moze roanic sic od szerokoscl projektowance] o wigeej ni2 <10
o =5 cm.

62,3, Rownose korvia (profilowancgn podioda)
Nierdwnodci podiune koryta i profilowanego podioza nalezy miersyé d-metrowa lata rgodnic z norma AN-
HB/RIT 1AM [4]
Nierdwnodei poprzeczne nalezy micrsye d-metrowa lata.
Nierdwnosei nie moga preekracsad 20 mm,

6.2.4.  Spadki poprzecrne
Spudki poprzecene korvta i profilowancgo podiota powinny byé zeodne » dokumentacja projektowa -
tolerancia £ 0,5%.

f.2.5.  Hredne wysokodciowe
Rarnice pomigdzy  regdnymi wysokodciowymi  koryiz  lubh  wyprofilowanego podloza i rzednymi
projektowanymi nie powinny prackraczaé +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksetahiowanie asi w planie
0w planie nie mose byé preesunieta w stosunku do asi projektowanej o wigcej niz = 3 em dla autostrad i drdg
vhspresowych lub wigce niz = 5 cin dla posostatyeh drg.

6.2.7.  Zagysecrenie korvia (profilowanegzo podloka)
Wskaznik myesrerenia koryta § wyprofilowanego podioza okresiony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien bvé
mnigisey od podanego w tablicy 1.
Jedli jako kryierium dobrego zageszczenia stosuje sie poréwnanic wartofel moduliw odkszialcenia, to wartose
stosunku wiornego do pierwotnego moduly odksstatcenia, okresionych zgodnic # norma BN-64/8931-02 [3]
nie powinna byé wivksza od 2.2,
Wilgomos¢ w causic zapeszezania nalezy badaé wodhip PN-B-0GTI4-17 [2). Wileomose grunlu podloza
powinna byd rhwna wilgotnodel optymalne] 2 toleruncia od -20% do ~ 10%.

b3 Zasady postgpowania 7 wadliwie wykonunymi sdeinkami koryta (profilowancgn podiota)
Wazystkie powicrzchnie, Kidre wykazuja wieksee odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkeie
6.2 powinny byvdé naprawione przez spulchnienie do glebokosci co naiminiej 10 cm, wyrownanie | powtdme
zageszezenic. Dodanie nowego materialu bes spulchnienia wykonanej warstwy jest nivdopuszczaline.

7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogdlne zasady obmiaru robit

thzdlne zasady obmiaru robdl podano w S TWIOREB D-M-00.00.00 ~Wymagania ogdloe” phi 7.
T2 Jednostka obhmiarowa

Jednastkg obmiarowa jest m” (mets kwadralowy) wykonanego i odehranego korvta.

$. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét pedano w STWIORE D-M-(0.00.00 . Wymagania npdlne” pkt 8.
Roboty uznaje sig 7a wykonane zgodnie z dokumentscja projektowa, STWIORB i wymaganiami Inzvniera, jereli
wszystkic pomiary | badania 7 zachowaniem tolerancii wg punkiu 6 daly wyniki PoLylywne.

4. PODSTAWA PLATNOSCI
92.1. Ogdlne ustalenia dotyczgee podstawy platnosei

Ogolne ustalenia dotycaee podstawy platnodei podano w STWIORE D-M-00.00.00 ~Wymnagania ogbhne™ phi
9

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m® koryla obejmuje:
= prace pomiarowe | roboty preygotowaweee,
— «dspajenie gruntu z przerzulem na pobocze | rozplantowanicm,
= zafadunek nadmianu odspojonego gruntu na Srodki transportowe i odwiczicnie na adklad lub nasyp,
- kosay skladowania urobku,
— profilowanie dna koryta lub podioga,
- Eagesrczenie,
utrzymanie korya lub podioda,
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= preeprowadzenic pomiurdw | badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacii technicanej.
1. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Mormy
. PN-I-044E1 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
1. PN-B-06714-17  Kruszywu mincralne. Badania. Qznaczanie wilgotnodci
3. BN-64/8931-02 Drogi  samochodowe.  Ornaczamic modulu  odksaslcenia  nawierzchni

podatnych i podioss preer ohciazenie phvia

4. BN-6R/B931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rdwnodei nawierzehni planografiem i tar
5. BN-TTE931-12 Oumaczanie wskadnika saggsecrenia gruntu

10.2 Inne dokumenty

Nie wystgpuja

|--III
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D-04.02.01 WARSTWY ODSACZAJACE 1 ODCINAJACE

1. WSTEP i
L1 Mrzedmiot STWIORE .

Budowlunych (STWIORE) s3 wymagania dotvezace wykonania i odbioru robdt zwiazanyeh 2 wykonaniem warstw
olsgezijueyeh iodeingigeyeh dia zadania: BUDOWA DROGI DOJAZDOWES DO GRUNTOW ROLNYCH W M,
PAGOW,

1.2

{ P8

1.4,

ll51

Przedmiotem ninicisze] szczegdlowe) Specvfikacli Technicznei Wykonania i Odhioru  Robét

Lukres stosowania STWIORE

Ogdina Specylkacjs Technicana Wykonania | Odbiory Robit Budowlanych stanowi obowiazujaca puchtawe
opracowania sececgolowej Specyfikacii Technicznej Wykonania i Odbiory Robét Budowlanych stosowanej
Jako dokument prectargowy | kontraktowy prey zlecaniu i realizacii robot opisanvch w punkeie 1.1 w ilosdei
Fprodne) = ksiaska presdmiarow,

Lakres vobdt objetyveh STWIORRB

Ustalenin zawarte w niniejsecj specylThacii dotyveza zasad prowadzenia robot swigzanyeh z wykonaniem |
waistw  oelsgceajacych i odcimajacych, stanowiscych ezgéc podbudowy pomocnicze] pod konstrukcia
nawicrachni poszerzenia w ilodel zgodne 2 ksiaska proedmiarow,

Okreslenia podstawowe

Okreslenin podstawowe 53 zgodne z obowigaujacymi, odpowiednimi polskimi normami | z okredleniami
podanymi w STWIORDB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdine” pki 1.4,

Ogdlne wymagania dotyczgee robat

Ogdlne wymagania dolycegee robot podano w STWIORE D-M-00.00.00 ~Wymagania ogolne™ pkt 1.5,

2. MATERIALY

2.1

1.2

2.3,

4.
24.1.

Ogdlne wymagania dotyczace materialow |

Ogolne wymagania dolycraee materialow. ich pozyskiwania i skladowania, podano w STWIORRB D-M-

00.00.00 ,\Wymagania ogiine' pke 2.

Rodzaje materialiw

Materiatami stosowanymi prey wykonywaniu warstw odsgezajacyeh s priaski,

Wymagania dla kruseywa

Kruszywa do wykonania warstw udssezsjacyeh | odeinajacych powinny spelnia nastepujace warunki:

#) szezelnodei, okreslony zalernodein:
2.
das <4

edzie:

s - wymiar sita, preez ktore preechodzi 15% ziam warstwy odcinajacej lub odsacajau)

dys - wymiar sita, preez krore preechodzi 85% ziam gruntu podloza.

Dla materialéw stosowanych przy wykonywaniu warstw odsaczajacveh warunck ssczelnasci musi b
spefniony, gdy warstwa ta nie jest ukladana na warstwic adeinajacej.
b} zageszczalnosc, okredlony zalednoiciy:

pdzic:
L= wakadnik ridnoriarmistosci,
ey = wymiar sita, przez kiore praechodad 60% kruszywa tworzacesn warsiwe odcinajaca,
dyy = wymiar sita, przez kore precchodz 10% kruszywa Lworzacesn warstwe odeinajaca.
Piasck swsowany do wykenywania warstw odsaczajacych i odcinsjacych powinien spelniaé
wymagania normy PN-Ti-1 1113 [5] dla gawunku 1§ 2, I
Zwir i micszanka slosowane do wykonywania warstw odsaczajacych i odeinajgeych powinny spelniad [
wymagania normy PHN-B-11111 [3], dla klasy 1111, I

Skiadowanie materialow

Sktudowanie kruszywa

Jeseli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsaczajacej lub odcinajacej nie jest whudowane
bezpodrednio po dostarczeniu na budowe | sachodzi potrzeba jego okmesowepo skladowania. v Wykonaweca
robot powinicn zabezpieczyé kruszywo preed zanieczyszczenicm i zmieszaniem z innymi malcrialami
kamiennymi. Podloze w miejscu skladowania powinno byé réwne, utwardezone | dobrze odwodnione,




3. SPRZET

31'1

Ogdlne wymagunia dolycegce spragtu
Ogdlne wymagania dotycragee sprzgiu podano w STWIORE D-M-00.00.00 , Wymagania ogtlne™ pkt 3.

3.2 Spragt do wykonania robat
Wykonawea praystepujacy de wykonania warstwy odcinajacej lub odsscsajscel powinien wykaad sip
mokliwodein korzystania 2 nustgpuiscego spraetu:
rowninrek,
- waledw statyeenyeh,
phyt wibracyjnyeh lub ubijakaw mechaniczaych.
4. TRANSPORT
4.1, Ogolne wymagania dotyezace transportu
Ogdlne wymagania dotyczgee transportu podano w STWIORE D-M-00.00,00 . Wymagania ogélne™ ki 4,
4.2, Transport kruszywa

Kruszywa mozna preewozid dowolnymi sradkami transportu w warunkach sahespieczajacych je preed
Ainicezyszezeniem, zmicszaniem z innymi mulerialumi, nadmiernym wysuszenicm i sawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

&l
5.2,

s.3

Ogolne zasady wykonania robdt

Ogdlne zasudy wykonania robot podano w STWIORH 13-M-00.00,00 ,Wymagan i oedlne™ pki 5.

Preypotowanie podioza

Podloze gruntowe powinno spetniaé wymagania okreslone w $TWIORB-02.00.00 Rubuoly ziemne™ oraz D-

04.01.01 ..Koryto wraz z profilowaniem i zagesscanicm podloza”.

Warstwy udvinaigea | odsgczajaca powinny byé wylyesone w sposdb umozliwiajacy wykonanic ich zgodnie z

dokumentaciy projeklows. 7 tolerancjami okreslonymi w ninicjszych specylikacjach.

Paliki lub sepilki powinny byé ustawione w osi drogi | w rzedach rownoleglveh do osi drogi. Tub w inny sposob

rankeeptowany preee [neyniera.

Rozmieszezenie palikiw Jub sepilek powinne umozliwiad naciagniveie smurkéw lub linek do wytyczenia

rubdl w adstepach nie wickseyveh niz co 10m.

Whudowanie | zageseczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozkladane w warstwie o jednakowe] grubuosei, pray uyciu rowniarki z zachowaniom

wyimaganych spadkow i rzednyeh wysokosciowych, Grubodt rozlozune] warstwy lugnego kruszywa pawinna

b taka, aby po jej zageszczeniu osiagnivio prubose projekiowan.

Jezeli dokumentacja projektowa lub STWIORB prrewiduje wykonanie warsiwy mdsaczajace) lub odcinajacej o

grubosci powyzej 20 cm. to whudowanic kruszyvwa nalery wykonad dwuwarsiwowo. Rozpoczecie ukladania

kazdej nastypnej warstwy moze nastapic po odbiorse preez Inzyniera warsiwy poprrednie).

W miejscach, w ktorveh widoczna jest scgrcgacia kruszywa nalezy proed gagesrezeniem wymienic kruszywo

na material o odpowiednich whadeiwodcinch,

Natychmiast po kotcowym wyprofilowaniu wardwy odsaczajace) leb odcinujsce nalezy przystapic do jej

ZAZesECIANIL.

Lageszezanic warsiw 0 przekroju daszhowym nalesy rozpoczynac od krawede i stiopniowo przcsuwatd pasami

podluznymi czgsciowo nakladaigeymi i, w Kierunku jej osi. Zagesscsanie nawierzchni o Jjednostronnym

spudku naledy rozpoczynad od doliej krewedzi § przesuwad pasami podlumymi credciowo nakladajgeymi sie,

w Kierunku jej gornej krawedzi,

Nigréwnosci lub zaglehicnia powstale w czasic sagessczania powinny bye wyniwnywane na biezaco precs

spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usuniecic materialy, a2 do ofrzymania rownej powierrchni.

W migjscach niedostepnych dla walcow warstwa odcinajaca i odlsyczajgea powinna by¢ sapgsrczana phytami

wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zaggszezanie nalezy kontynuowse do osiagniecia wskamnika sapessczenia nie miigjszege od L0 wedlug

normalne] proby Proctora, przeprowndzone] wedlug PN-B-04481 [1]. Wkaznik zageseczomia nalesy okredlad

sgidnic 2 BN-77/8931-12 |8].

W prevpadiu, gdy gruboziamisty materisl whudowany w warstwe odsscrujacy lub odcinajaca, unicmoliwia

preeprowaidzenie badania zageszezenia wedhig normalnej proby Prociors, konirole zageszczenia nalezy opreed

na metodzic obeizen plytowych. Nalezy okreslie pierwotny i widmy modul odkszialcenia warstwy wedllug

BMN-64/8931-02 [6]. Stosunek wtomego i pierwotnego moduby odkszaleenia nic powinien preskraczac 2.2

Wilgotnose kruszywa podezas zageszezania powinns hye rowna wilgomosci oplymalng z tolerancia od <207

do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgoinude kruszywa jest wyzsza od wilgomoici optymalnei.

knuszywo nalezy osuseyé preer mieszanie 1 napowielraanic. W pravpadkuy, gdy wilgolnode kruszvwa jest nizsza

ad wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslona tloscia wody i rdwnomicrnic wymieszad.

Odeinek proboy

ledeli w STWIORE pracwidziano koniecznosé wykonania odcinka probnego, to co nujmnic] na 3 dni przed
roepoczgciem robdt Wykonawea powinien wykonaé odeinek prabny w celu:

= stwierdzenia, cey spreet budowlany do rozkladania i zageszczania jest whadcivy,

— okreslenia grubosci warstwy materiahy w stanie luznym koniceznej do uzyskania wymagane grubosci po

ZAZCRECACTIL,
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= ustalenia liczhy przejsé spreclu cagysecrajacepo, potrzebnej do uzvskania wymugancgo wekaZnika
SHpeRLCAE T,

Na odeinku prébnym Wykonawea powinien uzye takich materinlow oraz sprzstu, jakie beda stosowane do

wykonywania warstwy odcinajgesj | odsycrajgcej na budowie.

Odeinek probny powinien by¢ zlokalizowany w micjscu wskazanym prece Inzynices.

Litrzymanie warstwy odsgezajyeej i odeinajyeej

Wurdwa odsgezajgea i odeinajaca po wykonaniu, a przed ulozeniem nasigpne] warstwy powinny bwé

ulreymywane w dobrym stanie.

W praypadku warstwy z kruszywa dopuszeza si¢ ruch pojazdow konieczaych dla wykomanis wy2ej lezace]

warstwy nawierschng

Koszt napraw wyniklvch z niewladciwego utrzymania warstwy sheinza Wykonawee robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

ﬁlli

2.

Ogdlne zasady kontroli jakodel robat

Ogolne zasady konirali jakosei robot podano w STWIORE D-M-00.00.00 .Wymagania ogdlne™ pki 6.
Badania praed preystapieniem do robdt

Przed przystapieniem do rohdl Wykonawea powinien wykonu¢ badania krusesyw  przemaczonveh do
wykonania robot | przedstawié wyniki tych badan Inzynierowi. Badunia te powinny obeimowaé waeysikie
wilasciwosci kruszywa okredlone wp, 2.3

6.3, Dadania w czasie rolit

6.3.1.

h3.2,

6.3.3.

h‘ \.41 4 (]

6.3.5

636,

fdT.

Cagsiotliwnsé oraz zakres badai i pomiariw

Cagstotliwose oraz zakres badan | pomisrow dotyczacyeh cech geomelryesnych | zageszczenia warstwy
odsaeeajuce] i odeinajace) podaje talilica |,

Tublica I. Czgstotltwalé oraz sokres badwi § pomiardn warstwy odsqezajgees i adveinajace)

L. Wyszczeptnienic Minimalna cagsiotliwode badan
badan i pomiarow i pomianaw
|| Szerokosc warstwy 10 razy na 1 kin
|2 | Rownosé podluzna ca 20 m na kazdym pasie ruchu
3| Rownosé pupreccina 10 razy na | kan
4 | Spadki poprrecane 10 rary na | km
§ | Rzedne wysokosciowe | co 25 m w osi jesdni | na jej krawedziach dia autostrad §
drog ekspresowyeh, co 100 m dla pozostalvch drog

6 [Uksziahowanie  ofi  w [ oo 25 m w osi jezdm ¢ na jej krawedsnch dia awiostrad 1
planic ” drp ekspresowvich, co 100 m dla posostabvch drde

T | Grubose warstwy Padczas budowy:

w 3 punktach ns kasdej dzialce roboczej, lecz nie rzadsicy
ni# raz na 400 m’

Przed odbiorem:
w 3 punktach. lece nic readziej niz raz na 2000 m*
8 | Zapesscrenie, w 2 punkiach na dzienncj dzialce roboczcj, lecz nie
wilgolnose krusrywa tzadzigj niz raz na 600 m’

*) Duodalkowe pomiary spadkow poprzecznych i ukszialtowania osi w planie naledy wykonat w punktach
glownych fukdw poziomych.

Szerokose warslwy

Szerokasd warsiwy nie moze si¢ roznié od secrokaded projektowansj o wiecej niz + 10 em, <5 cm

Rownosd warstwy

Nierownosci podivine warstwy odcinajacei | vdsaczajacej nalezy mierzyC 4 metrowa lata. zgodnie 2 normsy
BM-68/8931-04 [7].

Nierownosci popreccene warstwy odeinajges] i odsacrajace] nalezy mierzyC 4 metrows fara.

Migréwnoscl nie moga preckraczad 20 mm,

Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcinajace] i odsaczajucei na prostych i lukach powinny bye zgodne z
dokumentacja projekiows 7 tolerancia + 0,5%.

Rzgdne wysokosciowe

Réanice pomicdey rzpdnymi wysokosciowymi warstwy i rzednyom projekiowanymi nic powinny preckracrac
=1 emi -2 e,

Uksztatiowanie osi w planic

Uk w planic nie mode byd proesunicia w stosunky do osi projekiowane] o wiecsj miz £ 3 cm dla sutostrad i drdg
ckspresowyeh lub o wigee niz + 5 om dia pozostalych drig.

Grubose warstwy

Girubosc warstwy powinna by¢ #zodna z okredlong w dokumentacji projekiowe] z tolerancia < 1 em. -2 em.
Jeikeli warstwa, ze wzgleddw technologicanveh, zostala wykonana w dwoch warstwach, milery mierzye lacma
grubose tych warstw.
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Na wazysikich powicrzchniach wadliwyeh pod wzgledem grubodci Wykonawea wykona naprawe wirsiwy
przez spulchnienie warstwy na glebokesé co najmnie) 10 cm, uzupelnienic nowym marerialem o odpowiednich
wlasciwosciach, wyrdwnanie | ponowne saggsscrenie,
Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszl. Po wykonaniu tych robdt nustapi ponowny pomiar | ocena
grubaded warstwy. wedtug wyZej podanych zasad na koszt Wykonawey.
6,38, Zagpsscrenic warstwy
Wikasnik zageszezenia warstwy odcinajace] | odsaceniieej, okredlony wg BN-77/8931.12 |&] nie powinien
I miniejssy od |
Jezeli jako krylerium dobrego zageszczenia warstwy slosuje si¢ porownanie wartosei moduldw odksziatcenia,
to wartose stesunku widmege do pierwotnego modulu odkssuleenia, okredlonveh zgodnic « oy BN-
G430 6], nie poowinng bvd wicksea od 2.2,
Wilgotnose kruszywa w crasie zageszczenia nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17 |2]. Wilzotnosé kruszywa
powinna by¢ rdwna wilgasinodei oprymalne) 2 tolerancia od -20% do + 109,
659, Badania dotycagee warstwy odsnczajace | odeinaigee] 2 geow lokain
W czasie ukladania warsiwy odeinajsce) | odsaczaigee z geowloknin naleky kontrolowad:
) rgodnost oznaczenia posacscpdlnych bel (rolek) geowloknin 2 okredlonym w dokumentac i projekiowy),
B} rowmode warsiwy,
¢} wielkose zakladu przylegiveh pasm i sposob ich taczenia,
d) cumocowanie warstwy do podioza gruntowegn, o ile preewidziano to w dokumentacii projektowej.
Ponadwe nalezy sprawdyi¢, czy nie nastapilo mechaniczne uszkodzenie geowlikniny (rozerwanie, prechicie).
Pasma geowlikniny wyte do wykonznia wansiwy odeinajacej i odsaczalace] nie powinny mied takich
uszkodzen,
6.4, Zasady postgpowania 7 odeinkami wadliwic wykonanymi
Wsrystkic powicrechnie, kiore wykazuja wieksze odehylenia cech peometryeznyeh od okreslonych w p. 6.3,
powinny byé naprawione preez spulchnienie do glebokodel co najmniei 10 cm. whyTOWnanNe i powtdmie
zageszezone. Dodanic nowepo materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopusscraine

7. OBMIAR ROBOT
7L Ogdlne zasady olmisru robot

Ogdlne zasady obmiary robit podano w STWIORB D-M-00.00.00 _ Wymagania ogolne™ pki 7.
T2 Jednostha obmiarowa )
Jednostka obmiarows jest m” (metr kwadrstowy) warstwy odcinajacej | odsaczajacei.

K. ODBIOR ROBOT
Uhalne zasady odbioru robdt podano w STWIORE 1-M-00.00_00 «Wyimnagania opdine” pkt 8.
lobaoty uenaje sie za wykonane ruodnie z dokumentacig projckiows, STWIORB | wiimaganiami
Imymiera, jezeli wizystkie pomiary i budania # zachowaniem toleranci: we pki 6 daly winiki pozytywne.

9, PODSTAWA PELATNOSCI
%1, Ogilne ustalenia dotyezace podstawy platnode

Ugdlne ustulenia dotyezace podstawy platnosci podano w STWIORDE D-M-00,00.00 ~Wymagania ogolne™ pki
)

9.2, Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania |m” warstwy odsaczajaeej i'lub odcinajuee] z kruszywa obejmuije:

= prace pomiarowe,

- dostarcsenic i rozlozenie na upreednio przygolowsnym podiozu warstwy materialy o prihosei § jakosei
okredlonej w dokumentacji projekiowe] i specyfikacyi technicznej.

= wyrownanie ulozone] warstwy do wymagancgo profilu,

= raggszczenie wyprofilowanc) warstwy,
preeprowadzenic pomiardw i badai laboratorvjnych wymaganyeh w specylikaci technicane.

—  ufrEvmianie warstwy,

10, PRZEPISY ZWIAZANE

1.1 Normy
I PN-B-0448| Grunty budowlane. Badania pribek gruntu
2 PN-B06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Osnaczanie wilgotnosci
3 PN-B-11111:199 Kruszywa mineralne. Kruszywo naluralne do nawierzchni drogowyeh  Zwir i
micszanks
4 PM-B-11112:19%9a Kruszywa mineralne. Kruszywo lamune do nawierzchni drogowych
300 PM-L-111135: 1949 Kruszywa mineralng, Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
fr. AN-64/R931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni purlainych
i podinis preez obciazenie phita
7. BN-6R/A9I|-M Drogi samochodowe, Pomiar rownosei nawicrzchni planografem i lata
B, BN-TTR93I-12 Oznaceanic wskaznika zageszezenia gruntu



102, Tnre dokumenty

Nie wystepuja.
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D-04.04.02 PODBUDOWA Z TEUCZNIA KAMIENNEGO

I. WSTEP
L Precdmbot STWIHORR

Preedmictem ninicjszej szezepdlowe) Specyfikacii Technicsnei Wykonania | Odbioru Robat Budowkanych

(S TWIORB) sg wymagania dotyezgee wykenania | odbioru rabdt awinsnyeh z wykonaniem podbuddw 2 tucsnis
kamiennego dla zadania: BUDOWA DROGI DOJAZDOWED DO GRUNTOW ROLNYCH W M. PAGOW,

1.4,
141,

1.4.2,

1.5,

MAT
1.

2.2,

2.4

Ogolna Specytikacia Technicyna Wykonania | Odbioru Robét Budowlanyeh stanowi obowigzujgca podstuwe
opracowamia szczegolowej Specyfikaci Technicane) Wykonania i Odbiory Robdt Budowlanych stosowan)
jako dokument przetargowy | kontraktowy przy zlecaniu i realizacii robot opisanych w punkeie 1.1 w ilosei
Agodnej # kalatky przedmiardw.

Lakres rabdt objetveh STWIORE

Ustalenla zawarte w niniejszej specy fikucji dotyczs zasad prowadzenia robil swinzanyeh z wykonyvwaniam
podbudbw 2 thuesnia kamiennego dla poszerzeniy.

Padbudows < Uucenia kamiennego wykenuje sig. zgodnie 7 ustaleniami pudanymi w dokumentacii
projektowe, jako warstwe dolng podbudowy.

Okredlenia pudstawowe

Podbudowa 2 tlucenia kamicnnego - czedé konstrukeji nawierzchni skladajaca si¢ # jednej lub wiece] warstw
nosnyeh z tlucania i Klinca kamiennego.

Pozostale okreslenia s sgodne 2 obowiazujacymi, edpowicdnimi polskimi normami i definicjami podanymi
w STWIORE D-M-00.00.00 , Wymagania ogélne” pkt 1.4,

Ogdlne wymagania dotvergce robit

Ugolne wymagania dotyceace robot podano w STWIORE D-M-00,00.00 . Wymagania opodne™ ph 1.5

EIRIALY
Ogdine wymagania dotvezgee materialow
Ogilne wymagania dotyczace materinlow, ich pozyskiwania i skluduwania podano w STWIORB D-M-
G0.00.00  Wymagania ogdlne™ pht 2,
Rouleaje materialiw
Materiahimi stosowanymi pray wykenywaniu podbudowy 2 tucrnia, wg PN-5-96023 [¥]. sa:
= kruszywo famane zwykle: tueeen | Kliniec. wg PN-B-11112 |g].
= woda do skropicnia podezas walowania | klinowaniz
Wymagania dls kruszw
Do wykonania podbudawy nalezy uzyé nastepujace roddzaje kruszywa, wedlug PR-B-11112 £}
= thezen od 3185 mm do 63 mm.
= kliniec od 20 wim da 31.5 mm.
= kruszywo do klingwania - klinice od 4 mm do 20 mm.
Inkynier mote dopuscié do wikonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, wybmne sposrod
wymienionych w PN-S-06023 (9], dla kiorveh wymagania zostang okreslone w S TWIORB.
dukuse kruszywa powinna byC sgodna 2 wymaganiami normy PN-R-1 1112 [$], okreflonymi dla:
= klasy ¢o najmnicj 11 = dla podbudowy casadnicrej,
Klasy 11 [0 - dla podbudowy pomocnicze.
Do jednowarstwowych podbudow lub podhudowy zasadnicze] nalezy stosowad kruszvwo zatunku cop
naimniej 2.
Wymagania dls kruszywa przedstawiono w tablicach 1 i 2 niniejsze] specyfikacyi

Tablica 1, Wymagania dla tucznia i Mica, wg PN B2 f8]

Lg. Wiadciwosci Klasa 1l | Kihasa lll
I | Scieralnos¢ w bebnie Lus Angeles, wg PN-B-067 1942 [1];
a) pa penej liczbie obrotdw. s ubytku masy, nie wigeej iz
= w Huczniu 3 50
= w klincu 40 50
b} po 175 pelnej liczby obrotow, % ubviku masy w stosuniku
do ubytku masy po pelnej liczbic obrotow, nie wiecej niz: E11] 35
2 | Nasigkliwose, wg PN-B-06714-1% [4]. % m'm. nic wigcej
niz:
a} dia krusevw ze skal magmowych i preeshrazonych 2.0 3.0
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h) dla kruszvw ze shal vsadowych 3.0 b 1]
3| Odpomosc nu delutanie mrozu, wg PN-B-06714-19 [3], %

ubythu masy, nie wigee niz:

a}dla kruseyw ze skul magmowych i precobrazonych 4.0 10,0

b} dia kruseyw e shal osadowvch 540 10.0

4 |Odpomosé na dzistanic mrozu wedlug smadyfikowane;
meludy bezposrednie], wg PN-B-067 14=19 [5] § PN-B-11112
[8], %o ubyiku masy, mie wigoe) niz

= w klincu 3 HFM\_H
- w tlucezniu e b wie | BiC bada <i¢

Tabliva 2. Wymagania dla theconia § klinea w saleznoici nd warstwy pedbudowy Huczrmone, wi PNB-11112 |8)

E wl:ihnlrm'i
. ; st l'isdbadond
Ly W o Iub podoudows |  pomocnicza
L Lﬂ_@i:n
|| Uziarnienie, wg PN-R-O6714-15 2]
ﬂ a) zawartosd ziam mnicjssveh niz 0,075 mm, odsia-
nych aa mokro, %6 mm. nie wiceej niz:
= - w thecznin 3 4
- w Klifcu p ki
b zawartodé frakeji podstawowd), % m/m, nie
munic| nig:
T - w tliczniu i w klifcu 75 65
i ¢} rawnriost padziarna, "o m'm. nie wigcej niz:
< w Hueanin i w klineu 15 25
d) zawartosd nadziama. Ye m'm, nie wiece] niz:
- w Hueeniuv 1w klingu - 15 20
B 2 | Zawartosé zanieczyszezen obeyeh, we PN-B-06714-
12 [1]. % mim. nie wiecej iz
= w thuezniu i w klincu 0.2 .3 |
3 |Zawartosé ziarn nicforcmnych, wg PN-B-06714-16 '
|3], %6 mim, ni¢ wivee) niz:
- W tluczniu 10 45
= w klincu nic bada sie | nie bada sic

4 |Zawartodc zanieczyszczen organicenveh, barwa
clecsy wi PN-D-06714-26 [6];
= w Hugrmii 1w kliticw, barwa ciecey nie ciemniejsza

A1, Ogolne wymagania dotyczgee sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace spreglu podano w STWIORE D-M-00.00.00 ~Wymagania ogbine™ pkt 3.
X1, Spreet do wykonania rohdn
Wykonawea preysigpujgey do wykonania  podbudowy z tucenia kamisnnego powinien wyvkazaé sie
modliwoscia koreysiania 2 nastepujaceso spraetu.
a) roéwniarek lub ukbadarek kruszywa do rozktadania thicznia i klifca,
B} roesypywarck kruszywa do roztozenia klinea,
b walcow statycznych ghadkich do zageszezania krusrywa grubego,
d) walcow wibracyinyeh lub wibracyjnych zagesscrarck phiowych do klinowanis kruszywa grubego
klificem,
¢} seceotek mechanicanych do usuniecia nadmiaru klifca,
I} waletw ogumionych Jub stalowyeh sladkich do kofcowepo dogeszczenia,
2) preewosnych shiomikdw do wody saopatrzonych w urzgdzenia do rozZpryskiwania wody.

4. TRANSPORT
4.1, Ogblne wymagania dotyczqee transportu
Chtalne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORI 13-M-00.00.00 «Wymagania ogdlne™ pki 4.
4.2, Transport kruszywa
Krusrywa mozna przewozié dowolnymi Srodkemi transporil w warunkach zsbezpieczajacych je procd
AONICCEVSECZEtient, Zzmieszaniem 7 innvmi materialami. nadmiernym wysuszenicm i zawilgoceniem.

£

nix: WZOrcOwa
2.4. Woula
Wada uzyta przy wykonywaniu zagessceunia i klinowania podbudowy moke byt studzienna lub £ widlociagu,
bez specjulnych wymagan,
3 SPREZET
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£, WYKONANIE ROBOT
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5.4

Ogdlne zaxady wykonania robot

Ogdine zasady wykonania robit podano w STWIORE D-M-00,00.00 , Wymagania ogdlne™ pkt 3.
Prevpotowanie podioda

Podloze pod podbudowg tuczniows powinno spelniud wymugania okredlone w STWIORB 0-04.01.01
<oryto wraz z profilowaniem i sgeszczeniem podloza™,

Podbudowa tluczniowa powinna by¢ ulozona na podiozu supewniajacym nieprzenikanie drobnych crastek
gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncie spoistym, pod podbudows thiczniowa powinm byé ulorana
warstwa odcinajaca lub wykonane ulepssenic podioza.

W preypadku zastosowania pomiedsy warstwy podbudowy thiczniowej a spoistym gruntem podioza Wurstwy
odeingjsce) albo odsyezajace), powinicn bvé spelniony warunek nicpraenikania czqsiek drobayeh, wyrwsony
WFDrem:

£ <4
d s
dzie: £y - wymiar sita, prece Kidre preechodzi 1 5% ziarn warsiwy odeinajace] albo

odsgczajace;,
dgs = wymiat sita, prrez ktore precchodsi 88% ziam grumu podloss.

Geowtokniny przewidziane do urveia pod podbudows Uucrniowa powinny posiadué uprobate
technicsng wydana preez uprawniona judnostke, W szczegdinosci wymagana jest odpowiednia wytrsymalogé
muchaniczna geowloknin, uniemozliwinjucs ich przebicie ziarna tluesmia oraz odpowiednie whdciwodei
filircyine. dostosowane do uziarnienia podiozs gruntowego.

Podbudowa powinna byé wylycsma w sposab umozliwigiscy jej wykonanie zgodnie z dokumeniscia
prajekiowy lub wedlug zalecen Ingyniera. # twlerncjami okredlonymi w niniciseveh specyfikacjach.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksalaliowania podbudowy powinny byvé WCZELTiE] DIZyEClowane,

Paliki lub s#pilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rredach rownaleghveh do osi drogi Jub w
inny sposob zaakceplowany przez Ingvniera,

Rozmieszesenic palikow lub szpilek powinno umozliwiaé nacigeniccic srnurkow lub linek do
wytyczenia robdl w odstepach nie wigkszyeh niz co 100m.

Whudowywanie i zageszezanie kruszywa

Minimalna grubose warstwy podbudowy 2 tucsnin nic moze byé po zageszcaciiu mnigjsza od 1.5
kromego wymiaru niajwickszych ziarn tucznia, Maksymalmn srubosé warstwy podbudowy pu sageseczeniu nie
made preekraczac 20 cin. Pudbudowe o grubosei powyzej 20 cm nalezy wykonywaé w dwich warstwach.

Kruszvwo grube powinno bvé rozlozone w warstwic o Jednakowej grubosci. prey uryciu ukladarki
alba rdwniarki. Grubosé rozdosone] warstwy luinego kruszywa powinna byé taka, aby po joj muessczeniu i
caklinowanin osiggnela grubuse projekiowana,

Kruszywo grube po rozloseniu powinno byé przvwalowane dwoma przejiciami wakea stalycenego.
gladkicge o nacisku jednosthowym nie mnigjszym niz 30 KNm. Jageszczanie podbudowy o preckroju
daschowym powinno rozpoczad sig od krawedzi i stopniowo precsuwae sie pasami podhumyvmi, cagsciowo
nakladajacymi sie w Kierunku osi jesdni. Zageszczenie podbudowy o jednostronnym spadku popreccmym
powinng raspoczac sig od dolngj kruwgizi | preesuwad sie pasami podhinymi, czgsciowo nakladujyoymi sie,
w kicrunku jej gomne) krawedei,

W preypadku wykonywania podbudowy zasadniczel. po preywilowanin kruszywa grubego nulery
rozlozyC kruseywa drobne w rowne) warstwie, w celu zaklinowania kruszvwa grubego. Do zagevrcrania
nalezy uzy¢ wulea wibracyinego o nacisku jednostkowym co najmniej 18 kN‘m. albo phiows zagesrcrarky
wibracyjna o nacisku jednostkowym co najmnigj 16 kKNm”, Grubodé¢ warsiwy luinego knuszywa drobnego
powinna by¢ taka, aby wszystkie przestrzenic warstwy krusnowa grubego #ostaly wypetnione kruseywem
drobnym. Jezeli 1o koniccene, operacje rozkladania | wwibrowywanie kruseywa drobnego nalezy powtarmé az
do chwili, gdy kruseywo drobne przestanic penetrowad warstwe kruszewd grubego.

Po zaggssczeniu caly nadmiar kruszywa drobnego naledy usunac podbudowy szezothami luk, aby
siama kruszywa grubego wystawaly nad powierzchnic od 3 do 6 mm,

Nastgpnie warstwa powinna by¢ przyvwalowana walcem statveznym eladkim o nacisku jednostkowym
mie mnigjszym niz $0 kN/m. albo walcem ogumionym w cclu dogesrcrenia kruszywa poluzowaneso w czasie
szezotkawania,

Odeinek probny
Jezeli w STWIORH przewidziano koniecznosé wykonania odcinka probneso, to co najmnicj na 3 dni pered
razpoczeciem robot, Wykonawea powinien wykonad odeinek probny w celu:
— stwierdzenia czy sprzet budowlany do rozktadania i zapesscsania Kruszywa jest whasciwy,
= okreslenia grubvsel warstwy materialu w stanie luznym koniccznej do uzyvskania wymaganej grubosci
WATSIWY PO Zagessoaemil,
ustalenia liczby przejs¢ spraclu wapeszezajacego, potrzcbnej do uzyskania wyvmuganeso wskainika
ZRgEssCICNA,
Na odcinku probnvm Wykonawea powinien uzvé takich malerialow oraz spregtu do rozkiadania i
zageszezania, jakic body stosowane do wykonania podbudowy.
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Powierzehnia odeinka probnego powinna wynosi¢ od 400 ' do 800 m’, a diugosé nie powinna by mniejsza
miz 200 m,
Odeinek prébny powinien bye zlokalizowany w micjscu wskazanym praez In2yniera.
Wykonawen moze przystapic do wykonywania podbudowy po caskceplowaniu odeinka probonego prees
Indviiera,
55 Ltrzymanie podbudowy
Padbudowa po wykonaniu, a preed ulozenicm nastgpne) warstwy, powinna by¢ uirzymywana w dobrym stanic.
Jereli Wykonawea bedeie wykoraystywal, #a zpoda Inzyniera, gotows podbudowe do ruchu budowlanege, 1o
jest obowigzany naprawic wszelkie usshodecnia podbudowy, spowodowane pracs ten ruch. Koszt napraw
wyniklyeh 7 niewladciwego utrzymania podbudowy oheinza Wykonawee robét,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

0.1. Owdlne zasady kontroll jakosci robdt
Ogolne casady kontroli jakosei robot podano w STWIORR D-M-00.00.00 , Wymagania ogdine™ pkt 6,

0.2, Badunin preed provstgpieniem do robdt
Preed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykons¢ badania kruszyw przemacsonveh do
wykonania robdt i preedstawic wyniki tych badan Inzynierowi w celu akeeptacyi.
Badania te powinny obejimowad wsrystkie whadciwosci kruszswa okreslone w pki 2.3 i tablicach | § 2
nimiejseveh 5 1TWIORBE,

6.3 Badania w czasic robaoy

631 Crgstotliwodd oraz zakres badan i pomiarow
Crestotliwose oraz zakres badan podane w tablicy 3.

Tablive 3 Czestotlivesd oraz subres badan prey budawic podisedowy = thicenia kamicnnepo

Crestolliwodé badan

Lp. Wiyszerepalnienie badan Minmmalne desei "i_l.ﬂ._“malnn o

badin aa docaney | wienschnia podbu-
drigice robocns dowy na jedng

hadanie 'III!|
— ]

Heinmicnic kruszyw

Zowartose zanicczyszezed obeyveh w krusey wis
Zawarlost ziarn nieforemnyeh w kruseywic :
Scieralnodd kruseywa Gl
Masiakliwodé kruszywa i prey kazdej smianic frédia
Oddpornoest krusrywa na dzialanie mrozo pobicrania materialow
awartost zanieczyszezen orsunicenyeh '

b

L]

= T Ly el bk =

632, Badania whideiwosel kruseywa
Probki nalezy pobiera w sposab losowy z rozlozone] warstwy, preed jej zagesecoeniem. Wyniki - badan
powinny by¢ na biezaco prackazywane Indynierowi.
Badania pefne kruszywa, vhejmujace ocene wszystkich whidciwodei okreslonyeh w pkt 2.3 powinny by
wykonywane przez Wykomiweg z czesiotliwodcia pwarantujacy zachowanie jukosci robot | zawsze w
prevpadku gmiany Zrodla pobicrania materialéw oraz na polecenie Indyniera. Probki do hadan petnveh
powinny byd pohierane precz Wykonawee w sposab lasowy, w cbecnosci Inzvnicr

.. Wymagania dotyezgee nodnokei i cech geometrycenych podbudawy

0.4.1.  Ceestotliwose oraz zakres pomiarow
Cegstotliwode oraz zakres pomiarow podann w tablicy 4.

Tablica 3. Czgstotliwose oraz cakres pomariw wikonanef podbidowy = thuznia kamicanego

Lp. Wyszezepolnicnic badad i pomiarow Minimalna czestotliwose pomianiw
| Secrvkoie podbudowy L0 razy o | km
z Réwnodd podiuena w sposib ciagly planografem alho co
. 20 m lata na kaddvm pasie ruchu
3 | Rownoic popreecena 10 razy ma 1 kn ]
4 Spadki poprzecane®’ 10 raey ma | km
5 Baedne wysokodciowe co 100 m w osi jewdni § na jej
krawedziach
[ Uksaialtowanie osi w planic®’ co [ m
7 Crubosc podbudowy Podezas budowy:
w 3 punktach na kandej dzialkce
rithoczej, lecz nie rzadeici niz mz na
400 m”
Precd odbiorem:
w 3 punkrach, lecz nie rzadeicj niz
raz na 20 m-

Lis e e e e e e |
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[ & [Noénosc podbudowy | nic rzadziej niz raz na 3000 m” |
*) Dodatkowe pomisry spadkow poprzecrnyveh | uksziallowanic osi w planie nalezy wykonaé w punkiach
gldwnych lukdw poriomyeh,
6.4.2.  Seerokodd podbudowy
Szerokod pudbudowy nie moze 162nié sic od szerakodei projektowanci o wiecej niz =10 cm, -5 cm.
Na jezdniuch ber krawgsnikow szerokosé podbudowy powinna by¢ wigksza od sserokodci WARSIWY wyzej
lezgeel o co najrmicj 25 em lub o wartodd wskazang w dokumentacji projektowej.
643 Rownosd podbudowy
Nierdwnosci podiuzne podbudowy nalezy mierzy¢ d-mctrowy baly lub planogratem. zgodnic 2 normy AN-
687893104 1),
Mierdwnosci poprzeczne podbudiowy nalezy mierzyé 4-metrowa laty.
Nicrdwnosci podbudowy nie mogs prackraciead:
= 12 mm dla podbudowy zasadnicee),
= |5 mm dla podbudowy pomacnicee).
644, Spudki poprzeczne podbudowy
Spidki poprzeczne pedbudowy na prostyeh @ lukach powinny byé zgodne # dokumentacia projekiowsy 7
wlerancia + 0.5 %,
645, Rzedne wysokosciowe padbudowy
Roimice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rrednymi projekiowanymi nie  powinny
preckraczac i 1 em, -2 ¢m,
0.4.0.  Uksetuttowanie osi w planie
08 podbudowy w planie nie moze byl preesunicta w stosunku do osi prijekiowane] o wiecej niz 3 cm dia
autostrad | drog ekspresowyceh lub o wiecej niz = 5 cm dla pusrostalych drog.
6.4.7.  Grubosd podbudowy
Grubote podbudowy nie mike radnié sic od grubodei projekiow ancj o wigeej nik:
= dla podbudowy zasadniczej £ 2 e,
- dia podbudowy pomocnicze] =1 em, -2 i
6,48 Nodnosé podbudowy
Pamiary nosnosci podbudowy nalezy wykonad zgodnic » BN-61/8931-02 L
Padbudowa zasadnicza pwinna spetniad wymagania dolvesnce nosnosci, podane w 1ablicy 5.

Tablica 3 _Wymagania nosaoicl podbudowy zasadnicse w zale*nasei od kategorii ruchu

Minimalny modul odksztaleenia micrAOny przy u2xciu
Kitegoria ruchy . pliy o drednicy 30 cm  (MPa)
Pierwotny Af | Wiomy Af )
Ruch lekki 100 140
Ruch lekko sredni i sredni 100 170
Pierwotny modut wdkszialcenia podbudowy pumocniczej micrzony plyta o srednicy 30 em, powinien hyé
wiekszy od 50 MPa.
Zageszezenic podbudowy nulesy unaé za prawidlowe, gdy stsunek wiomeso modulu odkszzalcenia M) do
pierwotnego modutu odksztatcenia A jest nic wicksey od 2.2,
M}
M, -

6.5.  Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odeinkami podbudowy

6.5.1.  Niewlasciwe cechy geometryesne podbudowy
Wieystkie powierzehnie  podbudowy. ktore wykazuja wicksze odchylenia cech seometrycznych od
okreslonveh w punkeie 6.4, powinny bvé naprawione. Wsselkic napraw) i dodatkowe badsnia i pomiary
zoslang wykonane na koszt Wykonawey.
Jezeli secrokose podbudowy jest mnicjsra od szerokodc projeklowane] o wigeej niz 5 cm i nic zapewni to
podparcia warstwom wyvzej lezgcym, 1o Wykonawca powinien na whasny kosgt poszerzyé podbudowe przez
spulchnicnic warsiwy na pelng grubvsé. do polowy szerokosc pasa ruchu (lub pasa posinjowego czy
utwardzoncgo pobocza). dolozenie materialu | powtdme zageszcrenic.

652, Niewtasciwa prubosc

Na wszystkich powicreachniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe podbudowy.

I'owierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranic warsiwy na odpowiednia glebokosc,
7podnie z decyzjy Inzynicrs, weupelnione nowym materislem o odpowiednich wlasciwoiciach. wyrdwnane i
punownie zageszezone, Robuly te Wykonawea wykorna na whasny koszt. Po wykonaniu tych robot nasiapi
ponowny pomiar i ocena grubuoici warstwy. Koszty ponicsic Wykonawca.

6.5.3.  WNiewhisciwa nosnosé podbudowy
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Jezeli nosnusé podbudowy hedzie mniejsea od wymagane], 1o Wykonawca wykona wsaclkic roboty niezbedne
do zapewnicnia wymagane] nosnoscl, zalecone prece Ingynicra.

Koszty tych dedathowych robot poniesie Wykonawes podbudowy rviko wiedy, dy zanizenic nosnode
podbudowy winikle 2 nicwlasciwego wykonania robdt precz Wykonawee podhudowy.

7. ODMIAR ROBOT
7.1 Ogdine zasady obmisrn robol
Ogolne zasady obmiaru robit podano w STWIORB D-M-00.00.00 .. Wymagania ogdlne™ pkt 7.
b fip Jednostha ochminrows
Jednosticy obmiarowa jest m” (metr kwadrutowy) wykonanej podbudowy # tucznia kamicnnego.

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne rasady odbioru robdt podane w STWIORE D-M-00,00.00 « Wyinagania ogdine” pkt 8.
Raboty uznaje si¢ za zgodne 2 dohumeniacja projekiowa, STWIORB i wymaganiami Inzynicra, jezcli
wizysikie pomiary | badania z zachowanicm klerancii wg pkt 6 daly wyniki PusvTywne

9, PODSTAWA PLATNOSCL
01, Ogdlne ustalenis dotyezace podstawy platnogei

Ugolne ustalenin dotyesee podstawy platnodei podano w STWIORDE D-M-00.00.00 wWiymnagania ogdlne”™ pki
G

9.2. Cena jednostki obmiarowe]
Cung wykonania | m” podbudowy thicemiowe] obejmuje:

= prace pomiarowe | roboty preyvgotowaweze,

= ornakewanie robdt,

= provgotovanie podioda,
dostarezenie materialiw na miejsce whiudowania,

= rozlozenie kruszvwa,
zaggseceonic warstw z zaklinowanicm,

= przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnyeh okreSlonych w specyiikac]i technicne).
utrzymanie podbudowy w czasie robal,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

L1, Normy
o PN-B-06714-12:1976  Kruszywa  mineralne.  Badania.  Omaczanic  rawarodci
sanieceyszezen obeych
2 IPN-B-06714-15:1991] Kruszywa mineralne, Badania, Omaczanic skladu ziamowego
3 IPN-B-06T14-16: 1978 Rruszywa mineralne, Badania, Ownaczanie ksztaltu ziam
4. PN-HU6714-18:1977 Kruseywa mineraine. Badania. Ounacanie nasiakliwosci
5. PN-BO6T14-19:1978 Krussywa mineralne. Badania, Oznaczanie mrozoodpornosc meloda
bezpodrednig
. Ph-B-i714-26:1974 Kruszywa  mineralne.  Badania.  Ownaczanie zawartosci
zaniecxysseren organicznych
7. PN-B06714-42:1979  Kruszywa mincralne. Badania. Oznacsunie dcieralnodei w bebnie Los
Angeles
B PR-B-11112:1998 Kruszywo mincralne. Kruszywo famane do nuwierzchni drogowseh
9. PN-5-%6023 khonstrukeje  drogowe. Podbudowa | nawierzchnia z  thucenia
kamiennega
[0, BN-64/8931-02 Drogi samochodowe Oznaczanie modulu odksAatcenia nawierzchni
podatnych i podlo#a precz obeiazenie phig
1. HBN-6E8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierachni planografem i
kata,

1.2, Inne dokumenty
Nie wystepuja.

——
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D-06.04.01 ROWY

1. WSTEP
I.L Preedmiot STWIORE
Przedmiotem ninigjsecj szeregdlowe] Specyfikacii Tuchmiconej Wykonania i Odbioru  Robot
Budowlanveh (STWIORB) sa wymaganin dotvezace wykonania i odbior robdt ewigzanych z remontowsniem i
uirzymanicm rowaw w ramach zadania. BUDOWA DROGI DOJAZDOWES DO GRUNTOW ROLNYCH W M.,
PAGOW.
1.2, Lukres stosowanin STWIORRE
Ogblna Speeyfikacja echniczna Wykonanin i Odbioru Robét Budowlanych stanowi obowiazujocy podstawe
Opracowunia seczepilowe) Specytikacii Technicrne] Wykonania i Odbioru Robat Budowlanych stosowangj
jake dokurnent prectargowy | kontraktowy pray slecaniu i realizacii robot apisanych w punkcie 1.1 w ilosci
zgodne) 2 ksivzky precdmiardw,
1.5 Lakres robot objgiveh STWIORHE
Ustalenia zawarte w ninicjsecj specyfikacyi dotveza zasad prowadzenia robdt zwizanych » oeryvszczaniem,
poglebianiem oraz profilowanicm dna | skarp rowow presdrosnyeh.
L4, Okredlenia podstuwowe
L1, Riw - stwarty wykop o glebokosci co najmniej 30 cm, kidry bicra i adprowadza wods,
L4.2. Riw preydrozny - row zbicrajacy wode 2 korony drogi.
143, Row alplywowy - row odprowadeajacy wode poza pas drogosy.
Ldd. Row swkowy - row zhierajacy wode sphywajaca ze stoku.
LA.S. Pozostale okreslenia podstawowe sa sgodne 7 obowiazuigeymi. odpowiednimi polskimi normami | 2
definiciami podanymi w STWIORB D-M-00.00.00 Wyniagania opolne™ pki 1.4
1.5, Ogpdlne wymagania dotyezgee robit
Ogdlne wymayania dotyczace robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 . Wymagania ogdlne™ pki 1.5,

2 MATERIALY
Materialy nie wystepuja,

3. SPRZET
4.1, Ogélne wymagania datyezace spragtu
Ogalne wymagania dotyczace spragtu podano w STWIORE D-M-00,00.00 ~Wemagania opélne™ pkt 3.
42 Sprzet do wykonywania robot remontowyeh i utrzy maniowych
Wykonawea preysiopujacy do wykonania robdt powinien  wykasst sie mozhiwoscia
karzystania z nastepujaceps spraotu:
= kaoparek pindsichicmych,
= spycharek lemigszowsch,
- rowniarck samojezdnyeh lub prayezepnych,
- urzgdzen kontrolno-pomiarewych,
zageszezarch plylowych wibracyjnych,

4. TRANSPORT
4.1, Ogdlne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczgee transportu podano w STWIORE D-M-00,00.00 ~Wymagania ogolne™ pkt 4,
4.2, ‘Transport materiafin

Prey wykonywaniu rebit okredlonych w ninicisaci STWIORR, mozna koreysiaé z dowolnveh drodkow
transportowych, "

5. WYKONANIE ROBOT
5.1, Ogdlne wasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robdl podane w STWIORLE D-M-00.00.00 ~Wyvmagania ogdlne™ pki 5,
52, Oczyszezenic rown
Cleryvszezenie rowu poléga na wybraniu namubu nanicsionego przez wode. sciciu trawy i krzakdw w abrehic
FOwIL
5.3.  Poglebianie i wyprafilowanie dna i skarp rown
W owyniku prac remontowyeh nalezy wryskad podanc poniZe] wymiary geometrycane rowu i skarp. 2midne 7
PN-8-02204 [1]:
= dla rowu prevdrozness w ksztalcie:
4) Trapezowym - seerokose dna co najmniej 0.40 m, nachvienie skarp od 1:1.5 do 1-1.3. gicbokosc od 050
m do 1,20 m liczona jeko roznica poziomaw dna i nitszej krawedzi pomej rowa:




I

ﬂ | 1.

5.4,

hj trajkatnym - dno wyokraglone lukicm kolowym o promieniu 0,50 m, nachylenie skarpy wewnetrang

<)

a)

=3, nachylenie sharpy cewngtrmej od 1:3 do 1:10, glebokoéé od 0,30 m do 1.50 m liczona jako rbenicu
poriomaw dna i nizsee] krawedsi pomej rowa;
oplywowym = dno wyokraglone fukiem kolowym o promieniu 2,0 m, krawedzie ghme wyokraglone
fukami kolowymi o promieniu 1,0 m do 2.0 m, nachylenie skarpy wewngtrzne) 1:3, a skarpy
zewngtrenci od 1:3 do 1010, glebokod¢ od 0,30 m do 0,50 m liczona jako réznica puzinmaw dna i
nizszej krawgdai gormgj rowu;
dba rowu stokowego - ksztall rapesowy, srerokose dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1;1.5
do 113, glghokose co najmnigj 0.50 m. Riw ten powinicn byé oddalony co najmniej o 3.0 m od
krawgdei skarpy drogowej prey grumtach suchych i 7wartyeh | co najmniei o S0 m w pozostalych
pry padkach,
dia rowu odplywowege - kszuh irapezowy, szerokodé dna ca najmnicj 0,40 m, glebokosé minimum
0.50 m, przebieg prostaliniowy, na zatamaniach trasy luki kolowe o promieniu co najmniei 10.0 m.

Najmnicjsey dopuszczalny spadek podiutny rown powinien wynosié 02%: w wyjgtkowych
syluntjach na odcinkach nie prackracasjgcyeh 200 m - 0,1%.

Najwighsey spadek podiuzny rowu nic powinien preekraczad:
prey nicumocnionych skarpach i dnic

= w gruntach piaszezvstveh - [,5%,

= w printach praszczysto-gliniastyeh, pylastych = 2,0%,

= w gruntach gliniastyeh i ilastych - 3.0%.

= w prunbsch skalistych - 10.00%;

b} przy umocnivnyeh skarpach | dnie

= matd trawiasty = 2,0%,

- darnina - 3,004,

= thsevng - 4.0%,

- barubiem na sucho - 6.0%,

- elementami betonowymi = 10,00,

= brukiem na podsypee cementowo-piaskowe] - 15.0%.

Roboty wykenczeniowe

Namul i nadmiar gruntu pochodzscenn # remontowanych rowdw i skarp nalezy wywiesé poza obreb pasa
drogoweyo i rozplantowac w miejscu zaakceptowanym preez Inzvniera.

Spusdb zniszczenia pozostalosci po usuniciej roslinnodci powinien byé 2pindny 2 ustaleniami STWIORRB lub
wikazaniami In#yniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.  Ogolne zasady kontroli jakosci rohdt
Ogolne zasady kontroli jakodcl robdt podanas w S TWIORE D-M-00.00.00 ~Wymagania ogdine™ pkt 6.
6.2.  Pomiary cech geometrycznyeh remontowanego rowu i skarp
Cegstotliwost oraz zakres pomianine pasdaje tablica 1,
Tablica 1,
1. Wiszceegilnicnie Minimalou crgstotliwodé pomiardw
.
| | Spadek podhurny rowu ) | km na kazde 5 km drogi
2 | Szerokodd i glebokosc rowu | raz na 100 m
3 | Powierzchnin skamp | raz ma 100 m
6.2.1. Spadki podhuzne rowa
Spaddki podiuzne rowu powinny byé szadne # dokumentacia projckiowa, 7 rolerancia £ 0,5% spadku.
6.2.2. Szerchedc i utehokodé rown
Szerchodd i glebokost rowu powinna byé zgodng £ dokumentacia projektowa » lerancja = 5 cm.
6.2.3. Powicrzchnia skamp
Powierzchnie skarp nalezy sprawdza¢ szablonem, Preciwit miedzy skarpy @ ssmblonem nie powinien
preckraczad Jem.
7. ORMIAR ROBOT
Tl Ogpilne zasady obmiaru rolwit
Ogdlne msady obmiaru robdt podane w STWIORB D-M-00.00.00 - Wymagania ogblne™ pki 7.
7.2, Jednostka obmiarows
Jednestky obmiarowa jest m (metr) remontowanego row,
5. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbiors rohot podano w STWIORE D-M-00.00.00 - W ymagania oedlne” pkt 8.



1

Roboty usnuje sig za wykonane zgodnic ¢ dokumentacia proicktows, STWIORE i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wazysikie pomiary | badania z zachowanicm toleranci wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1, Ogdlne ustalenia dotyeegee podstawy platnosei

Ogalne ustalenia dotyczoce podstiawy plainosci podano w STWIORB D-M-00.00.00 ~Wymagania opdine™ pki
0

9.2, Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m remontowances rowa abejmige:
= roboty pomiarowe i preygolowawcze,
= uwennkowanie robot,
= dostawe materialdw wraz 2 kosztami zakupu i transporlu oraz dostawe sprzeiu,
= Oueyszczenie rowl wraz ze seigciem trawy | krzakow,
= poglebianie | profilowanie rown,
= wdwiezienie urobku na skiadowisko Wykonawey wraz z transportem | kosstami sklsdowania,
= raboty wykonczeniowe,
= przeprowad acnic pomiardw wymaganych w specyfikacji technicane).

L PREEPISY ZWIAZANF,
L1 Normy

| PN-S-02204 Drogi samochodowe, Odwodnienie drog
10.2. Inne materialy

4. Staniskaw Datka, Stanislaw Lenceewski: Drogowe roboty ziemne

a4




D-06.03.01 RECZNE PLANTOWANIE | HUMUSOWANIE POBOCZY

I. WSTEP
LI Preedmiot STWIORB
Preedmiotem ninigiszej srceegolowej Specylikacii Technicenci Wykonania i Odbioru Robit
Budowlunyeh (STWIORB) sa wymagania dotyczace wykaonania 1 odbioru robét zwiazanych 7 zalozeniem i pickgnacj
zieleni drogowe) dls zadania: BUDOWA DROGI DOJAZDOWES DO GRUNTOW ROLNYCH W M. wmg ;
1.2, Zakres stosowania STWIORB
Oguliig Speeylikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanyeh stanowi obowiazujaca podsiawy
apracowania szezepolowe) Specylikucyi Techniczne] Wykonania i Odbiors Robot Budowlanych stosowane
juko dokument przetargowy i kontrakiowy pray zlecaniu i realizacji robat opisanych w punkeic 1.1 w ilodei
H‘ epodne] ¢ Ksigeky preedmiartw
L3 Zakres robit ubjetyeh STWIORE
Ustalenia zawarte w ninivjssej specyfikacy dotyczs zasad prowadzenia robot zwiazanych 2 wykonaniem robdt
t’l'l wykonczeniowych, plantowania poboczy, zakladaniem i piclegnacia trawnikéw na terenic plaskim i na

sharpach prey realizacji robot opisansch w punkeie 11
. 1.4 Okreslenia podstawowe
| LAL Ziemia urlsajna - ziemia posiadajgca wlasciwoscl zapewniajace rodlinom prawidiowy rozwdj.
ikl L.4.2. Material roflinny - sadzonki drzew, krzewow, kwiatow Jednorocanyeh i wicloletnich.
2| I.4.3. Bryla koreeniown - uformowana przee sekitkowanie brvla ziemi ¢ precrastajacymi ja korzeniami rodling
I.4.4.  Forma naluralng - forma drzew do zadrzcwici zgodna z naturalnymi cechami warostu,
I.4.5.  Forma pienna - forma drzew i nicktéryeh kescwow satucanie wytworzons w szkolce 7 priami o wysakoser od
| 1,80 do 2.20 m, » wyraznym nie preveigtvm pracwodnikiem i utormowany korons.
= 146,  Forma krzewiastn - forma wiaiciwa dla krzewow lub forma drzewa ulworzona w srkdloe prees. niskie
preveigeie przewodnika celem uzyvskania wiclopedowoici,
| LAT. Pozostale okredlenia podstawowe sy zgodine « obowiszujgeymi. odpowicdnimi polskimi normami i 7
L definicjami podanymi w ST WIORD D-M-00.00.00 .. Wymagania ogdlne”™ pht 1.4.
1.5, Ogdlne wymagania dotyczgee robot
Ogolne wymagania dotyesnee robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ~Wymagania ogdlne” pkt 1.5,

- 1, MATERIALY
| Ll Ogdlne wymagania dotyeryce materialiw
7] Ogolne wymagania dotyezgee materialow, ich pozyvskiwania i skladowania, podane w STWIHORB D-M-
i - (k0000 . Wymagania ogdlne™ pla 7
| J ' 3.2 Ziemia ||mdj;.ajf;g: a
l'. Zieinia uradzaina, w zaleznosci od micjsea pozyskania, powinna posiadaé nastgpujace charakicrysiyki:
‘ { = zienua rodzima - powinna by¢ sdjeta przed rorpoczeciem robot budowlanych i zmagazvnowana w
B pryzmach nie przekraczajyeyeh 2 m wysokesc,

cicmin pozyskana w innym micjscu i dostarczona na plac budowy - nie moze by zagruzowana,
przetosnivla korzeniami, zasolona lub sanicesyszezona chemicznic,
23 Ziemis kompostowa
Dur nuwokenia gleby moga by¢ stosowane komposty., powstajace w wyniku rockladu rddnwvch
. odpadkow roslinnych | zwierzecych (np. torfu. fekalidw, kory dreewnej. chwastow. plewdw), przy

L kompostowariu Ech_ na apwartym powietrzu w pryzmach, w sposob i w warunkach zapewninjgeyvch ulrzymanie
= wymaganyveh cech i wikafnikow jakosci komposiu
kompust (ekaliowo-torfowy - wyrdb uzyskuje sie praez kompostowanic torfu z fekaliami | scickami
: [ hvtowymi 2 osadnikow, # osiedli mieszkaniowych.
i B Kompost fekalowo-torfowy powinien odpowiadae wymaganiom BN-73/0522-01 |5], a worl uzviy jako
komponent do wyrebu kompostu - PN-G-98011 [1]. Kompost z kory draewne - wardb uzyskuje sie preez
R kempostowanie kory zmicszanc] 7 mocrnikicm | osadami » oczyszczalm sciekdw pocclulozowych, przez okres
i I okalo 3-ch miesiecy. Kompost 2 Koy sosmowe| moie by¢ stosowany jako nuwoz organiczny prey
B praygolowaniu gleby pod zicled w okresie jesieni. przez smicssanie kompostu z gleba.
| 2.4, Masiona traw
I = Nasioma lraw najczefeie] wyslgpuja w postaci gowwych mieszanek z nasion rivmych gatunkéw.
1 |:l|r Lolowa mieszanka lruw powinna mieé oznaczony procentowy skiad gutunkowy. kias. numer normy wg ktbrej
a= zostaia wyprodukowana, rdolneéé kiefkowania.
| | 2.5, Mawozy mineralne

A SPREET
" KN Ogdlne wymagania dulyersce sprzetu
EII! Ugolne wymagania dotyezace sprectu podano w STWIORE D-M-00.00.00 »Wymagania ogolne™ pki 3.

E i1
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1. Spregtstosowany do wykonania zicleni drogowe]
Wykonawea przystepujacy do wykonania sieleni drogowej powinien wykazae sig mozliwoscia
Kareystunin  nast¢pujacego sprietu:
glebogryzarck, plugdw, kullywatorow, bran do upruwy gleby,
= wialu kolezatki oraz walu gladkicgo do zakladania trawnikow,
kosiarki mechunicene] do pielegnacii trawnikiow, -
= spreghu do pozyskiwania ziemi urodzajne] (np. spycharki gysiennicowej, koparki), |
a ponadie do piclggnacii zadrrewien:
= pit mechanicznyeh i recenveh,
= drabin,
= podnosnikow hydrauliczaych,
4. TRANSPORT i
4.1. Ogolne wymagania dotvezgce transportu

A WYKONANIE ROBOT

5l

52
5.:1 Ii

L

Ogolne wymagunia dotyezgce transportu podano w STWIORE D-M-00.00.00 , Wymagania aglne” pkt 4.

Ogdlne zasady wykonania rahdn
Ogdlne zasady wykonania robot podana w S1WIORB D-M-00.00.00  Wymagania ogolne™ pki 5.
Trawnilki
Wymagania dotvezace wykonania trawnikaw
Wymugania dotyezace wykonania robdt zwiazanych z rawnikami sg nastepujace:
teren pod trawniki musi by¢ oczyseceony « gruzu | zanieczyszczen,
= prey wymianie gruniu roddmego na ziemic urodzajna teren powinien byé obnizony w stosunku do
gazoniw lub keawednikow o ok, 15 ¢m - jest 1o miejsce na ziemie urodzajng (ok. 10 cm) i kompost {ok. 2 do
3 em),
= prey zakladaniu trawnikdw na pruncie rodzimym hrawssnik powinien znajdowaé sic 2 do 3 cm nad ,
lerenem, I
teren powinien hyd wyrdwnany | splantowany, !
- riemia urodzajna powinna byc rozécielona rowna warsiwa i wymieszana z komposivin, nawozami
mineralnymi araz starannie wyrdwnans,
= przed siewem nasion trawy siemie nalezy walowné walem gladkim, a potem walem - kolcratkg lub
zagrabic,
- siew powinien by¢ dokonany w dni beswictrzne.
= Okres siania - najlepsey okres wiosenny, najpdinicj do polowy wrzednia,
it lerenie plaskim nasiona traw wysiewane sa w ilodci od 1 do 4 kg na 100 m’, chyba ze STWIORD
preewiduje inacze),
= na skarpach nasiona fraw wysiewane sa w ilosei 4 kg na 100 m’, chyba #c STWIORB przewiduje
inacze|,
previrveie nasion - prez preemicssanie 2 siemia grabiami lub walem kolcraika,
= po wysiewic nasion zismia powinna by¢ walvwana lekkim watem w celu usiateczneso wyrdwnania
stworzenia dobrych warunkow dla podsiakania wody. Jezeli preykoycic nasion nasiapito przez walowanie
kiluzatks. mozna juz nie stosowaé watn gladkiega,
- mieszanka nasion (rawnikowyeh moze bvé gotowa lub wykonana wyg skladu podanego w STWIORE.
Pielegnacja trawnikiw
haywadniejszym zabiegier w pielegnacii rawnikéw jest koszenie-
picrwsse koszenie powinno by pracprowadzone. gdy bawa osigenie wysokodé okolo 10 em.
= nastepne koszenia powinny sie odbywac w akich odstepach czasu, aby wysnkost trawy preed kolejnyin
karezeniem nie przekraczala wysokosei 10 do 12 cus,
ostatnie, pracdzimowe koszenie truwnikdw powinno byvé wykomune 7 |-miesiecamym wyprscdreniem
spodziewancgo nastania mrozéw (dla warunkow klimatveznych Polski mosma przyjac pierwsza polowg
pazdziernika),
= koszenia trawnikéw w calym okresie piclegnacii powinny si¢ odbywad cagsto | w regulamych odstepach o
CEAsU. prey coym crestosc koszenia | wysokode cigeia, nalezy uzaleniac od gatunku wysiane] trwy. |

= chwasty trwale w pierwszym okresie nalesy usuwac recenie; srodki chwastabojcze o selektywnym

driatuniu nalezy stosowat « duza ostroimoscia i dopicro po okresie 6 miesiecy od sslofenia rawnika,
Trawniki wymagaja nawozenia mineralnego - okolo 3 kg NPK na | ar w ciagu moku, Misszanki nawozow
nalezy preyvgotowywad tak, aby trawom zapewnic skladniki wymagance w poszczegolnych porach roku:

© wiosng. trawnik wymaga mieszanki 2 prrewaga azotu,

= od potowy lata nalezy opraniczyé azot, zwiekszajac dawki potasu i fosforu,

= ostatnie nawosenic nie powinno zawierad wrotu, lecz tylko fosfor i Pl

astow, podiewaniu, nuwozeniu, usuwaniu przekwithyeh kwiatow,
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1, Ogolne easady kontroli jakodel robot
Ogolne zasady kontroli jakosel robin padano w STWIORE D-M-00.00.00 -~ Wymagania ogolne™ pki 6.
6.2, Trawniki
kontrola w czasie wykonywania trawnikdw polepa na sprawdzeniv;
DCZYSLCLCTIY lerenuy Z ez | zanieczysecee,
- okredlenia ilosci zankeceysecaen (w m'),
= pomiary odleglosel wyworu zanieczyszczen na zwalke,
wyimiany gleby jatawej na ziemie urodzajna » kontroly grubosci warstwy rozscicline ziemi,
= ilodei rozrzuconego kompostu,
prawidlowegn nwalowania terenu,
= zpodnodei skiudu gotowe] micsannki traw 2 ustaleniami dokumentacji projekiowei,
EestOSCT sasicwal nasion,
= prawidlowej czestotliwodci koszenia trawnikow i ich odchwaszczania,
okrestow pinllewania, zwlaszezs podczas susey.
= dosiewania plaszezyzn trawnikow o #hyt male) gestosei wykiclkowanyeh zdzicbel rawy.
Kumtrala rabdt przy odbicrze trawnikow dotyvery:
prawidlowe] gestdel rawy (trawniki bez tew, Jyvsin™),
= ubvenadei gatunkéw niewysiewanyeh oraz chwastow,

7, OBMIAR ROBOT
7.1, Ogdlne zaxady obmiare robot

Ogdlne zasady olvniaru robot podano w STWIORB [D-M-00.00.00 ~Wymagania ogdlne™ pkt 7.
= Jednostha olimiarows
Jednostky obmiarows jesi:

= m° imelr kwadratowy) wykonania: trawnikow | kwietnikiw » rodlin jednorocznveh. dwulcinich |
wiclolelnich (oproce rodlin cebulkowyeh i roz),

8. ODBIOR ROBOT

Ogélne zasady odbivru robot podano w STWIORB D-M-00.00 00 . W vinagania vgilne™ pkt 8.
Roboty uznije sie za wykonane zgodnie z dokumentacia projekiows. STWIORB i wymaganiami Inzyniera. jescli
wszysikie pomiary i badunia 2 zachowaniem wlerancii we pki 6 daly wyniki pozyiywne.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

®.1, Ogdlne ustalenia dotyvezgee podstawy platnosci
Ogdine ustalenia dulycmace podstawy platnosci podano w STWIORE D-M-00.00.00 ~Wymagania ogolne™ phi
i

9.2, Cena jednostki obmiarawej
Cena wykonania | m” trawnika obejmuje:
roboty przy potowaweze: oczyszezenic lerenu, dowoz ziemi urodzajnej. rozscielenie ziemi
urodzajnej, rozrzucenie kompostu,
- zaktadanie trawnikéw,

—  pielegnacic trwnikiow: podlewanic, koszcnic. nawokenie, odcliwassvzanic.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
L] MORMY

. PM-C=-980] ] Torf rolnicey

2. PN-R-6T022 Material sekotkarski, Ozdobne drzewa | krzewy iglaste

3 DPN-R-57023 Material sekalkarski. Ozdobne drzewa i hraewy lisciaste

4. PMN-R-57030 Cebule, bulwy. kiacza i korzenie bulwiase roélin ozdobnyel
.

BN-23:052240] Kompost fekaliowo-torfowy

0, BN-Tiwg| 2501 Rosliny kwictnikowe jednorocine | dwulowic,
10.2 Tnne doknmenty
Mie wystepujy
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D-10.10.01 T GEOSIATKA KOMORKOWA W KONSTRUKCJACH
PODBUDOW NAWIERZCHNI

I. WSTEDP
L1 Precdmint STWIOHE

Precdmiotem ninieiszej secrepolowe] Specyfikacii Techniczne] Wykonania i Odbioru Robet
Budowlanych (STWIORN) s3 wymagania dotyczgee wykonania i odbioru elementow budowniciwa drogowego »
rastosowanicm geosiatek komorkowyeh dla sasdenie: BUDOWA DROGI DOJAZDOWED DO GRUNTOW
ROLNYCH W M, PAGOW,

¢ o Lakres stosowania STWIOREB

Ogdlna Speeyfikacju Techniczna Wykanania | Odbioru Robor Budowlanyell stanowi ahowiazujacs podstawe
opracowanin szezegolowej Speevfikacii Technicenej Wiykonania i Odbiora Roboit Budowlanych stosowanej
Jjako dokument przetargowy i kontraktowy przy slecaniu i realizacji robot opisanvch w punkcie 1.1 w ilosci
rpodne) 2 ksiazka praedmiarow.

L3 Zakres robot objetyeh STWIORE

Listulenia zawarte w niniejsec) specyfikac)i dotveza zasad prowadzenia rabot zwiazanych ¢ wykonaniem
elementow budiwnictwa drogowegoe z zastosuwanicm peosiatek komarkowyeh apisanych w punkcie 1.1,

L4 ODkreslenia podstawowe

LA Geosintks komorkowa -~ elastycens siruktura téjwymiarowe, sotona z zespolu tasm polieryienowych,
laczonych sprzcinami punktowymi, ktor w kanstrukcjach rozcigea sic do ksrtabtu plastra miodu™,

LA.2 Komarkowy system ograniczajacy — system zlozony z geosisick komdrkowych. wypelnionveh mareriatem
zasypawym, ktory bedac zamkniety w geosvntetycznych komorkach, jest chroniony praed scinunicm | bocrnymi
preesuniceiami, umotliwiaiae rozkladanic drialajacego obeiaSenia na wigkssym obszarze.

L.4.3. Material zasypowy — materinl wypelniajacy komorki veasialki. dostosowany do funkeji konstrukeji.
ohejmujgey muin, kruszvwe lamane, #wir, pospotke. piasck. roskrusrony stary beton, pokruszony durel hutniczy,
beton, grunt miejscowsy, ziemie rodlinng itp.

L4.4. Geosynteryk — material o postoci ciggle), wytwarzany z wysoko spolimeryzowanych widkien syntetyeznvel,
iak  pulictylen,  polipropylen,  policster, charaklervzuigey sic min.  duss wilreymaloscia  oraz
wodoprzepusecealinoseiy. Geosyntetyki ohujmujs: peosiathi, geokraty. weowltokniny, geodzianiny. georuszy,
geokompogyly, geomembrany,

L.4.5. Geowloknina — material plaski, wytworzony metodami withiennicaymi z widkien synictyeznyvch, Ktorvel
Spdjnuse jesl zapewniona precz iglowanie lub inne procesy lyczenia (np. dislatki chemiczne, polgcscnie termicane) i
ktary maseynown zostaje uformowany w postaci maty.

L.4.6. Geotkaning - material thany, z¢ splecionymi ze sobg ciaghymi wicknami polipropylenowvini we Wizajemnie
prostopadlych Kierunkach (watek i osnowa). Stmukiura geotkaning sprawin, 2c material ten preyjmuje whasnosci
tworzacych go whokien. Mimo, ze wiokna uloione s prostopadle do sichic, dzicki ich spleceniu | wajemnemu
tarciu, material posiada maczag wytrzymalodé na rozcigganie w kierunku ukosnym.

LA4.7. Geosintha plaska — eeosyntetvesna plaska struktum w postaci siaiki z otworami znacznic wickszymi nis
elementy skladowe. 7 oczkami polaczonymi wertami.

148, Rama montatowa — lekka przenosna rama. stuzaca do monisiu dostarczonych ma budvwe geosiarek z
wzajemnic prevlegaiacymi do siehie taémami i zapewniajaca dokladne rozciagniecic goosiutki | nadanic jeij
komdrkom nominalnveh wymiardw,

L.4.49. Nawierzchnia gruniowa — wydzielony pas tereni. preezmaczony do ruchy lub pestaju pojasdiw oz ruchu
pieszyeh, na Kidrym rozloSong seosiatke komorkowy | wypelniono jei komarki materialem FASYPOWNIIL

L4.10 Podbudowa nawicrzchni drogowej — dolna crese nawierzchni sluraca do przenoszenia obciazen od ruchu na
podbnde,

L4.11. Umocnienie skarp — trwale umocnienic powierrchniowe pochylych clementéw pasa drogowego w celu
achrony przed erozja, za pomocy geosiatki komdrkowe] uloronej na skarpach « wypelnieniem komdrek peosiatki
gruniem migjscowym lub ziemin roslinng,

I.4.12. Sciana oporowa — budowls utrzymujoca w sianie sitecznosel uskok naziomu gruméw rodeimych fub
nasyHrwych,

I.4.13. Litwardzone pobocae — ergi¢ pobocza drogowepo, posiadajaca w ciggy calego roku nosnosé wystarczajaca
do precjecia obciaSenia od kol samochodow dopuszezonych di ruchu.
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LA 4 Gruntowe pobocze  credd pobocza drogowego, stanowiaca obrzeze uiwardranego pobocra, praeznacaon
do ustawiania snnkow i yrzadzen zaberpicczenia ruchu.

LIS, Posostale okreslenia podstawowe sg geodne 2 obowiazujacymi, odpowicdnimi polskimi normami i #
definicjami podanymi w S1TWIORE D-M-00.00.00 . Wymagania ogalne” [1] pki 1.4,

L5, Ogdlne wymagania dotycegee robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB D-M-00,00.00 W ymagania ouolne™ [1] pkr 1.5,

2, MATERIALY

2.1, Ogdlne wymagania dotvezgee matorialiw

Ogdlne wymagania dotyezace materiatéw, ich pusvskiwania i skiadowania, pislane w SIWIORB D-M-
H) 000
wWymapania ogdine” [ 1] pla 2.

2.2, Materialy do wykonania robit
2.2.1. £godnoic materialow « dokumentacja projektowa i aprubaty techniczng

Material do wykonania robdt powinien by zpodny # ustaleniami dokumemacji projektowe) lub ST oraz #
aprobata techniczna 1RDIM,

2.2.2. Materialy do wykonania obiekiow i elementow drogowveh z zastosowanicm geosiarki komorkowej

Materiakami stusowanymi prey wykonywaniu kenstrukeji budownictws drogowego przy uzyciu geosintek
komorkawych sa;
— weosiatka komdrkowa,
= peosvrtetvki,
—  materialy wypelniajace peosiatke (materialy zasvpowe),
= materiaty do mocowania geosiarki,

2.5 Geosiatka komdrkowa

Geosiatka komdrkows powinna by¢ wykonana » zespolu taém » polictylenu duzej gestodci (MDPE).
eabuepiecroneqo preed deialaniem promieniowania UV, Tasma jest dwustronnie teksturowams. pulaczona seriami
glebokich. uliradzwigkowycl zgracin punktowych rozmieszcsonych pasmowo. prostopadie do wazduznych osi
tasm. Cechy fizyezne, mechanicane | geomerryezae powinny by nkreslone w aprobacie technicsne IBDIM.

Wazystkie tasmy puwinny mie¢ obie powierzehnie teksturowane romboidalnymi walechieniami, przy czvin
teksturowanic powinno stanowié od 22 welehicn do 31 walebien o amplitudsie 0.5 mm na powicrechni | em’
Iasmy, Grubosé sy precd teksturowaniem wynosi 1.27 mm z tolerancia -5%. +10%, a po teksturowaniu grubosd
Llasmy winosi 1,52 + 0,05 mm,

Ceosiatka komérkowa jest produkowana w  odcinkach, zwanych sekcjami. skhsdmjgcwch sie z
siedemdeaiesiecin szesciu tadm, W pozyefi lozone (transportowej | magazynowe]) sekcja stanowi zespol wzajemnic
do sicbic preylegaiacyeh tasm. W posyel rozlorone] (rozcigeniete)) sekoja stanowi ukiad faliscie wyigiych tasm,
zhiczonych grebivtami, wyznaczajgeveh Lrajwymiarowe struktury komorkowe.

Geosiatki komorkowe produkuje sic w rozyeh typach i rodzajach, ktorych wyboru dokonuje sie w
dokumentacji projektowei, Np, wysokosé peosiatki, rowna seerokofel tasm moze wynosic: S0 omm. 75 mm, 100
mim, 150 mm i 200 mm, W zakresie wiclkosci komorek mona stosowad gensiarki Z (rys. 1k
— sekeja standarduws (GWS/NWS), 0 nonmalnveh wielkasciach komorek,
= sekeja dredniokomorkowy (GWM/NWMY,
= sekeja wielkokomdrkowa (GWLNWL). z komarkami durych wymiardw,

W zakresie wypelnienia materialem powierzchni lasmy peociatki, mozna uzyve:

tadme micperforowany,
adme perforowang (eys. 30

Malerial tmém mobe byé wytwarsany w kolorach: a) czamym 2 uivciem wagowym 1.5% - 2% sadzy,
bedace) absorherem nadfiolete. zapobiegajacegn degradacii polimeru, b) brazowym, cicknym lub innym,
prey zastosowaniu pizmentdw do kolorowania tasm ber rawariodei mictali cigSkich oraz aminowego <abilizatora
apdzniajacego deiatunic swiatla w ilosci wagowej 1% nodnika

W siatkach typu GWS pasma zgrzein sa odleghe od siebie 0 330 mm = 2.5 mm, a w sialce Lypu GWT. o 660
£ 2.5 mm.

Tasmy perforowane powinny mied rozmiessersone otwery @ srednicy 10 mm w sposéb przedstawiony na
rysunkil 3, 7 tolerancig srednicy | rozmieszczenia otworiw + 0.5 mm (lub + 2%),

Geosiatki komorkowe moga byeé 18 produkowanc na zamowienie w rdemych wymiarach sekeji.




—

Oznaczenic Lypow geosiaek | odpowindajgee im cigrary, wymiary oraz powierschni komorek podano w
satyczniku 1, tab. 1, wymaganis dolyczgce materinlu, 2 kidreuo wykonane < tasmy podano w zal. 1, mb. 2, a
wytiaganis dotyczgce tasmy podano w zal. 1, 1ah, 3§ 4

Wymiary sekcji powinny by¢ sgodne ¢ podanymi na rysuoku 1§ 2: tolerancja wynosi 2%, Sckeje
wykonywine na zamowienie o innyeh wymiarach powinny odpowindad wymaganiom i toleranciom juk sckeje
standardowe,

Sekeju peosintki komarkowe] rozlozona na plaskiej. poziome powicrachni powinea mieé  Ksztult
prostopadioscianu. Garna powierzehnia siotki powinna by¢ plaska bez widocznych sfalowun.

Seurokosc tadmy, mierzona praymiarem 2 doktadnodcia | mm, moze romic sig 0 3%, ale nie wigeej juk 3
mm.

Precchowywanie geosiatki komoérkowej powinno sie odbywaé w stanic Aozonym (rvs. 2). Kauda sckeja
powinna mie¢ etvkiete zawicrajyes jej oznaczenie. Prazechowywanic geosiatki w warunkach berpodrednieno
driatania swiatla nie powinno tirwae dluzej niz dwa miesiace.

2.2.4. Gieosyntetyk

Do konstrukcji wykonywanyeh z uzyciem geosialki komdrkowej nalery stosowad peosyntetyki okreslone
w dokumentac)i projeklowe), np.:
= geotekstylia, w 1ym peorkaniny (wytwarzane proce preeplatanie przedey. wiohicn, Mlamentow, wim) |

peowlokniny (warstwa runa lub widkien polaczonych situmi tarcia lub kohezii albo adlicji),
gensiatke plaska. w postuci regularme] otwarte] siatki wewnetrmic potaczonyeh clementow.

Kaddy zastosowany geosyntetyvk powinien odpowiadad whaseiwe] normie lub micé aprobale technicmag,
wydany preez uprawniona jednostke. np. 1B0DIM.

Goosyntelyk  powinien mic¢ chamkterysiyke zgodna # sprobata techniczng oraz  wymaganiami
dokumentacii projektowej | ST. Zaleca sig, uhy geosymetvki byily odporne na dzialanie wilgoci, promicniowanie
stoneczne, starzenic siy. Geosyntetyki powinny byé dostarczone bez rosdare, dziur i preerw  ciashoscl, z
odpowiednia wytrzymabodcia na rozciaganie | roscrwanie oraz 2 odpomasciy na dziatanie mikroorganizmow
wyslgpuacych w ziemi,

Ueosyntetyki, dostarceane w rolkach opakowanveh w falic, moga by skisdowane bez specjalnego
anberpicczenia, Geosyntetvki nicopakowane nalezy chronié preed zamoczeniem wods zapyleniem | precd
dziatunicm slofica. Przy skladowaniu geasyntetykow nalezy pracstreepad zalecen produceniaw

Rulki geosyntetykéw moga byd wytadowane recznie lub 24 pomaca furawi lub ladowarck.

2.2.5. Mulcrial wypetniajacy geosiatke

Rodza) materialu zasypuwego (). wypelniaiacego peosiatke komorkowy musi by¢ dostosowany do funkeji
konstruke)i, zgodnie z ustaleniem dokumentacii projektowg;:

a) w konstrukejach wzmacniajuexch powierzchnic skarp i storkaw peinigeych funkcje przeciwerozyjna omz w
seimach oporowych stosuje sig ewykle grunt migiscowy lub riemie rodliting, 2 1ym S¢ w dcianach oporowyeh
dopuszeza sie réwnies wypelnicnic betonem,

bl w konstrukejach nawierzchni drogowych wymagane jest wypelnienie niespoistvini muterialami naturalnyimi juk
kruszywa lamane, Swir, pospolka. piasek. rozkruszony stury beton, pokiuseony Zutel hutniczy, destruki
astaltowy, itp.,

¢} w obrsehuch geosiatki, w celu opraniczema poziomej podatnodci konstrukcji moSoa zastosowae wypelinienic
betomnem,

Malerial niespoisty stosowany w konstrukcjach nawierzehni (np, drog tymczasowych. parkingéw, drdg o
nawierzchni gruntowej, podbudow) zalecs sig, aby mial uziamicnic do 25 mm, z sawarlodeia frakegi ilaste] nie
preckraczajace) T i eredei organicznyeh do 2%,

hruszywo stosowane do konstrukeji wykonywanych z usyciem  geosiatki komorkows] powinno
wdpowindad wymazaniom nerm:

} PIN-B=11111:19%6 | 8] dla 2wire | mieszanki kruszywa naturalnego.
2} PN-B-11112:1996 [9] dia kruseywa lamanégo,
3} PN-B-11113:1996 [10] dla piasku.

Skladowanie kruszyw powinno odbywae sie w warunkach zabezpieczajacych je preed zanieczyszczenicm,
Fmieszanicm 2 innymi materialami i nadmiernym zawilgocenicm.

Beton do wypelniania kemarek na obrzeSach geosistek moze byc chudym betonem, odpowiadajacym
wymaganiom BN-T0/8932-03 [ 11] o wytrzymatosci na éciskanic Ry = 7.5 MPa lub betonem B10O.

Beton do wypenienia komarek w geosiatkach ulytych do wykonania scian oporowych moze byé betonem
awyklym wg PN-B-06250: 1988 |7].

Grunt micjscowy do wypelniania peosiatek powinien bye 7aaprobowanym prece [nzvniera materialem
uzyskanym na migjscu budowy lub w jego sasiedriwie, Ziemia rodlinm {grunt uredzajny} powinng mied zawartosc

ol 3 do 20% skfadnikéw organicznych i powinna bvé pozbawiona kamieni wickszvch od 5 cm oraz wolna od
zanieczysecren obeych,
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Wb patunku roslin powinien by dostosuwany do warunkow migiscowyeh, ti. do rodzaju gleby i jej
stopnia nawilgocenin. Prey wyborze raw naleSy braé pod uwage specialne mieszanki traw wickolemnich, majacyeh
geste | drobne korzonki. Do obsisnia gruntu urodzajnego mains uwivé uniwersalne] micszanki traw,

2.2.6. Materialy do mocowania geosiatki
2.2.6.1. Kotwy firmowe

Katwy firmowe shuzace do przymocowania veasistck komorkowyeh lub linck napinajacych do podioss
skladaja sie 2 pretn shrojeniowego orar nalozonego na micuw zacisku 2 Tworeywa saucsnepo, rwykle z polimers
shrojonego widknem ssklanym (rys. 5a i Sb), Zacisk ma dwa ramiona umozliwiajgce jednocsresne preymocowanie
do podioza dwich feinn goosiatek, chociad w wickszodei proypadkow wystarczy zaslosowanie jednego ramienia
(rys. 5S¢, $d, 7h),

Srednica preln shrojeniowego 2wykle wynosi 10 = 12 mm.

2202, Prety i kolki do mocowania

Do przymocowanin materialow stosowanych prey budowie urzadzen z zastusowaniem geosiatek mogy
SHUSYE Pwnies:
= pryty #e aali zbrojemowe] w hsstabeic litery J (ryvs. 11b) o rdéSnveh srednicach. np. B 10, 12, 16 i 20 mm,
= prely proste ze stali zbrojeniowej, Srednicy 8 © 20 mm,
= kolki drewniane, dowolnych preckrajow poprzecznyeh,

Diugose pretow i kolkow powinna hy¢ ustalona w dokumentacii projektowe).

Prety 1 kolki proste moga by¢ stosowsne do umocowania elemeniow konsirukcji nie wymagajgcych
kotwienia micjscowepo, (. najkorzysiniej jest uSywaé je np. prey rozciaganin gpeosiatek komarkowych, mocowaniu
geotekstyliow, geotkunin, geowlaknin itp.

2.2.6.3. Linki napinajgie

Linki polimerowe sluta do dodathowego przymocowania geosiaiki komorkowej do podioSa i nadania
wigksze] stabilnosei prey dzialajacych sitach grawitacyjnyeh i hydrodynamicsnych, 2whaszeza na skarpach i cickach
wodnych, Stosowanic linek jest tez korzysine, pdy naturalne twarde (np. xkalng) podiose uniemotliwia crgste
przymocowanie do nicgo geosiatek, np. za pomocy whijanyeh kotew,

Linki wprowadza sic do geosiatki prey wsvcin fabrvermic wykonanych otworéw (rys, 6), prowadzac je w
linit prostej przez scheju lub kilka sekeji geosiatek. 1.inki preymocowuje siv do podioza zwykle za pomocy
whijanych stalowych kotew. ugraniczajac ich liczbe w preyvpadin podiota twardego (rys. 5¢).

Standardowe linki sa wykonane z wysckowvlrzymalej poliestrowe], dziancj preedry wielowlakienkowc,
dostepne 2 rdinymi wytreymalosciami na rozcigzanic. MoSna rownich uzyskuc linki poliestrowe z powloka
polictylenowa, kibre korzysine su prey specjalnych rozwigzaniach wymagajacyvel bardeo MOCNERD PrEymocowania
gensialek.

Srednica linek powinns bye ustalona w dokumentacji projekiowe). Najcoescici stosuje ig nastgpujace linki
pn!iqunv-'s:'

stednica, mm 13 |

mit. wylrrymalodé na zerwanie, kN LIl 67093

2.2.64. Innc materiaty mocuigee peosiathe

Do innyeh materialow stosowanyeh przy mocowaniu geosiatek nalety:
metalowe palwanizowane zszywki, np. 12 mm. do Jaczenia bokow syviednich sekcji geosiatck.
- oW tasmy (opaski) samozaciskowe polimerowe lub poliestrowe,

= przencsne ramy montatowe £ dosteprego matcriabl, zapewniajace dukkadne rozciagnigeic sckeji peokomorki i
nadajace komorkom nominalne wymiary.

3. SPRZET

3.1 Ogdlne wymaganias dotyczace spreetu

Ogalne wymagania dotyersee sprzetu podano w STWIORE D-M-00,00.00 ~Wymagania ogdlne™ [1] pkt 1.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania robét

Prey wykonywaniu robot Wykonawea w zalesnosci od potrzeb, powinien wykazal sic mucliwodcia
korzystania ze spreetu dostospwanego do proyvietej metody rohaot, jak:
sprect do wykonania koryvta pod nawierzehnia, np. koparki, rowniarki, spycharki iip..
ukladarki do ukladania geowlokniny o prostej konstruksji, umezliwiajace rozwijanic materialu ze szpuli, np.
preez podwieszenie rolki do wysiggnika koparki, ciggnika, ladowarki itp.,
tadowarki. rowniarki lub ukladarki do rozkiadania kruszywa,
- walce statyveane, cw. walce ogumione, wibracyjne,




] HIE N S T BN

- eaggsecenrki plytowe, ubijaki rgcanc | mechaniczne, male walce wibracyjne,

precnosne ramy mentazowe do rozciggania geosiatki na budowie i nadanis joj komdrkom nominalnyveh
WY ITHAO W,

betoniarki do wykonania betonu,
inny drabny spregt pomocniczy, np. pneumatyczne rxeyvwirki, noze do ciecin peosiuck,
Spregt powinien odpowiadad wymaganiom whkreslonym w dokumentacii projcktowej, S1, instrukeiach
producentow lub propozyveil Wykonawey | powinich byé suskceptowany przez Inkynicra.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgee transporty

Ogalne wymagania dotyczace lransporiu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ~Wymagania ogdlne™ [1] pk
4,

4.2, Transport materialiw

Muterialy  sypkie (kruszywa) mosma  przewozid  w  warunkach saherpicczajocych  je  proed
zanieceysscsenicm, zmieszaniem 2 innymi maleriabami i nadmiernvm zawilgocenicm.

Transport geosiatek komérkowych powinien adhywaé sie w stanie zlotonym w opakowaniu fabrycznym.

. Geotkaniny w czasie ransportu musza zachawae oryginalne opakowanic bel (rolek). W czasie przewozu

nalesy zabezpiccsyd opakowane bele przed praemicssczaniom sie oraz chronié pracd sawilgoceniem i nadmicrmym
aorEanient,

Drobne precdmioty nalety przewozié w opakowaniach fabryeznyeh, w warunkach zabezpieczajacyeh je
preed zanieceyssuzenicm, Fmieszaniem z innyiti materisbim i nadmiernym zawilgoceniem,

Wszystkie materiaty mosna preewozic dowolnyvin srodkiem ransponiu.

5 WYKONANIE ROBO'T

5.0 Opidlne zasady wykonania robdt
Ogolne zasady wykonania robot podana w STWIORE D-M-00.00.00 «Wymagania ogélng™ [1] pkt 5.
5.2, Fasady wykonvwania robat

Spusab wykonania robot powinicn byé zgodny z dokumentaciy prajcktowa i ST. W preypadke braku
wystarczajaeych danyeh mozna koreystad # ustalen podanych w niniejssci specyfikacji oraz z informacji podanyeh
w zalacznikach,

Podstawirwe czynnosci przy wykonywaniu robét obeimuja:

I, roboly pravootvwawere,

2, roboty odwodnieniowe,

3. ulotenie geosiatki komorkowe) z robotami pomoeniczymi i zasypka,
4. wykonanic innyeh clementdw robar,

3. roboty wikonczcniowe,

5.

3 Robuly preyeotowaweze

Przed preysiupicniem do robot nalezy. na podsiawie dokumentaci projekfowej, ST lub wskazan Iniyniera:
= wslalic lokalizacje robés,
przeprowad£i¢ obliczenia i pomiary geodieryjne niezbedne do secetpidnwego wilyezenia robal omz ustalenia
danvech wysokosciowych,
- usunge przesckody. np. humus. grunt nicpreydatny, drzewa, kizaki, vbickiy, elementy drog. ogrodzen ind.,
- dokonaé prac potrzebnyeh do udostepnienia terenu robdal,
= sprawdzi¢ czy warunki geolechniczne placu budowy odpowiadajz warunkom zawarmym w dokumentacy
projektowe).
sgromadzic wezystkie materialy palrachne do rozpoczecia budowy.
Zaleen sig korzystanie z ustalen STWIORD D-01.00.00 (2] w zakresie niezbednym do wykonania robot
przygotowawesyceh oraz z ustalen STWIORB D-02.00.00 |3] przy wysiepowanin robot ziemnych,

5.4. Rohoty odwodnieniowe

W provpadkach  przewidssnych w o dokumentacii projekiowej lub na  wniosek  Wykonawey
zashceplowany przez Infyniera, nalety wykona¢ niezbedne roboty odwodnieniowe. np.;
= wykonanic syerkow. drendw lub innyeh elementéw odwodnienia walehnego.
—  obniZenie byt wysokiego poziomu wody gruntowej,
= ow. wykonanic warstwy filtracyino-separacyjncj z seotkaniny lub eeowlokniny zainstalowenej we zalecen
producenta.
Przy instalucii systemu odwodnieniowego nalezy:
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upewnié sig czy zachowana jest droSnodé rur oraz szczelnndé wszvstkich polgesen,
zahespiceey wyloty rur odwodnieniowych pracs owiniecie ich kofica geosymetvkicm,
sprawdzic cey woda wyphywajaca 2 rury nie powoduje lokalnej erozii.

5.5, RozloSenie geosiatki komorkowej i wypelnienie jej komorek

5,

Sposob rodozenia sekcji geosiatki komorkowej obejmuje:

1. wylyesenic uhszru, na ktérym bedg rozkladane sckeje peosiatki komdrkowei,

2, rozlozenie {roeciagniceic) pierwsze) sekeii geosintki kumorkowej do wymaganyeli rozmiarow | ksztaliu plastra
miodu, stosujae kotwy, prety, kolki, ramy montazowe. wypelnienie skrajnych komdrek sekeji materiatem
zasypowym. Skrajne krawgdrie scheji naleSy zakotwit precs whicie pionowyel elemeniow mocujacych
geosiatke lub zapelniajoc skrujne komorki kruszywem lub inaterialem ziemaym. Prey stosowaniu ramy
montaSowe], naciaga sig na nia caln sckejg geosiatki, a nastepnic calusé odwraca sie i ustawia w Wy magané
TeaERC],

3. moehotenie sasiednie) (kolejne) sekeji pensintki komérkowe 7 dopasowaniem krawedzi przyleglych sckeji,

4, wykonanie potaczenia sasiadujacych sckeji za pomoca pneumatycane] sseywarki whijajacei metalowe evwki
lub inng metad (np. za pomoca kotew, pretéw w kszialcie litery J, opasck itp.),

8. roepoezgeie wypelniania komérek materialem zasypowym po wykonaniu polacrenia wszystkich sgsindujgcych
sekeji geosiatek lub ich cagici,

6. wypelnianic komorek geosiatki, pray:

cuslosowaniu najlepiej spractu mechanicznega jak: kadowarki (rys. 8), spycharki, rowniarki flp.,

cokugiv zrzucania materiahs zasypowego na rurkorong sekeje geosiatki 2 wysokosei wigkszej niz | m,
zapelniuniu. komorek peosiatki metoda .od caol®, 2 ym Se niedopusscealny jest ruch maszyn po
niewyvpelnionych sekejach, :
zakoficeeniu asypywania komorek geosiatek, pdy material zasvpowy znajduje sic ok. 5 om ponad gémymi
krawedziami komarek (po zageszezeniu nie powinny bye widoczne na powierzchni komorki geosiatek),
wyrdwianiu malerighu zasypowego do réwnej powicezehni, recenie lub mechanicmic {np. réwniarks,
spvecharka),

7. eageszezenie materialu casypowego, walcem. ubijakiem lub wibracyjna zageszczarka plylowy do uzyskania
wekanznika zageszczeniu nic mnigjszego od 0,95 proby Prociors. Sprzet ciciszy mozna stosowne w obszarze
wewnglre. sckeji geosiatki, natomiast spregt lekki (np. zagesscarke phiowa) zaleca sie stosowaé do
zageszezenia maleriahn znajdujacego sic poza schija geosiarki,

8. usuniecie nadminru materialu uzupelniajgecgo du poziomu gomych kruwedsi kamorek. jesli przewiduje sip
ulosenie kolejnej. wiiej lezace] warstwy geosiathi komorkowei. tak aby widocana byt struktura komirkowa
sk,

9. ukladanie kolejnyeh, wyze) lezacych warstw geosiatek, Kidre dokonuje sig £ praesunigciem, co zabezpicerm
preed utrata materinta zasypowegoe (wypicranic materialu zasypoweso ¢ pomigidey kolejnych warstw geosinick
komarkewych oznacen nadmicrne zagesrezenic materiahu),

0. wypetnianie skrajnych komorek sekcji, sasiadujgeych bezpodrednio z dowolnym prefabrykowanym

betonowym elementem drogowym. za pomoca betonu (np. B10) w celu ochrony pracd mniszczeniem tef czedei
seke)l w wyniku najesdzania na nig pojazdow,

|. pozostawienie nadkiadu + matcrialu zasypowego na oslalnicj, najwyiszej warsiwic geosiatki komorkowej i
wykonczenic powierzchni agodnic z dokumentacja projeklowa.

7. Wykonanie nawicrzchni gruntowyeh

Nawierzchnie gruniowe drég, kidrvch konstrukcjn  skiada sie tylko z geosistek komodrkowych

wypetionyeh materialem zasypowym. lecz kidre nie maja warstwy scicralne) mawicrzchni, powinny byé zgodne 2
ustaleniami dokumentacji projektowsj, obejmujac wykonanie:

I.i

i

.
1.

korviy pidd nawierzehnig,

robit odwodnieniowych, w tym np. warstwy separacyjnei. warstwy separacyino-filtracyingi, warstwy
odsaceajaee]. ndeinajace), mrozoochronnej itp.,

- ulorenia geosiatki komérkowe) z zasspka.

ewentualnego sdeinka prabnego.
Nawicrechnie grumtowe moga by wykonywane na ciagach driy zamiciskich, na parkingach. placach

przefadunkowych, drogach tvmezasowych itp,

A

sposob wykonania nawierzchni gruntowej powinicn odpowiadad ustaleniom:
ATWICRB D-04.01.01 [4] w zzkresie korvta nawierzchni,
STWIORB D-04.02.01 [5]§ D-04.02.02 [6] w zakresie warstw odsaczajgce). odcinajace) | mrozoochronnei,
pkiu 5.6 niniejszej specyfikacji w zakresie wloSenia warstwy separacyinej, ulodenia vcosiatki komérkowej «
eusypka i ew. odeinka probucgo.
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5.11, Roboty wykohiczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny  byvé  zgodne 2 dokumentacja  projektowg | ST. Do robde
wykonczeniowveh naleSa prace zwigeane 2 dostosowaniem wykongnych robot do istniejacveh warunkow
terenowych, takie jak:

odtwarzenie preesshdil czasowo usunietyeh, np. parkandw, ogrodzen. nawierzchni, chodnikow, krawginikdw
itp..

nf:zbgdnc uzupelnicnin eniszczonej w czasic roboL roslinnosei. 1j. zatrawienia, kreewow, ew, drzew,

rabily porzgdkujace otocrenie terenu robor

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1, Ogdlne zaxady kontroli jakos$ei robdin

Ogdlne asady kontroli jakosel robot podano w STWIORE D-M-00.00.00 ~Wymagania ogéline™ [1] pht 6.
6.2. Budanin preed przystgpicnicm do rohor

Pried preystypieniem do robdt Wykonawea powinien:

uryskaé wymagane dokumenty, dopuseczajyee wyroby budowlane do obrolu i powssechnego stosiwania

(aprobaty techniceny, ceryfikaty 2godnodci, deklaracie 2godnosci, ew. badania materialow wykonane proes
dostawedw itp.),

= ew. wykonae wiasne badunia wiasciwodei materialow przeznacronych do wykonania robér, okreslone praes
Intymiera,

= sprawdzic cechy zewnetrzne pulowyveh materialow # tworzyw.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca pracdsuawia Intynierowi do akcepiscii.
6.3, Badania w czasic robol

Caestatliwosé oraz zakres badan | pomiardw, ktore naleSy wykonaé w czasie robot podaje tablica 1.
Tablica |. Cagstotliwese orae sakres badan | pomiarow w coasie rabol

Lp. Wyszezegdlnienie robdt Ew;::‘;:::ﬂﬂ Warlodei dapuszczalne

[ I.nklalimja i zgadn?ié i,tr:ﬂﬁil: lerenii ks Wy pkitu 5 1 dokumentacji

rubat 7 dokumentacja projekiowa projekiowe|

2 | Robuly prevpotowawcse Bictaco W plelu 5.3

1 | Roboty odwodnieniowe Biexgen Wg pku 5.4

oo pomsentomorione s | mioseo | wepowssess
5 | Wykonanie innyeh elementow rolsit Biczaco We pkiow 5.5 - 5.9

6 [ Wykonanie robdt wykonczeniowveh | Ocena ciagla We pktu 510

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Opdine zasady obmiara robai
Ogdlne zasady obmiaru robot podane w STWIORE [-M=00,(0.00 ~Wymagania ogiine™ [1] pkt 7.
7.1 Jednostha obmiarows

. Jednostky obmiarowa jest:
= m (metr kwadratowy) wykonane] podbudowy. nawierzchni aruntowcj

el i
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8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogdlne zasady odbioru robdt

Ogbine zasady odbivru robdl podano w STWIORB D-M-00.00.00 . Wymagania ogdlne” [1] pkr &,
Roboty uznaje sic za wykonane zgodnie z dokumentaciy projektowa, 51 i wymaganiami Indynicra, jezeli
wsrystkie pomiary | badania z zachowaniem wleranc)i wg pkiu 6 daly wyniki porytywne.

8.2 Odbidr robét zanikajacyeh i ulegajgeyeh zakryciu

Odbiorowi robét zanikajucych i ulegajacyeh zakrveiu pedlegaja:
- roboty odwodnieniowe,
= wykonanie koryta (wykopu fundamentowega),
- utoSenie geosiatki kemérkowe] wypelnionej materialem zasypowym,

Odbior tych robot powinien hyé rgodny 2 wymaganiomi phiu 8.2 STWIORB D-M-00.00.00 «Wymagania
agalne” |1
ore niniejsse] 51,

9 PODSTAWA PLATNOSCH

9.1, Ogdlne ustalenia dotyezgce podstawy platnose

Ogdlne ustalenia dotyezgee podstawy plalnodci podane  w STWIORB 13-M-00.00.00 ~Wymagania
ogolne™ [1]
ikl 9.

9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmisrowe| obejmuje:
= prace pomiarowe i roboty praygolowsweze,
= ggnakevvanie robo,
= prevegotovwanie podioza,
=~ doswrczenie materiatow | sprzetu,
- robely prevgotowaweze,
toboty el wodnieniowe,
uotenie sekcji geosiatek komarkowyveh £ materialem wypehniajacym, cagesrczeniom i innymi robotami, wediug
wymagan dokumentacji projektowej, 8T | specy fikacii techniczne,
= roboty wykoficzeniowe,
= przeprowadzenic pomisriw i hadan wymaganych w specyfikacji technicznej.
= odwiezienie spregtu,

9.3. Sposob rozliczenia robét tvmezasowyeh i prac towarzvszgeych

Cena wykonania robor okreslonveh ninigjsey ST ohejnuje:

rabuly Iymezasowe. Kidre sy potrzebne do wykonania rohor podstawowych, ale nic =3 przekazywanc
Zamawinjgcemu i 53 usuwane po wykonanin robeét podstawowyeh,

prace fowarzyszgee, kidre <3 niezbedne do wykonania robét poduswowveh, nieraliczone  do robat
tymeczasowyceh, jak geoderyine wytyezenie robd itd.

10, PRZEPISY ZWIAZANE

11 Ogdlne specyfikacje techniczne (0ST)

Lo E-M-00.00.00 Wymagzania ogdlne

2, [REER IR Robmy preyvootowaweeze

30 D-02.00.00 Rolaoy cicmne

4. D-04.01.01 Koryto wruz » profilowaniem i sagcseczaniem podioda

(specyfikacia cowdarta w zhiorze OST D-04.00.01 04,0301
«Dolne warstwy podbudiw oraz ocavsaceenic i skropienic™]

5. D-d0201 Warstwy odsgezajyce | odeinajace (specyfikucia zawara w
shigrze OST wyi pkiu 4)

B [-M02.02 Warslwa mrozoochronne (specyfikacia zawarta w rhiorze
OST wy pktu 4)

L2, Normy

7. PN-B-06250:1988  Beion swykiy

B PN-B-T1T11:1996  Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalie do nawierschni
drogowych. $wir i micszanka
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Rys. 3. Praykdady perforac)i tadm geosiatki komorkowe) (wymiary w o)

a) Perforacia wsmy o szerokodci 100 inm,

il

b) Perforacja tasmy o srerokosei 200 mm

|

Rys. 2, Geosintka komorkows w stanie zlozonym, stosowanym prey transporcic i skladowanin
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Rys. d. Materialy stosawane przy wykonywaniu komstrukeji # zastosowaniem geosiaick komorkowych
(ketwy, prety mocujace, linki wzmaeniajace, zaciski mocujce}

Kys. 5. Kolwi i jej zastosowanic

a) Zacisk kotwy, b) Kotwn wykonana z zacisku i preta, ©) Linka wzmacniziaca previnocowana do
podioSa za pomocy kotwy.  d) Whijanie kotwy w grunl w celu umocowania w nim geusiatki

komarkowej, el Ustahilizowanic systemu komérkowegw na powierzchni sharpy procs

umocawanic zacisku kotwy w cingu linki

Rys. &, Linki poliestrowe wemacniajace konstrukcje geosiatki komdarkowej

Rys. 9. Podbudows nawierzehni drogowej wykonana prey ulyciu geosiaki

komorkowej a) Przekedi puprsccany konstrukeji podbudowy lub nawierzchni

-

-

EEEE

b} Wik 7 gory

Z25m il Sehije siatk

Warshaa soiecaina
il &= farn

Hachppka nai satha
oAk i

St bomge ki
Aypeinisns Zaceerciong
Takype

WaTalN smpmacyng

< pootkaniry

Podiate gruntows

25m

q |
LS P

Srarckoss nawarmchni

“ Chugost odoinka
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(Na pedloSu  gruntowym  uloSono kolejno: geotekstylia, dolng warstwe kruszywa, reosiatke
komdrkows £ wypetnieniem. Na takicj podbudowic moSna ulayc warstwe icieralng




P

— ¥

‘--II-HHEE&IE[;—E!E

9. PN-B-11112:1996  Kruseywa mineralne. Kruszvwa bunune do  nawierzchni
drogowych,

100 PN-B-11113:19%6  Kruseyws mineralne, Kruszywa naturalne do nawierzehni
drogowych, Piasek

[l BK-T0/8833-03 Fodbudows z chudego betonu

ZALACINIK 2
PRZEZNACZENIE | ZAKRES STOSOWANIA GEOSIATEK KOMORKOWYCH (wg [12])

Geosiatki komdrkowe o wysokodci o najmniej 100 mm moma stosowné w drogownictwie przede
wazystkim do wykonania:

d)  podbudowy nawierzehni drogowej.
by nawierzchni gruntowych, w tyin:
= drig o nawierzehni grumowej dbs ruchu kategorii KR,
- nawierzchni parkingdw  dla wimochoddw osobowych i dostawezyeh (do 3.5 Mg) o pojazdow
wiywilujacyeh nacisk jednostkowy na podiose do 350 kPa.
= drdg tymezasawych o nawierzchni niculepszonej dia ruchu kategorii KR 1, KR2 i KR3,
) umocienia praeciwerozyinego powierachni, w tym:
= powicrchni skarp wykopow i nusypdw drogowych (dopuszeza sie wysokase geosiatki < 100 mm).
= powierechni stoSkow nasypow prey preyezolkach mostowveh {dopusecra sig wysokodd geosiatki < 100
ik,
poawicrzchni skarp kanalow, ciekdw i sbiomikow wodayeh,
dy  dcian oporowyveh | utwardzonyeh pobocay.,
Gieosiatke komorkows mozna usye do umocnicnia preeciwerozyjnego skarp kanalow. ciekdw i zbiornikiow
wodnych tylke wiedy, gdy wypelnienie geosiatki stunowi material nis ulegajacy wyplukiwanio
Stosowanie geosiathi perlforowane; fest ograniceont tvike do tych Konstrukcji, w kiorych jest dopuszezalna
amniciszona witrzymalose tasmy na roscigganie.

W konstrukcjach drég i parkingow, budowanych & zustosowanicm geosiatki komarkowej. nalezy
uwzglednic wymagania wynikajace z precinarsania gruntu.

FALACZNIK 3
RYSUNKI
Rys. I. Sekcje geosintki komorkowe z raznymi wiclkosciami komorek w stanie rixzlatonym (wymiury w mmj)
a) Sekejn standardowa (GWS), o normainyvch wielkodciach komanek

b) Sekeja wiclkokomarkowa (GWL). z komérkami dusych wymiarow
i}
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