OGOLNA CHARAKTERYSTYKA OBIEKTU

Ogélna charakterystyka obiektu
1.0pracowanie obejmuje kosztorys przylacza energelycznego oraz za zasilanie komory pomiarowej KP1 w m. Wilkéw dz 1035/6

2. Charakterystyka robat budowlanych
Przytacz energetyczny oraz za zasilanie komory pomiarowej KP1

3 ZatoZenia wyjsciowe do kosztorysowania
Inwestor: Gmina Wilkdw, ul. Wroctawska 11, 46-113 Wilkow

4.Dane ogdine:

a) Rodzaj robot: Roboty instalacyjne elektryczne
-Przylacz kablowy oraz zlgcze kablowo-pomiarowe
-Linia kablowa do rozdzielnicy RKP1 komory pomiarowej
-Rozdzielnica RKP1 komory pomiarowej

-Instalacje w komorze pomiarowej

-Oprogramowanie ukladu

-Obstuga geodezyjna

b) Jednostka opracowujgca kosztorys: Kazimierz Olchowa, ul, 1-go Maja 14F/8, 46-100 Namysléw

5.Dane dotyczace robot:
a) Sposob wykonywania robét: roboty wykonywane recznie z wykorzystaniem sprzetu mechanicznego

b) Miejsce skladowania urobku; Wywéz gruzu | nadmiaru ziemi w odlegtosci 20km

6.Dane dotyczace maszyn | urzadzen budowlanych;
a)

wibromiot m-g

Zuraw samochodowy 7-10L (1)

ciagnik kolowy 0 mocy 29-37 kW [40-50] KM (1)
ciagnik kolowy 37 kW (1)

przyczepa samowyladowcza do ciggnika 5t
samochéd samowylad. do 5t (1)

podnoénik montazowy samochodowy hydrauliczny m-g
przyczepa do przewozenia kabli

spawarka elektr. transfor. 500A m-g

b)Zasady kalkulacji kosztéw sprzetu ciezkiego: wykorzystanie w kosztorysie cen pracy sprzetu uwzgledniajgcych koszty jednorazowe do 1
maszynogodziny

7.Wykonywanie robét w warunkach utrudnionych. w trakcie prowadzenia prac ze wzglgdu na istniejace uzbrojenie prace prowadzié w sposdb
rgczny z wykorzystaniem sprzetu mechanicznego

8.Dane dotyczace zagospodarowania placu budowy:
a) Zamawiajacy wskaze miejsce zaplecza placu budowy generalnemu wykonawcy oraz podwykonawcom

9.Zrédla ustalania nakladéw rzeczowych:
a)KNNR §

b)KNNR 8

C)KNP cz.18

d)AW

11.8pis dzialdw przedmiaru robét z podaniem kodéw CPV

-Przylacz kablowy oraz zlacze kablowo-pomiarowe kategoria robdt wg CPV 45310000-3

~Linia kablowa do rozdzielnicy RKP1 komory pomiarowe] kalegoria robét wg CPV 45310000-3
-Rozdzielnica RKP1 komory pomiarowej kategoria robét wg CPV 45310000-3

-Instalacje w pompowni $clekéw kategoria robét wg CPV 45310000-3

-Oprogramowanie ukladu oraz prace regulacyjno rozruchowe kategoria robét wg CPV 45310000-3
-Obsluga geodezyjna kategoria robot wg CPV 45310000-3

12.Uwagi:
Cena catkowita jest podana netto bez podatku VAT od towaréw i ustug.




